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802 Serie MK - Cilindro di bloccaggio con staffa rotante
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Cilindro di bloccaggio con staffa rotante
Serie MK
212, 816, 620, 625, 832, 940, 050, 063

l’.)aratteristiche

« Momento d'inerzia ammissibile 3 volte superiore rispetto alla serie MK
esistente (eccetto 12, 916).

- Gamma di corse maggiore rispetto a MK2.

- Il sensore compatto pud essere montato su quattro lati (eccetto @12, 225).

« E finalmente possibile smontare cilindri di tutte le misure in modo da poter
cambiare il kit guarnizioni e il perno di centratura.

l:odici di ordinazione

MK[B][20] [ |-[10][R][N] Z

Cilindro di bloccaggio

Montaggio sensore su molteplici lati
con staffa rotante

Squadretta di montaggio Corpo
Simbolo Montaggio — | Standard (filettatura femmina)
B Fori passanti e filettati su N | Con staffa
entrambi i lati (standard)

® Direzione di rotazione
(Rilascio — Presa)

+ Ordinare gli accessori di montaggio a parte

® Corsa di presa

Diametro e————————— Simbolo | Corsa di presa | Diametro applicabile R | Senso orario
12 |12 32| 32 ) L | Senso antiorario
6 16 2: o 20 22 Filettatura attacco ¢ [ 10 mm
20 [20mm B0l somm  .— | FletaaM] 012 a 025 gg 20 mm 0122063
25 |25mm 63| 6amm TF| G |032a063 80 mm
50 50 mm 032 a 963

lProdotto raccomandato

Jd

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Componenti in stock per consegna rapida

MKB12-10LZ MKB16-20RZ MKB25-10LZ ~ MKB32TF-30RZ MKB40TF-50LZ MKB50TF-50RZ * D-MOPWL (LED bicolore PNP)
MKB12-10RZ MKB16-30LZ MKB25-10RZ  MKB32TF-50LZ MKB40TF-50RZ MKB63TF-10LZ D) 2L (HED) Bt are L)
MKB12-20L.Z MKB16-30RZ MKB25-20LZ  MKB32TF-50RZ MKB50TF-10LZ MKB63TF-10RZ Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025
MKB12-20RZ MKB20-10LZ MKB25-20RZ ~ MKB40TF-10LZ MKB50TF-10RZ MKB63TF-20LZ
MKB12-30LZ MKB20-10RZ MKB25-30LZ  MKB40TF-10RZ MKB50TF-20LZ MKBB3TF-20RZ l\/ e -
MKB12-30RZ MKB20-20LZ MKB25-30RZ  MKB40TF-20LZ MKBSOTF-20RZ MKB63TF-30LZ el el
MKB16-10LZ MKB20-20RZ MKB32TF-10  MKB40TF-20RZ MKB50TF-30LZ MKB63TF-30RZ Serie AS - Regolalon ai flusso - pagina 1258
MKB16-10RZ MKB20-30LZ MKB32TF-20  MKB40TF-30LZ MKB50TF-30RZ MKBB3TF-50LZ Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
MKB16-20LZ MKB20-30RZ MKB32TF-30LZ MKB40TF-30RZ MKB50TF-50LZ MKB63TF-50RZ Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

.Angolo di rotazione

Durante il rilascio
(Lato estensione) (oo
1 £

Lato attacco

el Durante il rilascio

i | (Lato estensione)
T b—r,;

80 a 100 S—iST 80a 100
(90°£100) '\' @&35% (90° £10°)
Tipo L = Tipo R

(In senso antiorario]

(In senso orario)

Serie SV - Valvole - pagina 29

Serie VQC - Valvole - pagina 221

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Serie TU - Tubi - pagina 1253

Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Elemento di presa
/ '\ Precisione antirotazione
—" 07a14
Durante la presa (lato rientro)



Specifiche tecniche

Diametro [mm]

12 [ 16 | 20 | 25 [ 32 | 40 | 50 [ 63

Funzione Doppio effetto
Angolo di rotazione N 90° +10°
Direzione di rotazione N2 In senso orario, in senso antiorario
Corsa di rotazione [mm] 75 | 9.5 15 | 19
Corsa di presa [mm] 10, 20, 30 10, 20, 30, 50
Forza teorica di presa [N] "**¥ 40 [ 75 [ 100 [ 185 [ 300 | 525 [ 825 [ 1400
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Nota 4)

Campo della pressione d'esercizio 0.1a1MPa

0.6 MPa

Temperatura d'esercizio

Senza sensore: —10 a 70°C (senza congelamento)
Con sensore: —10 a 60°C (senza congelamento)

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Attacco connessione pneumatica

M5 I G1/8 [ Gi1/4

Montaggio

Fori passanti/fori filettati su entrambi i lati, flangia posteriore

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Tolleranza sulla corsa

+0.6
-0.4

Velocita "2

50 a 200 mm/s

Precisione antirotazione (elemento di presa) ™" | +1.4° | £1.2° | +0.9° I +0.7°

Parti di ricambio/Kit guarnizioni

Nota 1) Vedere la figura "Angolo di rotazione".

Nota 2) Direzione di rotazione vista dalla testata
anteriore con stelo in rientro

Nota 3) Forza di presa a 0.5 MPa

Nota 4) Se si usa il cilindro entro un campo di pressione
compreso tra 0.61 e 1 MPa, utilizzare —X2071.

Nota 5) Montare un regolatore di flusso sul cilindro e
regolare la velocita del cilindro entro un campo
compreso tra 50 e 200 mm/s. Per regolare la
velocita, iniziare con lo spillo in posizione
completamente chiusa e poi effettuare la
regolazione aprendo in modo graduale.

Diametro [mm]

012

216 220 225 232

240 250 263

Codice kit guarnizioni di tenuta

CQSB12-PS | CQSB16-PS MK20Z-PS MK25Z-PS MK32Z-PS MK2T40-PS | MK2T50-PS MK63Z-PS

Codice kit perno di centratura

MK12Z-GS MK16Z-GS MK20Z-GS MK25Z-GS MK32Z-GS

MK40Z-GS MK50Z-GS MK63Z-GS

+ Nel kit guarnizioni non &€ compresa la confezione di grasso. Ordinarla a parte. Codice confezione grasso: GR-S-010 (10 g)

Opzione/Staffa
Diametro [mm] Codice

12 MK-A012Z
16 MK-A016Z
20

25 MK-A020Z
32

20 MK-A032Z
50

63 MK-A050Z

Dimensioni: 12, 216

Accessori di montaggio/Flangia

Diametro [mm] Codice
12 CQS-F012
16 CQS-F016
20 MKZ-F020
25 MKZ-F025
32 MK2T-F032
40 MK2T-F040
50 MK2T-F050
63 MK2T-F063

Le dimensioni di ingombro indicate si intendono con lo stelo in rientro.

Fori passanti/fori filettati su entrambi i lati

(Base)
_ Q
3 > R E Profondita effettiva filettatura F
o
§ 2.5 15 55
g M5 (2 posizioni)
5 | (Attacco)
2 5 A H
> N
Q .
| Z
N g 4 — 12
Rondella piatta 4 :g s <3 0 Sensore
Con 4 pz. 7 8 7, SR Min. raggio di curvatura
P ey o 8122 del cavo 10 A
~| /M4 (4 posizioni) a|se
| |28
o) (Le dimensioni del lato ~|ge
] 0pposto sono le stesse). 3 S 3
[SEE=R=3
Base [mm] [mm]
Modello | A|B| C |D| E|F | H]|@aYh9 Corsa di presa
MKB12-Z| 25|32 |155| 5 | M3|5.5| 6 |11 80s Modello | Stato stelo 10 mm 20 mm 30 mm
MKB16-Z | 29 | 38 | 20 7 | M5[65]| 8 | 1450 Q R Q R Q R
Rientro 68 88 108
- - 45, . .
MKB12-Z Estensione | 85.5 55 115.5 555 145.5 65.5
Rientro 68 88 108
MKB16-Z ¢ ensione | 855 | “°% [1155 | 5 [as5 | %°°

Nota) | valori sopra sono da intendersi con il sensore (D-M90I) montato.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni: 20, 025

Fori passanti/fori filettati su entrambi i lati

Le dimensioni di ingombro indicate si intendono con lo stelo in rientro.

(Base)
i g M5 (2 posizioni) B
o posizioni
e
T = o 3 R (Attacco) < Sensore
g 3 % S T, Min. raggio di curvatura
o~ — & del cavo 10
=
15} i : i) B .
5] & v
- M8
[ - - o Profondita effettiva filettatura 11
] =
Rondella piatta 7110 S| M6 (2 posizioni) 0070 _|.s
‘@|  (Le dimensioni del lat ElEg
Con 2 pz. 81 oot ool s ek
o 8lse
Py SlEg
[T} —|52
© Q28 OA
Base [mm] [mm]
Modelo | A|B|C | E F| G |[eYh9 | S T Stelo Corsa di presa
MKB20-Z | 36 | 47 | 36 | 35.5 | 18 | 17.9 | 18.00s | 28 9 Modello stato 10 mm 20 mm 30 mm
MKB25-Z | 40 | 52 | 40 | 40.5 | 21 | 22,5 | 23,005, | 27.5 | 10.5 Q R Q R Q R
Rientro 92.5 112.5 132.5
MKB20-Z I tonsione| 112 2 a2 8 7 92
Rientro 93.5 113.5 133.5
MKB25-Z I iensions| 113 3 [Ta3 8 73 %
Nota) | valori sopra sono da intendersi con il sensore (D-M9L[1) montato.
Dimensioni: 32, 940, 250, 263
. . L . . . Le dimensioni di ingombro indicate si intendono con lo stelo in rientro.
Fori passanti/fori filettati su entrambi i lati
(Base) .
e Q
‘g R AE (Rc, G) (2 posizioni)
T @ (Attacco)
g z § X S <I> E Profondita effettiva filettatura F
S| 55 ©
T - =
S ’—‘:;C‘;§
=—w%= @/ S|k
DS
) 5 - _ | 8|23 @]
v/ ek
JILL| 8| K posizioni) LJd
; (Le dimensioni del lato
| Ooppostosono le stesse).
<
Q
Base [mm]
Modello | A B C|D]| E F G H I J K| L S T |W| X |eYh9 | Z |[AA|AB |gAC|AE
MKB32-Z | 45 | 49.5 | 34 | 14 |M10| 12 | 29.5 | 16 9 7 M6 | 10 | 31.5 | 105 | 14 |3 30502 |6.5]4.5]1 5.5 (1/8
MKB40-Z | 52 | 57 40 | 14 |M10| 12 | 29.5 | 16 9 7 M6 | 10 | 29 9 15 |3 30.50c2 | 6.5]|5 1 5.5 |1/8
MKB50-Z | 64 | 71 50 | 17 |M12| 15| 36.5 | 20 | 11 8 M8 | 14 | 34 115|119 [3.5 370 |7.5|7 1 6.6 |1/4
MKB63-Z | 77 | 84 60 | 17 |M12| 15 | 475 |20 | 14 | 10.5 | M10| 18 | 34.5 | 10.5| 19 |35 |485w |7.5|7 14|19 1/4
Corsa di presa
Modello | Stato stelo 10 mm 20 mm 30 mm 50 mm
Q R Q R Q R Q R
Rientro 113.5 133.5 153.5 193.5
MKB32-Z Estensione | 138.5 815 168.5 915 198.5 101.5 258.5 121.5
Rientro 114.5 134.5 154.5 194.5
MKB40-Z Estensione | 139.5 75 169.5 85 199.5 95 259.5 115
Rientro 132 152 172 212
MKB50-Z Estensione | 161 86.5 191 96.5 21 106.5 281 126.5
Rientro 135 155 175 215
MKB63-Z Estensione | 164 90 194 100 224 110 284 130

Nota) | valori sopra sono da intendersi con il sensore (D-M9LJ) montato.



Dimensioni
Con staffa
M Lato attacco COﬂ staffa
i M
N Modello | Stato stelo Corsa di presa
‘ 10 mm |20 mm | 30 mm | 50 mm
Rientro 28.5 38.5 | 485 -
MKB12-Z I iensione | 46 66 | 86 -
Rientro 315 415 | 515 -
O o MKB16-Z Estensione | 49 69 89 -
MKB20-Z | —entro_| 82 | 42 | 52 | -
) Estensione | 515 | 71.5 | 91.5 -
MKB25-Z | —ete_| 82 | 42 | 52 | -
Estensione| 515 | 71.5 | 915 -
Rientro | 455 | 555 | 65.5 | 85.5
Con staffa MKB32-Z Estensione | 70.5 | 90.5 | 110.5 | 150.5
Modello | N (0] P U V AD MKB40-Z Rientro 53 63 73 93
MKB12-Z | 4 8 29 20 8 M3 | 8a18 Estensione | 78 98 | 118 | 158
MKB16-Z | 5 11 36 25 11 M4 8a18 MKB50-z | Hientro | 63 73 83 | 103
MKB20-Z | 7 14 51 35 16 M6 | 12a22 Estensione | 92 12 | 132 | 172
MKB25-Z | 7 14 51 35 16 M6 | 12a22 MKB63-Z _Hientro_ | 62.5 | 72.5 | 825 | 1025
MKB32-Z 10 18 67 45 20 M8 15225 Estensione| 91.5 | 111.5 | 131.5 | 1715
MKB40-Z | 10 18 67 45 20 M8 | 15a25
MKB50-Z | 10 22 88 65 22 | M10 | 30a40
MKB63-Z | 10 22 88 65 22 | M10 | 30a40
Flangia posteriore
012 a @16
M4x 0.7 (4 posizioni) . .
04.5 (2 posizioni) Vite sonza dado) Flangia posteriore [mm]

— Modello FV FX FZ
MKG12-Z| 25 45 55
MKG16-Z| 30 45 55
MKG20-Z 39 48 60
MKG25-Z| 42 52 64

L

(N
Flangia posteriore [mm]
|| Modello | C |oFD|FT |FV|FX| FY | FZ
FV 55 MKG32-Z |34 | 55| 8 | 48|56 | M6 | 65
MKG40-Z| 40 | 55| 8 |54 | 62| M6 | 72
020 a 925 MKG50-Z| 50 | 66 | 9 | 67 | 76 | M8 | 89
M6 x 1.0 (2 posizioni) MKG 63-Z| 60 | 9 9 |80 ]92| M10|108

06.6 (2 posizioni)

(Vite senza dado)

B N
C 1o oLl
%% B
032 a 063 Fy
oFD (Vite senza dado)
&} ]
? 3 |
L+ FT|

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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806 Serie MK - Cilindro di bloccaggio con staffa rotante
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I Momento di inerzia Nota) La velocita massima del pistone equivale a circa 1.6x la velocita media del pistone (indicazione sommaria).

Calcolare le condizioni di esercizio e utilizzare il prodotto entro il campo ammissibile.
Se si superano i limiti ammissibili, aumentare il diametro oppure utilizzare la serie MK2T.

012, 016 020, 025
103 101

wa“" 102 E=(vKaT)

— Novita MF <

105

— 16 Unita singola staffa standard

Momento di inerzia ammissibile [kg-m?]
Momento di inerzia ammissibile [kg-m?]

020, 825 Unita singola staffa standard— |

212 Unita singola staffa standard

10 105
50 100 200 50 100 200

Velocita massima [mm/s] Velocita massima [mm/s]

232, 040 250, 063

10 107

=~ (MK2T) Novita MK—

Momento di inerzia ammissibile [kg-m?]
Momento di inerzia ammissibile [kg-m?]

050, 063 Unita singola staffa standard———— |

232, 940 Unita singola staffa standard

50 100 200 50 100 200

Velocita massima [mm/s] Velocita massima [mm/s]




Cilindri d'arresto:

Altezza di montaggio fissa

Serie RSQ

012, 616, 020, 832, 640, 850

Caratteristiche

« Cilindro stopper con altezza di montaggio fissa

- Alta resistenza agli impatti laterali per I'automazione nei trasportatori.

« Diversi modelli di stelo.

« Pistone magnetico di serie.

Codici di ordinazione

E RSDQ [B|[20H15] D]

Con anello magnetico

Non usare per g12 e ﬂ16T

Anello magnetico integrato

Montaggio

B | Fori passanti (standard)

Diametro e
12| 12mm
16| 16 mm
20| 20mm
32| 32mm
40| 40mm
50| 50mm

Corsa cilindro [mm] ¢

iEsecuzione stelo

Simbolo Configurazione Applicazione
— Modello a barra rotonda —
R Rullo —
L Modello a leva (non regolabile) “*” | Modello base
B | Modelloaleva =" -
D <Ad assorbimento di > Con meccanismo
energia regolabile di bloccaggio

Disponibili altri modelli di stelo.
Consultare il relativo catalogo.

Nota 1)1 modelli a leva sono applicabili solo ai diametri da 32 a 50

12 10

16 10, 15 » Funzione

20 10, 15, 20 D Doppio effetto

32 10, 15, 20 B Doppio effetto con molla
40,50 |20, 25,30 T | Semplice effetto (molla posteriore)

Prodotto raccomandato

<

RSDQB12-10B  RSDQB16-15T

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

ERSDQB20-20T

ERSDQB32-20DR

ERSDQB40-30B ERSDQB50-20TL

+ D-M9PWL (LED bicolore PNP)
+ D-MONWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025

%

RSDQB12-10D ERSDQB20-10B ERSDQB20-20TR ERSDQB32-20T ERSDQB40-30BL ERSDQB50-25DR
RSDQB12-10DR ERSDQB20-10D ERSDQB32-10D ERSDQB32-20TR ERSDQB40-30D ERSDQB50-30D . o i
RSDQB12-10T  ERSDQB20-10DR ERSDQB32-10T ERSDQB40-20D ERSDQB40-30DL ERSDQB50-30DL erie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
RSDQB12-10TR ERSDQB20-10T ~ERSDQB32-10TR ERSDQB40-20DL ERSDQB40-30DR ERSDQB50-30DR Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
RSDQB16-10B ERSDQB20-15D ERSDQB32-15D ERSDQB40-20DR ERSDQB40-30T ERSDQB50-30T Serie SV - Valvole - pagina 29
RSDQB16-10D ERSDQB20-15T ERSDQB32-15T ERSDQB40-20T  ERSDQB40-30TR ERSDQBS50-30TL 2‘*’?6 XgC+V‘;‘t‘V°'e 'tpagina 2z 1079
. ! : ! ] erie AC - Trattamento aria - pagina
RSDQB16-10DR ERSDQB20-20B ERSDQB32-20B ERSDQB40-25D ERSDQB50-20D Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
RSDQB16-15D ERSDQB20-20D ERSDQB32-20D ERSDQB40-25DL ERSDQB50-20DL Serie TU - Tubi - pagina 1253
RSDQB16-15DR ERSDQB20-20DR ERSDQB32-20DB ERSDQB40-25DR ERSDQB50-20T Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Specifiche tecniche Modello
Funzione Doppio effetto, semplice effetto, doppio effetto con molla Diametro [mm] 12 16 20 32 40 50
Fluido Aria Montaggio ‘ Foro passante| @ ( J ( [ J [} (]
Pressione di prova 1.5 MPa Anello magnetico integrato L L L] L] L] L]
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa Connessione‘ Filettata M5 1/8
Temperatura dlesercizio Con sensore: -10 a 60°C (Senza congelamento) Funzione Dappio effetto, semplice effetto (molla posteriore), doppio effetto con molla
Barra rotonda [} [ )
Lubrificazione ichi P Esecuzione
: Non richiesta (senza lubrificazione) stelo Rullo ] [ ]
Ammortizzo Paracolpi elastici Modello a leva — [
Tolleranza sulla corsa 4

Montaggio

Foro passante

Sensore

App!

licabile

Per maggiori opzioni e informazion

i sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Diametro/Corse standard

Forza molla (semplice effetto)

Parti di ricambio: Kit guarnizioni

[mm] [N]

Diametro Esecuzione stelo Diametro [mm] | Estensione | Compressa Diametro 5 N k;: . . -

ol | Bare, | o [anbetotare 12 [ 30 1 o6 jooppioeteto] “goe® | Sepeice

12 10 10 - 20 aa 129 12 | RSQ12D-PS RSQ12T-PS

16 10, 15 10, 15 - 30 8.8 18.6 16 | RSQ16D-PS | RSQ16B-PS | RSQ16T-PS

20 _ 40, 50 13.7 275 20 | RSQ20D-PS | RSQ20B-PS | RSQ20T-PS

32 10, 15,20 | 10, 15, 20 10,15, 20 “Solo per barra rotonda e rullo. 32 | RSQ32D-PS | RSQ32B-PS | RSQ32T-PS
40 | RSQ40D-PS | RSQ40B-PS | RSQ40T-PS

:g 20, 25, 30 | 20, 25, 30 20, 25, 30 50 | RSQ50D-PS | RSQ50B-PS | RSQ50T-PS

Dimensioni estremita stelo: Modello a barra rotonda

Modello base: Fori passanti, fori filettati

Diametro: 012

Parti di ricambio: Deceleratore idraulico

Diametro [mm]

N. kit

32

RB1007-X225

40, 50

RB1407-X552

2-97.5 prof. controforo 4

2-M5 Sgnsore _
Min. raggio di curvatura del cavo 10
4-86.5 prof. controforo 4 Corsa 18.5 5. £
w
: T 2 Rondella piatta
A °f g | < 4 parti
[SIRS] = 3
b F—T1—
K T
7.5 0.5 Vite di montaggio per
175 43.5 testata anteriore
61 2 parti
Diametro: 616, 20 | RSCIQB J8-001 DE
Corsa o.p F 2-gN passante
Q f 4-20 controforo

ol

ﬁ},__

T

2-M4 prof. effettiva 7

Vv
H + Corsa B + Corsa
A + corsa 2
. 32
Diametro: 832, 040, 850 RSDQng-DD
Corsa Q 2P F
1
HHRIH HH
o =
4-gN passante
V 8-20 controforo
H + Corsa B + Corsa
A + corsa 2
Diametro [mm]| A B D E F H | J M N O controforo P Q T U \ W Y Z
16 59.5|41.5| 10 29 6 18 — — 28 3.5 6.5 prof. 4 M5 17 20 | 225| 18 | 415 | 38 —
20 67 45 12 36 8 22 — — 36 55 9 prof. 7 M5 20 24 | 245| 22 |48 47 —
32 68 48 20 45 75| 20 60 4.5 34 55 9 prof. 7 G1/8 20 36 | 31.5| 20 | 58.5 — 14
40 80.5 | 525 | 25 52 8 28 69 5 40 55 9 prof. 7 G1/8 245| 44 | 35 28 | 66 — 14
50 82 54 25 64 8 28 86 7 50 6.6 11 prof. 8 G1/8 245| 56 | 41 28 | 80 — 19




Dimensioni estremita stelo: Rullo

Modello base: Fori passanti, fori filettati

Questi 3 disegni raffigurano lo |

stelo completamente esteso. |
J

RSTIQB12-1000R

o
N
N
[0}
=
53
29 _ __Sensore 2-p7.5 prof. controforo 4
2 s 210 2-M5 x 0.8 Minimo raggio di curvatura del cavo10
[}
4-96.5 prof. controforo 4 % @ H Corsa 185 5 §
© =/ / "TT" 8| Rondelle piatte
N TH 3 © 4 posizioni
MEI=SEh %
) ] === =~
4-M4x 0.7profondita effettiva 7 7 05 2-M4 x 0.7, prof. effettiva 7
2 7.5 .L - 15.5
8.5 43.5 Viti di montaggio testata anteriore
75 2 posizioni
Diametro: 616, 220 | RSOQB 35-00R
o
N
N
[0
=
o3
5 g 25 2-gN passante DXE
N & A e
o5 4-60 controforo -4
58 Corsa Q , 2-P i L
|
n N i
T il
=i T
O ——— @)
‘—DJ AN
L V ‘U’ > d\c?’
H + Corsa B + Corsa @0;0 5
7,
A + 2 corse D)
. 32
Diametro: 032, 940, 250 | RSC1QB gg-DDR
o
N
[0
o
53
[0}
g
NS Corsa Q 2P E Z
[CR7]
88

IS}

(9]
H 3
LJ
o]

X
&

asE
N
9]

\7
- &>
Circa

= %l (_’5?_‘ §§—_[1;ﬁ“ N ——————— =|w d

L I
- v [ ] 10 (11) |

2]

H + Corsa B + Corsa 20 (22) !

oM 4-gN passante

A +2 corse E 8-00 controforo
[mm]
Diametro [mm]| A B D E F G H | J L M N | Ocontroforo P Q S T ) V| W] X Y Z
16 68 [415|/ 10 | 29 | 6 3 [265] — | — | 2 | 28 | 35 |65pofd4| M5 17 | 8 | 20 |225| 18 |415|35| 38 | —
20 78 | 45 |12 |36 | 8 | 4 [ 3| — | — | 2 |36 |559prof.7 Ve 20 | 10 | 24 |245| 22 | 48 | 4 | 47 | —
32 87 | 48 | 20 | 45 | 75| 8 |39 | 60 [ 45| 3 | 34 | 55 |9prof.7 Vs 20 | 18 | 36 |31.5| 20 |585| 8 | — | 14
40 1055|525 25 | 52 | 8 | 10 | 53 | 69 | 5 4 | 40 | 5.5 | 9prof.7 Vo |2oa5| 24 | 44 | 35 | 28|66 | 9 | — | 14
50 107 | 54 | 25 | 64 | 8 | 10 | 53 |86 | 7 4 | 50 | 6.6 | 11prof.8 Vo |245| 24 | 56 | 41 | 28|80 | 9 | — | 19

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni estremita stelo: Leva-rullo con deceleratore idraulico

Modello base: Fori passanti, fori filettati

2-G'/s
19 10.5 °
14_ 75 20 o15 N
6,| o * - LIS g_
o ~ © ==, °
& F ) | © =
0 Jj 7 T e g /c% S
\+ £
o 8
e 9 2 ——m—5d - E
@ = g s
® D - 2
i : Eﬂ : S
By H\T—‘ﬁ? R}
11 8
4-05.5 passante
809 pof. contiooro 7 = 20
09 prof. controforo T34 48 + Corsa 72.5 + Corsa
45 120.5 + corsa 2

Diametro: 940, 50 | RSCQB &3-000L

36
31 Corsa
—— o
75 75 2-Glls 14 1135 9
Z. 8 245 ?
[ o
= g
T £
i 17 T 1T £
k)
S (TR AN A w = &
D 4 i ————————— -6
mm @ =0 g
B
p
| 11
4-oN passante T P
8-00 controforo M o8
E B + Corsa 100 + Corsa
A + corsa 2
Diametro [mm]| A B E | J M N O controforo T U W Z

40 1525 | 525 52 69 40 5.5 9 prof. 7 44 35 66 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 41 80 19

[¢)]




Dimensioni estremita stelo: Leva-rullo con deceleratore idraulico

Modello ad ammortizzo regolabile/Fori passanti, Fori filettati Deceleratore idraulico regolabile

| Questi 2 disegni raffigurano lo
| stelo completamente esteso.

19
_G1
Vite di regolazione 2GYs
75 20
[Te}
<
©
T T ]l - §
Q g
ole S g
wi¥[8 | —— — A1 L 2
Ul £
S
=
[}
. T
4-05.5 passante 22 g
8-09 prof. controforo 7 48 + Corsa 20 72.5 + Corsa
120.5 + corsa 2

Diametro: 40, 50 ‘ RSOQB-00B

36 Nell
31 Vite di regolazione 2Glls

24.5

4-oN passante

Direzione di trasferimento del pezzo

- 28
8-00 confroforo B + Corsa 100 + Corsa
A +corsa 2
* Queste figure mostrano le dimensioni in posizione di massimo ammortizzo.
Diametro [mm]| A B E | J M N O controforo T U W Zz
40 152.5 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9 prof. 7 44 35 66 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 41 80 19

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni estremita stelo: Leva-rullo con deceleratore idraulico

Modello ad ammortizzo regolabile/Fori passanti, Fori filettati Con meccanismo di bloccaggio

i Questi 2 disegni raffigurano lo stelo
' completamente esteso.

19 2-G'ls [ 105+

015

‘ 30°

Bl

105!

Direzione di trasferimento del pezzo

4-05.5 passante

22
8-09 prof. controforo 7 20

48 + Corsa 72.5 + Corsa
120.5 + corsa 2

Diametro: @40, @50 | RSIQB23-00ID

36 2-G1/8 ]
31 Vite di regolazione 8 24.5 ]
7.5 7.5 =
Z[T 8
== T T é
Y ;1{( I s =
ﬂ_)
It
A | Ol ; e AN g
&} - S
N——Z) 2
[=)
T I
4-gN passante 22 o8
8-00 controforo COMo.2 B + Corsa 100 + Corsa
. E | A + corsa 2
* Queste figure mostrano le dimensioni in posizione di massimo ammortizzo. [mm]

Diametro [mm]| A B E I J M N Ocontroforo | T U W Z

40 152.5 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9 prof. 7 44 35 66 14

50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 4 80 19
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Cilindro d'arresto "Heavy duty"
Serie RS2H
050, 963, 280

Caratteristiche

- Possibilita di far scorrere piccoli sensori D-M9 e sensori resistenti
ai campi magnetici di forte intensita D-P3DW su tre dei quattro lati.

* Leggero e ingombri ridotti.

+ Deceleratore idraulico regolabile.

* Rullo: Resina o acciaio al carbonio.

Codici di ordinazione

RS2H —[BaDl - 1L}
Diametro
50 mm Filettatura

I Relazione di posizione tra leva e attacco
50 50 mm Direzione Attacco
63 63 mm TF | G ?rlaslazwone Attacco Lo
80 | 80mm - My o B
_ ’ H H
Direzione di connessione e- o0 Diczone i |
Lato flangia Attacco | traslazione
Y Funzione e p © Direzione di Direzione Attacco
T . . p 0 traslazione di
_ D | Doppio effetto Materiale rulli T R |rastazione Gae &P
B | Doppio effetto con molla L Resina & — e
T | Semplice effetto, molla posteriore M | Acciaio al carbonio %
Direzione assiale

(tubo) e Opzione Nota 1) g-

Corsa cilindro

A 30 30 mm — Senza opzione
(250, 63) D Con meccanismo di bloccaggio
40 | oM B Con fermo leva-rullo Prodotto raccomandato
ﬁ (280) S Con sensori di prossimita leva-rullo
T Nota 1) Le opzioni possono essere combinate. Indicare il .,
codice in base all'ordine di precedenza D.C.S. &
Specifiche tecniche + D-M9PWL (LED bicolore PNP)
» D-MONWL (LED bicolore NPN)
Diametro [mm] 50 63 80 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla

sezione Sensori, pagina 1025

Funzione Doppio effetto, doppio effetto con molla, semplice effetto/molla posteriore

Esecuzione stelo Leva-rullo con deceleratore \/

Fluido Aria

Pressione di prova 1.5 MPa

Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258

Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821

Temperatura d'esercizio Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Lubrificazione
Ammortizzo

—10 a 60°C (senza congelamento)

Non richiesta (senza lubrificazione) Serie SV - Valvole - pagina 29
Paracolpi elastici Serie VQC - Valvole - pagina 221
4 Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
0 Serie TU - Tubi - pagina 1253
Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Tolleranza sulla corsa
Montaggio Flangia
Attacco [G] 1/8 1/4 1/4

Parti di ricambio/Kit guarnizioni Parti di ricambio/Deceleratore idraulico

Diametro N. kit Diametro [mm] Codici
[mm] | Doppio effetto | Mallaadoppio effetto | Semplce effetto 50 RS2H-R50
50 RS2H50D-PS RS2H50T-PS 63 RS2H-R63
63 RS2H63D-PS RS2H63T-PS 80 RS2H-R80
80 RS2H80D-PS RS2H80T-PS

*Nel kit guarnizioni non & compresa la confezione di grasso. Ordinarla a parte.
Codice confezione grasso: GR-S-010 (10 g)

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Selezione del modello

|

Campo d'esercizio

| Rs2H50, 63, 80

(Esempio) (Lettura del grafico) 10
Peso dell'oggetto trasportato: Nel seguente grafico, ricavare 09 l / l
300 kg, l'intersezione dell'asse verticale = 0.8 RS2H50 / RS2H63 A
. . o B
Velocita di trasferimento: 20 m/min  che rappresenta il peso di 300 s / // RS2H80
Coefficiente d'attrito: p = 0.1 kg e l'asse orizzontale che P o7 / /
rappresenta la velocita di 20 N 06 /‘ /r
Velocita di spostamento v [m/min] m/min. Selezionare il diametro g 05 / 4
— .. " ko)
Peso delloggetto 263 posizionato all'interno del o 04 / A -
trasportato m campo d'esercizio del cilindro. S 03 /
kgl @ ///
g 02 V%
Coefficiente 0.1
d'attrito p
0 1000 2000 3000 4000 5000
' Carico laterale F [N]
RS2H50-30000 «| grafici indicano i valori a temperatura normale. (20 a 25°C)
p=01 p=02
g’ 1,000 g 1,000
g 900 € 900
o o
g 800 5 800
‘g_ 700 ‘g_ 700
ﬁ 228 250 Campo d'esercizio ﬁ ggg
£ Limite superiore £ 250 Campo d'esercizio
o 400 o 400 — ;
= 7\ = Limite superiore
g 300 g 300 ——
3 200 3 200 |
g 100 - Limite inferiore g 100 —Limite inferiore
g 0 : g 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Velocita di spostamento v [m/min] Velocita di spostamento v [m/min]
RS2H63-30000 «| grafici indicano i valori a temperatura normale. (20 a 25°C)
p=01 p=02
g’ 1,000 g 1,000
€ 900 € 900
o o
g 800 5 800
s 700 — s 700
8 600 1 | 968 Campo d'esercizio 8 500
g i SHRSIONe g 263 Campo d'esercizio
o 2% Timite inferiore g °%
5400 B I ETES % 400 | Limite superiore
§ 300 § 300 |- Limite inferiore
T 200 3 200
o o
o 100 o 100
[} [}
g 0 g 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Velocita di spostamento v [m/min] Velocita di spostamento v [m/min]
RS2H80-40000 «| grafici indicano i valori a temperatura normale. (20 a 25°C)
p=01 p=02
2 1,000 [ 2 1,000
900 —— p 900
E 800 Limite superiore g 800
I A\ 280 Campo d'esercizio IS 280 Campo d'esercizio
S 700 N S 700
g 600 N g 600 L Limite superiore
* 500 * 500
2 Limite inferior L
g 400 imite inferiore g 400
g 300 S 300 -Limite inferiore
T 200 3 200
© ©
o 100 o 100
[} [}
g 0 g 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40

Velocita di spostamento v [m/min]

Velocita di spostamento v [m/min]




Posizione del limite superiore del convettore

(Posizione centrale rullo)

Posizione del limite inferiore del convettore

Dimensioni
Base
050 a 280 XA S
XB
Direzione di trasferi- &
mento del carico </
1 i
> _
s
D b
¢y -
3 iﬁ. - . ) O
3 g
5 o
T 3 .
(&) | W o) :]-
oD !
<
E | |
LL 1
[T [T
m
il
2xP
QB WB
W
Fa
FZ
FXx0.02
4 x oN passante
8 x 60
controforo

Direzione di trasferi-

Attacco pressione testata posteriore

Quando ¢ utilizzato il fermo leva-rullo

Attacco pressione testata posteriore

CT

Ccz

CT

oCD

(In caso di connessione su lato flangia)

Attacco pressione testata anteriore

(In caso di connessione su lato flangia)

Cerchio circoscritto g|Nota 3)

(In caso di connessione su

tubo in direzione assiale)

mento del carico S
H E
x
[
Attacco pressione testata anteriore !_
(In caso di connessione su tubo
in direzione assiale) @
%
Sezione A
[mm]
Modello | Corsa | A B |CD|CT|CZ| D |E |FT|FX |FZ|GA|GB| H |z Il L [N| O | QA | QB
RS2H50 30 2125 | 845 | 20 8 |36 | 32 | 64 | 20 73 | 93| 16 | 16 |128 85 44 9 |Mpofondias | 10 7
RS2H63 30 234.5 | 90 20 | 10 | 45 | 40 | 77 | 25 90 | 114 | 24 | 24 |144.5 103 53 11 |fpoondtas | 12.5 8.5
RS2H80 40 292.5 | 121 25 | 10 | 45 | 50 | 98 | 25 | 110 |138 | 24 | 35 |1715 132 54.5 | 13 |lpofondtaé | 12.5 | 10
Modello | Corsa | R S T|U Vv w WB | XA | XB Y 6° Modello P (attacco di connessione)
RS2H50 30 40 | 21 2 55| 155 73 32 5 | 15.8 | 10 24 TF
RS2H63 30 47 | 245 | 35 | 6.4 | 16 875|385 | 5 | 187 | 10 24 RS2H50 G1/8
RS2H80 40 54 | 31 3 6.7 | 19 109 49 6 | 206 | 125 | 23 RS2H63 G1/4
Nota 1) Le dimensioni con il sensore sono le stesse di quelle del disegno sopra. RS2H80 G1/4

@

Il foro di montaggio deve essere @ (| + 1).
Fare attenzione alle interferenze tra la leva e la base di montaggio se montato dal lato della leva.
Lo spessore della base di montaggio deve essere pari o inferiore ai valori indicati sotto.
(RS2H50: 10 mm RS2H63: 15 mm RS2H80: 18 mm)
Nota 4) Impostare I'altezza del convettore nell'intervallo compreso tra la posizione del limite inferiore e quella del limite superiore (dimensione U) indicati nella figura.

Nota 2) Il disegno raffigura uno stelo completamente esteso.
Nota 3) Cerchio circoscritto @l si riferisce al diametro del cerchio circoscritto agli angoli del cilindro.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

Con meccanismo di bloccaggio

250 a 280 XA S
‘XB L
Direzione di trasferi- & . L . CZ
mento del carico Posizione del limite superiore del convettore
— CT CT
(Posizione centrale rullo)
> >'L Posizione del limite inferiore o
del convettore %
> —
J
@
T 3
| .
< ‘ a
- ’ :
[N
[ 1 [ 1 I
= Attacco pressione testata posteriore
‘ i (In caso di connessione su lato flangia)
m Attacco pressione testata anteriore
(In caso di connessione su lato flangia)
e
2xP
QB WB GB
w E
'a
FZ
FX
Se il fermo leva-rullo ¢ inutilizzato 4 x oN passante Cerchio circoscritto oINota 3)
8x 60
controfgro
© Attacco pressione testata posteriore
g (In caso di connessione su
Direzione di trasferimento % tubo in direzione assiale) %
del carico 7 <IN Attacco pressione testata anteriore [
[Ty (In caso di connessione su
tubo in direzione assiale) E
Sezione A [mm]
Modello | Corsa | A B |[CD|CT|CZ| D | E |FT|FX|FZ|GA|GB| H | Qe 1| L [«LA%5| N | O | QA
RS2H50 30 2125 | 845 | 20 8 |3 |32 |64 |20 | 73| 93 | 16 | 16 | 128 85 44 26 9 |tpofondtas | 10
RS2H63 30 2345 | 90 20 | 10 | 45 | 40 | 77 | 25 | 90 | 114 | 24 | 24 | 1445 103 53 31 11 |i8profondiaé | 12.5
RS2H80 40 2925 | 121 25 | 10 | 45 | 50 | 98 | 25 | 110 | 138 | 24 | 35 | 171.5 132 54.5 38 13 |Dpofondtas | 12.5
Modello | Corsa | QB | R S T| U Vv W | WB | XA | XB Y 0° Modello P (attacco di connessione)
RS2H50 30 7 40 | 21 2 55| 155 | 72 32 5 | 158 | 10 24 TF
RS2H63 30 85| 47 | 245 |35 |64 | 16 875|385 | 5 | 18.7 | 10 24 RS2H50 G1/8
RS2H80 40 10 54 | 31 3 6.7 | 19 109 49 6 | 206 | 125 | 23 RS2H63 G1/4
RS2H80 G1/4

Nota 1) Le dimensioni con il sensore sono le stesse di quelle del disegno sopra.
Q Nota 2) Il disegno raffigura uno stelo completamente esteso.

Nota 3) Cerchio circoscritto @l si riferisce al diametro del cerchio circoscritto agli angoli del cilindro.
Il foro di montaggio deve essere @ (I + 1).
Fare attenzione alle interferenze tra la leva e la base di montaggio se montato dal lato della leva.
Lo spessore della base di montaggio deve essere pari o inferiore ai valori indicati sotto.
(RS2H50: 10 mm RS2H63: 15 mm RS2H80: 18 mm)
Nota 4) Impostare |'altezza del convettore nell'intervallo compreso tra la posizione del limite inferiore e quella del limite superiore (dimensione U) indicati nella figura.
Nota 5) Le dimensioni diverse da quelle indicate * (LA) sono le stesse di quelle del tipo base (senza bloccaggio).




