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662 Serie MXH — Microslitta
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Microslitta <
Serie MXH <~
26, 210, 216, 820 '

l3aratteristiche

« L'utilizzo di una guida lineare a ricircolo di sfere
permette di ottenere eccellente rigidita, linearita e
precisione antirotante.

* Resistenza ai momenti migliorata: il momento
ammissibile & circa 6 volte maggiore di quello della
serie MXU.

« Corse lunghe fino a 60 mm standard

+ Tavola del cilindro adatta per montaggio a passo breve.

» Connessione possibile da 3 direzioni.

» Montaggio possibile da 4 direzioni.

l:odici di ordinazione

MXH [10/-[60]

v | Corsa standard
i itt
icrosiitta Diametro [mm] Corsa standard [mm]
Diametro ¢ 6,10, 16,20 | 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
6 6 mm
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm

.Drodotto raccomandato

L

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Componenti in stock per consegna rapida

MXH6-5 MXH6-40 MXH10-20 MXH16-5 MXH16-40 MXH20-20
MXH6-10 MXH6-50 MXH10-25 MXH16-10 MXH16-50 MXH20-25
MXH6-15 MXH6-60 MXH10-30 MXH16-15 MXH16-60 MXH20-30
MXH6-20 MXH10-5 ~MXH10-40 MXH16-20 MXH20-5 MXH20-40
MXH6-25 MXH10-10 MXH10-50 MXH16-25 MXH20-10 MXH20-50
MXH6-30 MXH10-15 MXH10-60 MXH16-30 MXH20-15 MXH20-60

lSpecifiche tecniche
Diametro [mm] 6 10 16 20
Larghezza guida [mm] 5 7 9 12
Fluido Aria
Funzione Doppio effetto
Attacco di connessione M5
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa 0.06 MPa 0.05 MPa
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Pressione di prova 1.05 MPa

Senza sensore: —10 a 70°C (senza congelamento)

, -
Temperatura d'esercizio Con sensore: —10 a 60°C (senza congelamento)

Velocita 50 a 500 mm/s
Energia cinetica ammissibile [J] 0.0125 0.025 | 0.05 | 0.1
Lubrificazione Senza lubrificazione

Ammortizzo

Paracolpi elastici su entrambi i lati

Tolleranza sulla corsa

+1.0
0

Sensore

(Su richiesta)

Sensore reed: D-A90J
Sensore stato solido: D-M9/D-F90]

Z;SNIC

+ D-M9PWL (LED bicolore PNP)
+ D-MONWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla

sezione Sensori, pagina 1025

'Y

Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Serie VQC - Valvole - pagina 221

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
Serie TU - Tubi - pagina 1253

Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Prodotti correlati




Dimensioni MXH6

4-M3
10 5 + Corsa
t Prof. 4.8
= ¥
-©
JHh e ———— |-
1 A

Tappo per attacco (vite di regolazione)

4-M5 x 4¢
Larghezza guida 5 3-M4 passante 4-M3
2-M5 @s-s [Prof.55
b / Controforo 6-26 prof. 3.3 o
|
/ T
® é A
o T« %@% o
S - © \dh
T
o]
4 NS
10.5 8.5 31 + Corsa 9
39.5 + Corsa 16 [mm
T Corsa [mm] J LA LB LT NS
5 4 10 — 42 14
—® & 9 O, 10 4 10 — 42 14
wn — e - L
- wT Py ° {4}@& ® E 15 4 20 - 52 24
8 LA LB J-M3 20 4 20 — 52 24
Prof. 6.5 25 4 30 - 62 30
30 4 30 — 62 30
40 6 20 20 72 45
50 6 25 25 82 55
60 6 30 30 92 60
Dimensioni MXH10
12 5 + Corsa 4-M4
Prof. 6
—E—© &
I s>
i © ©
3-M5 passante
Diam. foro inferiore 4.3
4-M4 Controforo 6-¢7.5 prof. 4.4 - . 4-M4
Prof. 6 . ] Tappo per attacco (vite di regolazione) T Prof 75
arghezza guida 7 4-M5 x 4¢
2-M5 |
o] ] { .
i 5
= ® Lo el %
- S HlNW =
fan)
& | & [} L] @ @ ? % i
- SACES e
5
g 7.5 NS 12.5
11.5 35 + Corsa n
13 46.5 + Corsa 20
LT fmm]
Corsa [mm] J LA LB LT NS
—O o o ©® [ 5 4 10 — 49 14
2 5??’:’*’3’7’?’7’7:* 10 4 10 - 49 14
h 2 R_ @@ [ 15 4 20 — 59 24
" LA LB J-M4 20 4 20 — 59 24
Prof. 8 25 4 30 - 69 30
30 4 30 — 69 30
40 6 20 20 79 45
50 6 25 25 89 55
60 6 30 30 99 60

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXH16

12 10+C 4-M4
| + Corsa l Brol 6
3-M5 passante — &
Diam. foro inferiore 94.3 tI - Bk,@,,i,i,i,i,%,
Controforo 6-07.5 prof. 4.4 & &
1 A
Larghezza guida 9 Tappo per attacco (vite di regolazione) 4Ma

4-M5 x 4¢ Prof. 10
4-M4 f 2-M5 l

]
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— @ ﬁ/ S
o I
& **E}************** ] &
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T
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0 5 © 16
10 NS 12,5 25
14 42 + Corsa
56 + Corsa (mm]
Corsa [mm] J LA LB LT NS
LT 5 4 10 — 58 20
10 4 10 — 58 20
r s 60 15 4 20 — 68 30
< «,F*,i,i,i,i,i,i = 20 4 20 - 68 30
' « OO [ 25 4 30 — 78 40
14| LA LB J-M4 30 4 30 — 78 40
Prof. 9 40 6 20 20 88 50
50 6 25 25 98 60
60 6 30 30 108 60
Dimensioni MXH20
4-M5 prof. 8
15 10 + Corsa
Hl—o 4
8| +f—-e—————
3-M6 passante L o °
Diam. foro inferiore 05.1
6-oControforo 9.3 prof. 8
4-M5 prof. 8 Tappo per attacco (vite di regolazione)
. Larghezza guida 12 4-M5 x 4¢ é-Mfsn
s \ rof.
o \ ] L { m
| S
o & Lot
0 8|3
d HE———F—t+ )
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4 J—1HO o—— o o
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20 6
1 T NS 15 20
15.5 52.5 + Corsa
68 + Corsa 32
[mm]
LT Corsa [mm] J LA LB LT NS
5 4 10 — 64 20
— 10 —
o) ) o O O 4 10 64 20
s8] ——————— 15 4 20 — 74 25
N4 s Q@ @[] 20 4 20 - 74 25
25 4 30 — 84 40
14 LA LB J-MS
Prof. 9.5 30 4 30 — 84 40
40 6 20 20 94 50
50 6 25 25 104 70
60 6 30 30 114 70
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SMC Unita di traslazione ~ Serie MXS 665

D I I I I I I I I I I R R I I I I A RN

O

Unita di traslazione pneumatica
Serie MXS
26, 28, 612, 816, 020, 225

ICaratteristiche

+ Unita di traslazione e cilindro pneumatico integrati.
L'unita di traslazione & adatta per montaggi di precisione.
- Migliore ripetibilita di montaggio del pezzo.
+ Vasta gamma di opzioni:
Opzione unita di regolazione, con unita di regolazione =
corsa, con deceleratore idraulico, ecc. B =
+ Disponibile il tipo simmetrico e il tipo con deceleratore i : -
idraulico. ‘3} g
Tipo cilindro &
— | Tipo standard
L |Tipo simmetrico Tipo simmetrico

0J|A]

Tipo standard

ICodici di ordinazione

stlﬁl

Attacco filettato Unita regolazione corsa
L o6 — Senza regolazione corsa
M5 08 a 016 A Unita di regolazione su entrambi i lati
E |G(PF)| 220, 025 B () Deceleratore su entrambi i lati

Diametro (corsa [mm]) l Nota 1) Il modello MXS6 (L) non & disponibile
6 | 10, 20, 30, 40, 50 con deceleratore idraulico.
8 | 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

I Prodotto raccomandato

d 2

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso S

= . Componenti in stock per consegna rapida

Codice Corsa (0J) Codice Corsa (0) + D-M9PWL (LED bicolore PNP)
MXS6-C] 10, 20, 30, 40, 50 MXS12L-001 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 + D-MONWL (LED bicolore NPN)
MXS6-C1A 10, 20, 30, 40 MXS12L-00A 30,75 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
MXS6L-0 10, 20, 30, 50 MXS16-0] 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 sezione Sensori, pagina 1025
MXS8-[] 10, 20, 30, 40, 50, 75 MXS16-LJA 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXS8-CIA 10, 20, 30, 40, 50, 75 - , 50, 75, L \/ 7 R
MXS16-[1B 30, 50, 75, 100, 125 ‘ Prodotti correlati
MXS8-[1B 20, 30, 50, 75 MXS16L-00 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXS8L-[J 10, 20, 30, 40, 50, 75 EMXS20-] 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
MXS12-00 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 EMXS20L-C0 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 150 Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
MXS12-0A  10,20,30,40,50,75,100  EMXS25-01 10,20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
MXS12-00B 20, 30, 40, 50, 75, 100 EMXS25L-0 50, 75, 100 Serie VQC - Valvole - pagina 221
Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
ifiche tecnich Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
ISpeC s ‘ccniche Serie TU - Tubi - pagina 1253
Diametro [mm] 5 8 ‘ 12 ‘ 16 20 o5 Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Attacco di connessione M3 M5 1/8
Fluido Aria
Funzione Doppio effetto Sono disponibili ulteriori funzioni
Pressione d'esercizio 0.15a0.7 MPa Si prega di contattare SMC.
Pressione di prova 1.05 MPa
Temperatura d'esercizio -10 a 60°C
Velocita 50 a 500 mm/s
Ammortizzo Paracolpi elastici (standard, con unita di regolazione corsa)
Deceleratore idraulico (opzione)
PR . Con meccanismo Con bloccaggio
Lubrificazione Senza lubrificazione paracolpi a fine corsa
. Sensore reed D-A9[]
Sensore (opzione) Sensori stato solido (8 fili, 2 fili) D-M9[J
Sensore stato solido con LED bicolore (2 fili, 3 fili) D-M9]
Tolleranza sulla corsa "(‘) mm

l!!] E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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(Con unita di regolazione corsa a

Dimensioni MXS6: Tipo standard
(NN-1) X H G
Modello base u
A B 11 5.5 1
n
3 ) s 0
i Q Ql ®
BD-O—B——) o 3 T
©Uv—E O 1
. o
53 - J
4 NN-M4 prof. filettatura 8
23H9*3%%°2 5 prof. l A l.B 0
[aV)
HA | GA " Viste AA Viste BB
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[oe] o
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Y
4
Y24
Unita di regolazione corsa su lato estensione e . .
Unita di regolazione corsa su lato rientro
55 3 N-M3 prof. filettatura 4 18
4-M2.5 prof. filettatura 3.5 (Innesto) fine estensione)
F=3 N 4
q N > 2l /
o v"jr ! ! o }"1‘ =
2w 4 S
o B - ) O s
g5 St @& I h o 9 2
S8 AT O [ - £
££ © < © 2
vlsg g
[« ) I=N5] o
= F 0 2
o g3
N o S
11 (E '1> XF o = 2-M3 prof. filettatura 5
0 5
5] =
@3H9*3%%°2.5 prof. go =
- 2
@ w©
N
2-M2.5 prof. filettatura 3
6 Attacco 2-M3
2 [3 J |1 5 _ Max. 10.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
= T A
I = -
3l BF e T
s}
3 6.5
K 12,5 2-M2.5 prof. filettatura 3
[mm]
Modello F N G H NN | GA | HA | J K M 4 zz
MXS6-10 | 20 4 6 25 2 11 20 10 17 | 225 42 | 415 48
MXS6-20 | 30 4 6 35 2 21 20 10 27 | 32.5 52 | 51.5 58
MXS6-30 | 20 6 11 20 3 31 20 7 40 | 425 62 | 61.5 68
MXS6-40 | 28 6 13 30 3 43 30 19 50 | 52.5 84 | 83.5 90
MXS6-50 | 38 6 17 24 4 4 48 25 60 | 62.5 | 100 | 99.5 | 106




Dimensioni

MXS6L: Tipo simmetrico 0
[aV)
k]
Modello base &
[
o
HA GA g°
@3H9 *59% prof. 2.5 j %
IEA IHB ® NN-M4 prof. filettatura 8
’I 4
W g ]
— @ - NI
L0000 ———' L }
% 8 ? ]EJ @l's 'S
[S] Q
A B
<~ = ‘ 1] | 55 55
H ‘ t——
(NN-1) XH G Viste AA Viste BB
K 12.5
2-M2.5 prof. filettatura 3
3 6.5
- (o]
w| 37 4 I V@
o| Jrfiodm ©—¢ o EE=
& S|
e AL ‘\EJ
2 |8 J 1|5 Max. 10.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
2-M2.5 prof. filettatura 3
6 Attacco 2-M3
B
5
s
<
@3H9 *$%%prof. 2.5 N & 3
e N ©
1 <2 '1> XF 5 2
5 8 2-M3 prof. filettatura 5
Q 2
2 o
co ~
F * <
g2 2 S
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4-M2.5 prof. filettatura 3.5 S 2 S
L =
= 3 © @ ©- €
i s & My A A b | o] S
Sa & = & PR el 8
) nl§e [ O i
) 218 s & X S
kr\{r"" o "’1 ‘ i [
Lol & P 4l, w| oo ]
e k 2
55 3
(Con unita di regolazione
Unita di regolazione corsa su Unita di regolazione corsa su lato rientro corsa su lato estensione)
lato estensione N-M3 prof. filettatura 4
(Innesto)
Y4
| Z
® &
Te]
2 5 M
[mm]
Modello F N G H NN GA HA | J K M Y4 Y74
MXS6L-10 20 4 6 25 2 11 20 10 17 22.5 42 | 415 48
MXS6L-20 30 4 6 35 2 21 20 10 27 32.5 52 | 515 58
MXS6L-30 20 6 11 20 3 31 20 7 40 42.5 62 | 615 68
MXS6L-40 28 6 13 30 3 43 30 19 50 52.5 84 | 835 90
MXS6L-50 38 6 17 24 4 4 48 25 60 62.5 | 100 | 99.5 | 106

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXS8: Tipo standard

Modello base

(NN-1) X H

3.5

13 6.5

g Wlay )
8 KDkt g8 KDl [ B
R =3 :
o P €O
"y & F7 -
\
4 ™
A B s NN-M4 prof. filettatura 8
23H9 *3%°3 prof. R F s
HA N GA g , ,
T go Viste AA Viste BB
2
(2]
0 6 M |
o
]
& 3
z
Y74

Unita di regolazione corsa su lato rientro

4-M3 prof. filettatura 4 Unita di regolazione corsa su lato estensione 22 ECO” unita di 'e)go'azmne corsaa
S— - ine estensione
4 ?‘In'\feztrgf) filettatura 5 2-M4 filettatura 6 prof.
] Lg ] -
- 477:"‘— 1 l l 7,Ej"ﬂ7’
gz 4 I - ~
83 © 9 R £
S i k]
= N7 A 7 Dol 2 glo
sE /4‘1’ & & \\J &/ [ =18
ol2 & 2
lgg @ B B
2
o
F ® %
N > 2 g
—-1)XF o =
@3H9 *39% 3 prof. 12 (2 & s
— go g
2 s
© k=)
o
2-M3 prof. filettatura 4
Attacco 2-M5
2 7
35/, J | 6 Max 9.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
l
< 1 s
S O
$lo o SR
Q .
2 i o] I 0
ks W - i ,\¢ ©
3.8 7
NA-M3 prof. filettatura 4
K 14.6 e
3.8 7
KA 14.6
[mm]
Modello F N G H | NN | GA | HA | J K |KA[NA| M Z | 72Z
MXS88-10 | 25 4 9 28 2 17 20 [ 13 |195|235| — 2 49 | 485| 56
MXS8-20 | 25 4 12 30 2 12 30 8.5|29 335 — 2 54 | 535| 61
MXS8-30 | 40 4 13 | 20 3 33 | 20 | 95|39 [435| — 2 65 | 645| 72
MXS8-40 | 50 4 15 | 28 3 43 | 28 |[105|56 [535| — 2 83 | 825| 90
MXS8-50 | 38 6 20 23 4 43 46 | 24.5|60 63.5| 825| 4 101 | 1005 | 108
MXS8-75 | 50 6 27 | 28 5 83 | 56 [38.5|96 [885|1325| 4 | 151 |1505| 158




Dimensioni MXS8L: Tipo simmetrico

[s]
Modello base I
gﬁ.
HA GA go
0.025 o
@3H9 5" prof. 3 A B 5 NN-M4 prof. filettatura 8
— -—
4
_ N -
o D
OO0 O 60— ]
{1} ~ J 5
<A é
H 13 6.5
NN-1) X H G . .
( ) Viste AA Viste BB
KA 14.6
3.8 7
NA-M83 prof. filettatura 4
K 14.6 —
3.8 7
= 1 TN
ol HHE-B eyl rH .
< - - Cd--3 S
T For L
N
R i / 3 v
3.5 J | 6 Max. 9.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
2 7 Attacco 2-M5
2-M3 prof. filettatura 4
e
+0.025 m g
o3H9 7y prof. 3 <ﬂ_1>x E “g 5
12 2 9 = 2-M4 filettatura 6 prof.
Zo a
* 3 12
4-M3 prof. filettatura 4 F 2 S [~
_— o o
[o]
c
@ o
) B
&2 S,
e © © © 8
8 =
55 N By @ Tolo = 8
S E T\ A j & NZ Pl s E
o o|Sw | -
®l22 % 3 =
= O = 7 : =t /
4l b L
6.5 3.5 N-M3 prof. filettatura 5 o .
{Innesto) 22 (unita di regolazione corsa
o ) ‘Iato estensione)
Unita di regolazione corsa su lato estensione \ Unita di regolazione corsa
su lato rientro
Y4
z
q <
(aV} (8}
0 6 M
o
[mm]
Modello F N G H NN GA HA | J K KA NA M y4 2z
MXS8L-10 25 4 9 28 2 17 20 13 195 [ 235 | — 2 49 48.5 56
MXS8L-20 25 4 12 30 2 12 30 8.5 | 29 335 | — 2 54 | 535 61
MXS8L-30 40 4 13 20 3 33 20 9.5 | 39 435 | — 2 65 64.5 72
MXS8L-40 50 4 15 28 3 43 28 10.5 | 56 535 | — 2 83 82.5 90
MXS8L-50 38 6 20 23 4 43 46 | 245 | 60 63.5 | 825 | 4 101 | 100.5 | 108
MXS8L-75 50 6 27 28 5 83 56 38.5 | 96 88.5 [ 1325 4 151 [150.5 | 158

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXS12: Tipo standard

Modello base (NN-1) X H G
H 185 8.5 18,5 8.5
J Wy )
< )
il Al :
- zS Y. NEZY OB o S
A 2 2 A~
8 g
| ; L
t 5 0
@
A B = NN-MS5 filettatura 10 prof.
@4H9 0% 3.5 prof. < = 2 :
HA GA g Viste AA Viste BB
t;'_io
(o2}
F
0 8 M
[}
o
5 I &
Z
77
Unita di regolazione corsa su lato estensione Unita di regolazione corsa su lato rientro (Con unt i regoizone
9 5 N-M4 prof. filettatura 5.5 31.5  corsaafine estensione)
. A 5 (Innesto)
T AN s
Ao vy ! ! Py s -
2 S A <
= = k=]
| - | e @ o | 8
Q 1 w
v _& Y Al A & Lol o E| o
52 ST T ¥ b4 ISR B L
w|E-J @
~|5§ @ S
8% id id v &) RO,
o % ! 16
4-M4 prof. filettatura 6 N NS E 2-M5 prof. filettatura 8
+0.030 (ﬁ '1> XF <l s
24H9 ™" 3.5 prof. 16 2 5 g
2770 wIF, o =
3 0
ge|
2-M4 prof. filettatura 5 2
<~ VI% prot. frietatura z
2 95 Attacco 2-M5
4.75 J | 8 Max. 11 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
v
ot T j © % 1= ‘w
- )
=1 - _ = o
S R .
5 8.5
K 185 | 8 - |85 NA-M4 prof. filettatura 5
KA 18.5
[mm]
Modello F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA| M z Y24
MXS12-10 | 35 4 15 | 40 2 15 | 40 | 10 40 | 265 | — 2 71 70 | 80
MXS12-20 35 4 15 | 40 2 15 | 40 10 40 | 365 | — 2 71 70 | 80
MXS12-30 35 4 15 | 40 2 15 | 40 10 40 | 465 | — 2 71 70 | 80
MXS12-40 50 4 17 | 25 3 42 | 25 10 52 | 565 | — 2 83| 82| 92
MXS12-50 35 6 15 | 36 3 51| 36 | 22 60 | 665 | — 2 103 | 102 | 112
MXS12-75 55 6 25 | 36 4 61| 72 | 43 85| 915 (1255 | 4 149 | 148 | 158
MXS12-100| 65 6 35 | 38 5 111 | 76 52 | 130 (1165|1795 | 4 | 203 | 202 | 212




Dimensioni MXS12L: Tipo simmetrico s
IS
Modello base &~
o
24H9 *0%% prof. 3.5 HA GA g°
A B = NN-MS5 filettatura 10 prof.
| -—— | -— <
) | —
! ]
- & &
it R
DD D B OO o L T—
N A% \d —
BE]E» nl o [}
Y] ol @ Q
g Q
A H B 18.5 8.5 18.5 8.5
(NN-1) XH G Viste AA Viste BB
KA 18.5
K 185 5 | 85
5 8.5 )
NA-M4 prof. filettatura 5
- - » AW {r of
g 91T
o 1 L 0
2 © /@ 1 I @
0
4.75 J | 8 Max. 11 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
2 1|95 Attacco 2-M5 g
@
2-M4 prof. filettatura 5 2
©
Yo}
24H9 "% prof. 3.5 N ) i
16 <? '1> XF I 4
4-M4 prof. filettatura 6 8‘1 8 2-M5 prof. filettatura 8
Q
5
F o N
e 3
g g
s 5
g 4 s s £
5N — B E
_ |=3 v & PN Lol gl :
8} + TS ; §
0|8 < r ¢\ 9 oi
— S -
AT K
! eI > o
N-M4 prof. filettatura 5.5 (Con unita di regolazione
9 5 (Innesto) 315 corsa a fine estensione)
Unita di regolazione corsa su lato estensione Unita di regolazione corsa su lato rientro
Y24
4
0 TIE o
[oo) s}
[aY)
0 8 M
o
[mm]
Modello F N G H NN GA HA | J K KA NA M Y4 Y74
MXS12L-10 35 4 15 40 2 15 40 10 40 265| — 2 71 70 80
MXS12L-20 35 4 15 40 2 15 40 10 40 | 365 — 2 71 70 80
MXS12L-30 35 4 15 40 2 15 40 10 40 | 465 — 2 71 70 80
MXS12L-40 50 4 17 25 3 42 25 10 52 56.5| — 2 83 82 92
MXS12L-50 35 6 15 36 3 51 36 22 60 66.5| — 2 103 | 102 112
MXS12L-75 55 6 25 36 4 61 72 43 85 9151255 4 149 | 148 158
MXS12L-100 | 65 6 35 38 5 111 76 | 52 | 130 [116.5|179.5| 4 203 | 202 | 212

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXS16: Tipo standard

Modello base
(NN-1) X H G 24 105 24 10.5
: | |
A B
B
Te} [Te]
vl o =)
o 35 5
©o ®o® 0® o AR
]
L6
' NN-M6 prof. filettatura 12
A KB
Viste AA Viste BB
HA GA
0 10 M
o
0
3 g
y4
Y74
Unit di regolazione corsa su lato estensione o ) (Con unita diregolazione
12‘ 6 - Unita di regolazione corsa 375 corsa afine estensione)
4-M5 filettatura 5 N-M5 filettatura 6 prof. su lato rientro
- prof. 7 —r % AN ””‘(Innesto) ,,,,,,,,,,
D 1 - A EN\
bt g1 it | |
gz | |2 P % ‘
N |
38 O S—El B ol o -
28 Fiid ¥ i @ o8 <
= ©
5 g S [~
s2 (A9 b AN e
= =15
cg F < 5|5
©|8g 5 Bk
= <ﬂ _1> X E = 2 3 2-M86 filettatura 10 prof.
21 2 S 8
25H9*3%%°4 prof. EN =13
o w5
= ™ | o
" 2-M5 prof. filettatura 5,5
S otan Attacco 2-M5
5.5 J | 10 Max. 13.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
©
o \b T-T N ¢
= D @ Q
Ma [}
i ' LA A A }7::
L ¥ 9~ bd 15
55 | o] ‘ o]
K 21 \5.5 )
KA 21 NA-MS5 filettatura 5.5 prof.
[mm]
Modello F N G H | NN | GA | HA | J K KA | NA| M z Y74
MXS16-10 35 4 16 | 40 2 16| 40 | 10 40| 29| — 2 76 | 75| 87
MXS16-20 35 4 16 | 40 2 16| 40 | 10 40| 39| — 2 76| 75| 87
MXS16-30 35 4 16 | 40 2 16 | 40 10 40 | 49| — 2 76| 75| 87
MXS16-40 40 4 16 | 50 2 16| 50 | 10 50| 59| — 2 86| 85| 97
MXS16-50 30 6 21 30 3 51 | 30 15 60| 69| — 2 101 | 100 | 112
MXS16-75 55 6 26 | 35 4 61| 70 | 40 85| 94125 | 4 151 | 150 | 162
MXS16-100 | 65 6 39 | 35 5 109 | 70 | 55 | 118 | 119 | 173 | 4 199 | 198 | 210
MXS16-125 | 70 8 19 | 35 7 | 159 | 70 | 68 | 155|144 | 223 | 4 | 249 | 248 | 260




Dimensioni MXS16L: Tipo simmetrico <
[e)
s
(=]
Modello base HA . GA g
. il P
05H9 *6%% prot. 4 2 2| NN-Ms prot. filttatura 12
.6
! L
? & Pr—
fi: ] & @
N
Hj n " 0 0 0
8 2l e S
Q Q
A B ‘ ‘
|<7 l‘i 24 10.5 24 10.5
H L L
(NN-1) X H G Viste AA Viste BB
KA 21
55 | (10 NA-M5 filettatura 5.5 prof.
K 21
55 | 10 |
= i ol &S B
o ; [T 199 A
1o >
[a\]
Hle ¢ =
©| 5.5 J | 10 Max. 13.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
R Attacco 2-M5 °
2-M5 prof. filettatura 5.5 é
o
©
05H9 *3%%prof. 4 < =
—_— (ﬂ -1> XF 2 g
21 2 = o 2-M6 filettatura 10 prof.
3 2
?° o 20
) E (22} o
4-M5 prof. filettatura 7 o _ 5 S
-7 c 2 )
N & o
g2 s
g & © © g
)
T2 0 O=0—& | 5y i
£5 ¥ P N N4 3 8
0
©|& g © $ /jy == )—--: )
128 —
s - i i ;
N 6 LA
12 6 N-M5 filettatura 6 prof. 37.5 ‘ (Con unita di regolazione corsa
T
(Innesto) Unita di regolazione a fine estensione)
Unita di regolazione corsa su lato estensione  ¢orsa su lato rientro
Y4
| Y4
o || o
© <
(]
n
S 10 M
[mm]
Modello F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M z 7z
MXS16L-10 35 4 16 40 2 16 40 10 40 29 — 2 76 75 87
MXS16L-20 35 4 16 40 2 16 40 10 40 39 — 2 76 75 87
MXS16L-30 35 4 16 40 2 16 40 10 40 49 — 2 76 75 87
MXS16L-40 40 4 16 50 2 16 | 50 10 50 59 | — 2 86 85 97
MXS16L-50 30 6 21 30 3 51 30 15 60 69 — 2 101 100 | 112
MXS16L-75 55 6 26 35 4 61 | 70 40 85 94 | 125 4 151 | 150 | 162
MXS16L-100 65 6 39 35 5 109 70 55 118 | 119 173 4 199 | 198 | 210
MXS16L-125 70 8 19 35 7 159 70 68 155 | 144 | 223 4 249 | 248 | 260

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXS20: Tipo standard

Modello base mnnxs G
A B 29 11.5 .29 11.5
| \
Vo)
NEERESIE
Rl Q| — hy
B: J } b } ® b
IZsWPN A
& y—%*@Hw @ *_«»—(»— = ®
1 H q &
3 1 =
[ 6 A |<§ NN-M6 prof. filettatura 12
25H9 %% 5 prof. HA GA Viste AA Viste BB
[t} 13 M
[}
0
© 1 3
Z -
Y74
o . . (Con unita di regolazione
18 6 Unita di regolazione corsa su lato estensione 46.5  corsaafine estensione)
X ) Unita di regolazione corsa su lato rientro
6-MS pro. filettatura 8 N-M5 filettatura 10 prof.
. 7 (Innesto) o S ]
P——— T
§ g d $ (<3 Y e $
] ' 2 ®
=2 $@ @ = ’@) T L ?) ® II. |
0|5 Sl FF \ 2 le)
NS E ® & & 8 | A @
£ Pig<)
0 =1
F = 3 25
+0.030 S =
o5H9 5" 5 prof. . <g -1>X £ g g
> s 8 2-M6 filettatura 13 prof.
I w
[Te)
3,13 2-M6 prof. filettatura 6.5  Attacco 2- 1/8
6.5 ) J \ | 12 Max. 14.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
® ) \
|
I T ©
S B ¢
S
- - 1[4
St R 7
6.5 | [12
K 25 |65 |12 NA-MS filettatura 6.5 prof.
KA 25
[mm]
Modello F | FF | N G H | NN|GA|HA | | J K |KA|NA | M Z | 72Z
MXS20-10 | 50 | 40 | 4 | 15 | 45| 2 25|35 | 10 | 44| 31| — | 2 83| 815| 97
MXS20-20 | 50 | 40 4 15 | 45 2 251 35 | 10 4 41| — 2 83 | 815| 97
MXS20-30 | 50 | 40 | 4 | 15 | 45| 2 25|35 | 10 | 44| 51| — | 2 83| 815| 97
MXS20-40 | 60 | 50 4 15 | 55 2 35| 35 | 10 54| 61| — 2 93 | 915|107
MXS20-50 | 35 | 35 6 15 | 35 3 50| 35 | 10 69| 71| — 2 | 108 [ 1065 | 122
MXS20-75 | 60 | 60 6 19 | 35 4 54| 70 | 10 | 108 | 96 | — 2 | 147 | 1455 161
MXS20-100| 70 | 70 6 37 | 35 5 [ 107 | 70 | 58 | 113 | 121 | 169 | 4 | 200 | 1985 | 214
MXS20-125| 70 | 70 8 4 38 6 | 155 | 76 | 70 | 155 | 146 | 223 | 4 | 254 |2525| 268
MXS20-150| 80 | 80 8 19 | 44 7 |195| 88 | 87 | 190 | 171 | 275 | 4 | 306 | 3045 | 320




Dimensioni MXS20L: Tipo simmetrico

Modello base @5H9 "0 %% prof. 5

HA GA NN-M86 prof. filettatura 12
1.6 A B
! | "
[Te]
3 H o
7 : £ P
Bo Go @0 00 o ey e
4 . 0| ~ —
B’: g }ﬁj g|® } J s
A B ‘
fe— y f— 29 115 ‘ 29 115
B G ) )
(NN-1) X H Viste AA Viste BB
KA 25
K 25 6.5 | 12 NA-MS6 prof. filettatura 6.5
65 | 12
IS H--- TThes &
#4 & -0 %o & *}P EH
H{ @
g ¢
A 1] {K 202 /‘g} T Et
i
@l 65 L J | 12 Max. 14.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
8,113 Attacco 2-1/8
2-M6 prof. filettatura 6.5 °
5
o s
05H9*9°* prof. 5 2 ; 2-M6 filettatura 13 prof.
<ﬂ -1> XF g o
27 2 S &
So S 25
F ) [}
® 5 IS
C’a N
N5 sl - %9 |
52 & & & g ®
§§ \‘J\m B ey @) "1 ol © g s ||
s £ Y O —He"Y & 3| Rl 5| @ el T
JE 8 —®
N o & sy S
NiSg G © 1LC)
= e Y
T Bl NI N7
18 | | g\B:MS5 prof. filettatura 8 N-MS filettatura 10 prof. Unita di regolazione corsa su lato rientro
(Innesto) 46.5 | (Con unita di regolazione
- . . corsa a fine estensione)
Unita di regolazione corsa su lato estensione
Y4
‘ 4
[fe) 4 o
) (12
<
n
p 13 M
[mm]
Modello F FF N G H NN GA HA | J K KA NA M Y4 Y74
MXS20L-10 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 31 — 2 83 | 815 97
MXS20L-20 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 4 — 2 83 | 815 97
MXS20L-30 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 51 — 2 83 | 815 97
MXS20L-40 60 50 4 15 55 2 35 | 35 10 54 61 | — 2 93 | 915 ] 107
MXS20L-50 35 35 6 15 35 3 50 | 35 10 69 71| — 2 108 |106.5 | 122
MXS20L-75 60 60 6 19 35 4 54 70 10 108 9% | — 2 147 |145.5 | 161
MXS20L-100 70 70 6 37 35 5 107 70 58 113 | 121 169 4 200 |198.5 | 214
MXS20L-125 70 70 8 4 38 6 155 76 70 155 | 146 | 223 4 254 |252.5 | 268
MXS20L-150 | 80 80 8 19 44 7 195 | 88 87 | 190 | 171 | 275 4 306 |304.5 | 320

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXS25: Tipo standard

Modello base (NN-1) X H G
H . 34 16 34 16
A B F
B 4N
e oz N a
| e BIN s
Bro—B)-0--B)r-o—6B)d o . — @
(PO L—0 *\ 1_@
. H Or
D J ] ~
4 A B
06H9 *%% prof. 6 HA ~GA = NN-M8 filettatura 16 prof.
Viste AA Viste BB
0 15 M |
o
3 .
A,
Y4
Y74
(Con unita di regolazione
22 7 Unita di regolazione corsa su lato estensione N-M6 prof. filettatura 13 (Inserto Helisert) 54.5 corsa a fine estensione)
S L 6-M6 filettatura _ ,/ 7 Unita di regolazione corsa su lato rientro
e prof. 10 A7 w| Y
- S N L
- . i 5 ‘,,? —
« _—y £
R # ¢ ‘
=2 PP 3 o =
m'§'§ & - i ¥ 3 8 2 R
ot TIA9 9
NS & S
T © © © 5
s
F © =
@6H9 *3%prof. 6 N B e
oorod Tprol 8 (&1)xr i - |
30 2 8 g 2-M8 filettatura 15 prof.
oo
> 2
I
©
2-M8 filettatura 8.5 prof.
4,18 Attacco 2-1/8
=) 8, J ) | 15 Max. 16.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
I~ | i
— I N
© ¥ \‘A 1 i‘gi
- ~TY AV i
A |
™ h o (3=n
| ©O i
| S S F== Ll K&"H:ﬁ.-l ei
8 15 .
K 3 NA-M8 filettatura 8.5 prof.
8 15
KA 31
[mm]
Modello F | FF | N G H | NN | GA | HA | J K |KA|NA| M Z | 22
MXS25-10 50 | 40 4 22 | 45 2 22| 45 | 12 47| 35| — 2 92 | 90.5| 108
MXS25-20 | 50 | 40 4 22 | 45 2 22| 45 | 12 47| 45| — 2 92 | 905 108
MXS25-30 50 | 40 4 22 | 45 2 22| 45 | 12 47 | 55| — 2 92 | 90.5| 108
MXS25-40 | 60 | 50 | 4 | 22 | 55 | 2 22|55 | 12 | 57| 65| — | 2 |[102[1005| 118
MXS25-50 35 | 35 6 20 | 35 3 55| 35 | 12 70| 75| — 2 115 [113.5]| 131
MXS25-75 | 60 | 60 6 26 | 35 4 61| 70 | 33 90 [ 100 | — 2 | 156 [1545]| 172
MXS25-100| 70 | 70 6 32 | 35 5 [102| 70 | 50 | 114 | 125|162 | 4 | 197 [1955] 213
MXS25-125| 75 | 75 8 40 | 38 6 |154| 76 | 67 | 155|150 | 218 | 4 | 255 |253.5| 271
MXS25-150| 80 | 80 8 30 | 40 7 |190| 80 | 82 | 180 | 175|258 | 4 | 295 |293.5| 311




Dimensioni MXS25L: Tipo simmetrico

o
@
+0.030 =]
Modello base @6H9 *39% prof. 6 HA GA 2°© | NN-MS8 filettatura 16 prof.
A 5 £%
7 |_7 |F ©a
X
© = - -
N
1 s KDL S5, g
BO_ OBV - BV S BV o — 11 =
Y'Y YY WYY WYY hd @7
B:— @ N LEE @ S
- O v~ — Q
[ Ql o @ [
2N
A B ‘ 34 |16 34 |16
A2 |
(NN-1) X H G Viste AA Viste BB
KA 31
8 | 15 .
K 31 NA-M8 filettatura 8.5 prof.
8| 15
H T
O R o
b3 © o G
=N |
© B3R O ‘
- oy !
=i A
o sL J | 15 Max. 16.5 (con unita di regolazione corsa su lato rientro)
— T T +
4 |16 Attacco 2-1/8
2-M8 filettatura 8.5 prof. °
s
2 )
if_{ § 2-M8 filettatura 15 prof.
30 <% '1> XF S §
+0.030 °
6-M6 prof. filettatura 10 26H9 "y prof. 6 éo §
F o e
& 5
&
£s S
86 > e @ < =
o & = L o
g \sﬂm D -y /m\( S o o E
S g A ¥ ‘ ¥ ¥ ¥ R
SE | S
R | k3
25h | = @ S |
= T T T ENAT
e n : | X
At — 7 ol 1 i
3 e O 1 PN [ — J
- ’ ita di i (Con unita di regolazione
22 7 Unita di regolazione corsa Unita di regolalzlone 54.5 corsa a fine estensione)
- corsa su lato rientro
su lato estensione N-M6 filettatura 13 prof.
(Innesto)
yr4
) 4
9 I 8
0 15 M
o T 1
[mm]
Modello F FF N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M z y74
MXS25L-10 50 40 4 22 45 2 22 45 12 47 35 — 2 92 90.5| 108
MXS25L-20 50 40 4 22 45 2 22 | 45 12 47 45 | — 2 92 | 90.5| 108
MXS25L-30 50 40 4 22 45 2 22 45 12 47 55 — 2 92 90.5| 108
MXS25L-40 60 50 4 22 55 2 22 55 12 57 65 — 2 102 [100.5| 118
MXS25L-50 35 35 6 20 35 3 55 35 12 70 75 — 2 115 [113.5] 131
MXS25L-75 60 60 6 26 35 4 61 70 33 90 | 100 | — 2 156 |154.5| 172
MXS25L-100 70 70 6 32 35 5 102 70 50 114 125 | 162 4 197 [195.5| 213
MXS25L-125 | 75 75 8 40 38 6 154 | 76 67 | 155 | 150 | 218 4 255 | 253.5| 271
MXS25L-150 | 80 80 8 30 40 7 190 | 80 82 | 180 | 175 | 258 4 295 | 2935 311

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Con deceleratore idraulico (28) MXS8-LJIBS, BT, B

23.5

22

/ @ S

Corsa 50.70

Deceleratore idraulico su lato estensione

8 A :
" L_\ i
/o — " & \ 3
$O--—B40
£ ==

# Le dimensioni non riportate sono uguali a quelle del modello base.

Deceleratore idraulico
su lato rientro

Con deceleratore idraulico (g12) MXS12-0O0OBS, BT, B

-
ﬁ
gl

i
&

Corsa 10

Deceleratore idraulico
su lato estensione

A7

o
Tl

8 A

&
N

oo fo

S\ Deceleratore idraulico su lato rientro

* Le dimensioni non riportate sono uguali a quelle del modello base.

Con deceleratore idraulico (216) MXS16-C1CBS, BT, B

10, A

|

wI
-
v
[Te)

Deceleratore idraulico su
lato estensione Corsa 10 A

4| |o
©

Corsada75a125

A

‘ ‘

—
-

x Deceleratore idraulico su lato rientro

Deceleratore idraulico su lato rientro

a
TO—9
-3

* Le dimensioni non riportate sono uguali a quelle del modello base.

[mm]
Campo corsa regolabile Dimensione A
Modello TEgtensione | Rientro | (montaggio lato rientro)
MXS8-10 5 22
_ MXS820 | 15 27
MXS8-30 15 26
“wxss40 | V[ s 18
_ MIXS8-50 | 20 29
MX88-75 20 29
[mm]
Campo di regolazione corsa i i
Modello Estensionj Rientro (mt[))r:tr:gegrilosllgtro]ie/:tro)
_MXS12-10 | 2 7
_MX§12-20 | 5 17
MXS12-30 15 27
“Mxst2-40 | M2 [ 25
_MXS12-50 | 5 15
_MX§1275 | 15 28
MXS12-100 15 28
[mm]
Modello Campo di regolazione corsa Dime’,‘SiO”e, A
Estensione| Rientro | (montaggio lato rientro)
MXS16-10 5 11
MXS16-20 10 21
MXS16-30 20 31
~ MXS16-40 | Max. 25 20 31
MXS16-50 15 26
MXS16-75 20 32
MXS16-100 20 32
MXS16-125 20 32




Con deceleratore idraulico (920) MXS20-OOBS, BT, B

34 2 A
1 —= ; £
d = hs X :

® ® ol R e
3 (&

09 @

9/ Py (@ &
Deceleratore idraulico su lato rientro

|Caratteristiche opzioni

Codici di ordinazione unita di regolazione corsa (accessori)

MXS—|AS||12|@—<XI1_1.|

Unita di regolazione corsa

AS | Unitadiregola-| Lato estensione

zione corsa Lato ritrazione

=

Deceleratore
idraulico su lato
estensione

1
1
SO, %:-Hf

Corsa da 100 a 150

AT
BS | Decelerato | Lato estensione

re idraulico

BT Lato ritrazione

L3
Deceleratore idraulico su lato rientro
— @& —11
&
+ Le dimensioni non riportate sono uguali a quelle del modello base. [mm]
Modell Campo corsa regolabile Dimensione A
odeflo Estensione| Rientro | (montaggio lato rientro)
MXS20-10 5 28
MXS20-20 15 38
MXS§20-30 25 48
MXS20-40 35 48
—————— Max. 40
MXS20-50 o 30 43
MXS20-75 15 29
MXS20-100 35 49
MXS20-125 35 49
MXS§20-150 35 49

Con deceleratore idraulico (925) MXS25-C00BS, BT, B

54.5

24.5

[

Deceleratore idraulico

Diametro applicabile [mm]
6 26
8 28
12 | of2
16 o016
20 220
25 025

Tipo simmetrico e———

— | Tipo standard
L | Tipo simmetrico

Campo di regolazione
(Solo unita di regolazione corsa)

— 5 mm Standard
-X11 | 15 mm Opzione
-X12 | 25 mm

# -X12 (campo di
regolazione: 25 mm) non
disponibile nella Serie
MXS6.

#-X11 e -X12 non disponibili
per versione con
deceleratore.

+ La serie MXS6 non &
disponibile con
deceleratore idraulico.

Codici di ordinazione vite di regolazione

MXS—A[12] 27—
Campo di regolazione
tro T 5mm

Diame — 5 mm
applicabile [mm] X11 | 15 mm
_ 6 | 06 X12 | 25mm
_ 8 | o8 * -X12 (campo di regolazione:
12 012 25 mm) non disponibile
16 016 nella Serie MXS6.
20 320 * Lg dimer)sioni del modlt_allo
—25 *625 simmetrico sono uguali.

Dimensioni della vite di regolazione

B

o——0
LAY N | | L) :
C M D, B
Corsa da 100 a 150
Deceleratore
idraulico su lato [~ A, ) Campo di
estensione Mlsqra ) Modello regolazione
= applicabile corsa [mm] A|B|C|D M
Py ) MXS6(L) MXS-A627 5 16.5 05| 7135 M5
Deceleratore idraulico su lato rientro MXS-A627-X11 15 26.5| )
—@—&—| MXS-A827 5  |165
Y MXS8(L) | MXS-A827-X11 15 265|3 | 8|4 M6
] MXS-A827-X12 25 36.5
* Le dimensioni non riportate sono uguali a quelle del modello base. [mm] MXS-A1227 5 20
Campo corsa regolabile Dimensione A MXS12(L) | MXS-A1227-X11 15 30 |4 |12 |4 M8 x 1
Modello Estensione| Rientro | (montaggio lato rientro) MXS-A1227-X12 25 40
MXS25-10 5 26 MXS-A1627 5 24.5
MXS25-20 15 36 MXS16(L) | MXS-A1627-X11 15 3455 |14 |4 | M10x1
MXS25-30 25 46 MXS-A1627-X12 25 44.5
MXS25-40 35 46 MXS-A2027 5 275
MXS25-50 Max. 35 30 43 MXS20(L) | MXS-A2027-X11 15 3756 |17 |5 |M12x1.25
MXS25-75 15 27 MXS-A2027-X12 o5 475
MXS25-100 35 48 MXS-A2527 5 325
MX§25-125 35 46 MXS25(L) | MXS-A2527-X11 15 4256 [19 |6 | M14x15
MXS25-150 35 46 MXS-A2527-X12 o5 505

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Unita di traslazione pneumatica
Serie MXQ-Z
26, 08, 912, 916, 220, 825

Caratteristiche

1 guida - 4 corpi.

* Altezza e peso ridotti con una tavola piu sottile.

+ Rigidita della guida migliorata del 50%.

* Energia cinetica ammissibile migliorata.

« Configurazione della tavola per funzionamento migliore e
manutenzione facilitata.

- Diverse unita di regolazione corsa disponibili: stopper in
metallo con deceleratore idraulico e stopper in elastomero.

* Tipo con lunghezza ridotta disponibile.

Codici di ordinazione - Tipo con doppio attacco

06, 08, 012, 16, 820, 025

MXQ %— 30/Z DQ

Opzioni
| Simbolo Opzioni
® ¢ Corpo: - Senza opzioni funzionali
Diametro |  Tipo con doppio attacco ® Corsa standard [mm] 1 Con paracolpi Nota 2)
A 2 | Con bloccaggio a fine corsa Nota3)

6 A"ﬁigw‘aggms&nm Sﬂimmgﬁ;\;r‘:w 10, 20, 30, 40, 50 3 Connessione assiale Nota 4) N 5
— ;i / 4 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa Nota3
8 iféi::tm 10, 20, 30, 40, 50, 75 5 Con paracolpi e connessioni assiali Nota 2)

12 _SEa_nallalnfa_(ﬂ[ngn_la_ggizis_eﬂsi)ﬁe 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 > Lunghezza totale
Attacco Attacco
16 S dimonaggosensure S, imonaggosensore 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 —| Lunghezza standard
; (& ) ; N | Lunghezza ridotta Nota 1)
i S I‘ét_ UL A, w2 s, s U T2 1D Nota 1) | fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in
25 Due o d\munlsensore 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 EJSI:SEZonaetg?ar:g stairimosst perridrre fa

Nota 2) Si puo utilizzare il tipo con lunghezza ridotta ma non
€ possibile montare a posteriori I'unita di regolazione
corsa in rientro.

Nota 3) Non possibile con lunghezza ridotta.

Nota 4) Per le connessioni assiali della serie MXQLJA, non e
possibile usare l'attacco su entrambi i lati.

Codici di ordinazione - Tipo con bassa spinta e alta rigidita

MXQ — Z

| Lunghezza totale

06, 08, 012, 016, 020

It ¢ Cormpo — Lunghezza standard
Diametro|  Tipo standard Tipo simmetrico ® Corsa standard [mm] N Lunghezza ridotta Nota)
B BL Nota) La parte di montaggio dell'unita di

6 Attacco  Scanalalura di montaggio sensore | Scanalatura di montaggiosensore Attacco | 10, 20, 30, 40, 50, 75 r990|a_Z|0ne corsa |‘n estensione &
[ St s S stata rimossa per ridurre la

8 T T 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 lunghezza totale della tavola.

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
T [Adacco 77T Attacco

16 S.dimontaggosenswe . imorangosersore 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

\ETR — o)
20 5 65 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

Nota) Nessuna configurazione: il modello standard € dotato di attacchi e delle scanalature per il
montaggio del sensore su entrambi i lati.



Codici di ordinazione - Tipo con un attacco laterale

08, 012 M XQ Z
- Cl- !
F Opzioni
Simbolo Opzioni
[ l Corpo - Senza opzioni. funzionali
d - 1 Con paracolpi Nota 2)
Diametro|  Tipo standard Tipo simmetrico COFS& standard [mm] 2 | Con bloccaggio a fine corsa Noiad)
< el 3 Connessione assial
8 Maceo - Serdlva doregosensys | Seeue dmnggo e Maco |4y 50 30) 40, 50, 75 4 | Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa Nota 3)
— Lm \ m 5 | Con paracolpi e connessioni assiali Nota 2)
12 BSOS ©F 30 O 10,20, 30, 40,50, 75,100 4 | ,;nshezza totale

—| Lunghezza standard
N | Lunghezza ridotta Nota 1)

Nota 1) | fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale.

Nota 2) Si puo utilizzare il tipo con lunghezza ridotta ma non € possibile
montare a posteriori l'unita di regolazione corsa in rientro.

Nota 3) Non possibile con lunghezza ridotta.

Codici di ordinazione - Tipo con altezza intercambiabile

06, 08, 012, 016, 820, 625

I Simbolo Opzioni
° e Corpo l — | Senza opzioni funzionali
Diametro|  Tipo standard Tipo simmetrico Corsa standard [mm] 1 Con paracolpi Nota 2)
_ L 2 Con bloccaggio a fine corsa Nota 3)
6 Attacco I g Scanalauradimontaggiosensore -~ Attacco | 10, 20, 30, 40, 50 3 Connessione assiale
EE— 4 | Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa Nota 3)
8 (&TT ETT 5 10, 20, 30, 40, 50, 75 5 Con paracolpi e connessioni assiali Nota 2)
B o
12 m 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 > Lunghezza tota'e
16 Ars'?fn?m"nmqwsm i) 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 —[Lunghezza standard
i Nota 1
20 —Nota) 10,20, 30, 40, 50, 75, 100, 125,150 vl -unghezzaridottafoal) . _
Nota 1) | fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in
25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 estensione sono stati rimossi per ridurre la lunghezza
totale.
Nota) Nessuna conflgurazmne: il modello standard & dotato di attacchi e delle scanalature per il montaggio del Nota 2) Si pub utilizzare il tipo con lunghezza ridotta ma non &
sensore su entrambi i lati. possibile montare a posteriori I'unita di regolazione
corsa in rientro.
Prodotto raccomandato Nota 3) Non possibile con lunghezza ridotta.
d 't
| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso ©
Codice Codice Corsa () + D-M9PWL (LED bicolore PNP)
(tipo standard) (tipo simmetrico) - D-MONWL (LED bicolore NPN)
MXQ6A-[1Z 10,20,30,40,50 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
MXQ8A-[1Z 10,20,30,40,50,75 sezione Sensori, pagina 1025
MXQ12A-00Z 10,20,30,40,50,75,100 \/
MXQ16A-00Z 10,20,30,40,50,75,100.125
MXQ20A-[1Z2 10,20,30,40,50,75,100.125.150
MXQ25A-1Z 10,20,30,40,50,75,100.125.150 Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
MXQ6B-00Z MXQ6BL-C1Z 10,20,30,40,50,75 Serie RB - Deceleratore iQrauIico - pagina 821
MXQ8B-C1Z MXQ8BL-0Z  10,20,30,40,50,75,100 21O VBRI o gl i, Tl TP
Serie VQC - Valvole - pagina 221
MXQ12B-10Z MXQ12BL-0Z 10,20,30,40,50,75,100.125 Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
MXQ16B-01Z 10,20,30,40,50,75,100.125.150 Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
MXQ20B-[0Z 10,20,30,40,50,75,100.125.150 Serie TU - Tubi - pagina 1253
MXQ8C-0Z MXQ8CL-00Z 10,20,30,40,50,75 Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
MXQ12C-[0z MXQ12CL-[0z 10,20,30,40,50,75,100
MXQ6-[0Z MXQ6éL-[0Z2 10,20,30,40,50
MXQ8-[1Z MXQ8L-[1Z 10,20,30,40,50,75
MXQ12-0z MXQ1i2L-0z 10,20,30,40,50,75,100
MXQ16-[0z 10,20,30,40,50,75,100.125
MXQ20-[0Z 10,20,30,40,50,75,100.125.150
MXQ25-[0Z 10,20,30,40,50,75,100.125.150

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Specifiche
Diametro [mm] 6 | 8 | 12 [ 16 | 20 25
Attacco di connessione M5 x 0.8
Fluido Aria
Funzione Doppio effetto

0.15 a 0.7 MPa Nota 1) (Bloccaggio a fine corsa: 0.35 a 0.7 MPa)
1.05 MPa
-10 a 60°C

50 a 500 mm/s Nota2)

Pressione d'esercizio
Pressione di prova
Temperatura d'esercizio
Campo velocita d'esercizio
(Velocita media d'esercizio)
Ammortizzo

Paracolpi elastici interno

Lubrificazione Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa +2a0mm

Nota 1) Se la pressione d'esercizio & inferiore della pressione d'esercizio minima, la precisione
della ripetibilita peggiora.

Nota 2) Da 50 a 300mm/s nel tipo MXQ25A-150Z], MXQ6B-50Z[1, MXQ6B-75Z[1],
MXQ8B-75Z[1, MXQ8B-100Z], MXQ16B-100Z], MXQ16B-125Z[1, MXQ16B-150Z(],
MXQ20B-125Z, MXQ20B-150Z e MXQ25-150Z

Forza teorica
Il doppio pistone sviluppa una spinta doppia rispetto ai cilindri standard. [N]
Diametro |Diametro stelo | Direzione | Area pistone Pressione di esercizio [MPa]
[mm] [mm]  |d'esercizio| [mm?] 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
6 3 ouT 57 11 17 23 29 34 40
IN 42 8 13 17 21 25 29
8 4 ouT 101 20 30 40 51 61 71
IN 75 15 23 30 38 45 53
12 6 ouT 226 45 68 90 113 136 158
IN 170 34 51 68 85 102 119
16 6 ouT 402 80 121 161 201 241 281
IN 346 69 104 138 173 207 242
20 8 ouT 628 126 188 251 314 377 440
IN 528 106 158 211 264 317 369
5 10 ouT 982 196 295 393 491 589 687
IN 825 165 247 330 412 495 577

Con bloccaggio a fine corsa

Modello MXQ60 | MxQ8O | MxQi2d [ MxQied | MXQ200 | MXQ2500
Campo pressione d'esercizio [MPa] 0.35a0.7
Forza di tenuta [N] 12 [ 12 [ 23 [ 4 ] 70 | 110
Caratteristiche meccanismo paracolpi
Modello MXQ60 | MXQ8O | MxQi2d | MXQied | MXQ200 | MXQ250]
Campo di velocita d'esercizio [mm/s] 50 a 500 (montaggio orizzontale 50 a 300)
Corsa paracolpi [mm] 5 10
Garico corsa paracolpi [N] Corsa a 0 [mm] 3 5 9 16 25 40
I I
P P Corsa massima 6 8 15 24 38 59
Specifiche stopper in metallo con paracolpi (per MXQIA)

Modello applicabile MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
Modello (solo stopper in metallo con paracolpi) MXQA-A877 MXQA-A1287 MXQA-A1687 MXQA-A2087 MXQA-A2587
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Forza di compressione totale del paracolpi [N] 20 42 65 97 154
Min. pressione d'esercizio dello stopper
in metallo con paracolpi* [MPa] 0.3 0.3 0.2 0.2 0.2
Campo velocita d'esercizio (madia) 50 a 300 mm/s
Peso [g] 7 14 25 42 65
Vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

Prendere in considerazione il peso aggiuntivo del carico in caso di montaggio verticale. * Non disponibile per 6.

= Pressione richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi in caso di montaggio orizzontale per entrare a contatto con la parte in metallo.



Specifiche stopper in metallo con paracolpi (per MXQIB)

Modello applicabile MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Modello (solo stopper in metallo con paracolpi) MXQB-A887 MXQB-A1287 MXQB-A1687 MXQB-A2087
Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12
Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4
Forza di compressione totale del paracolpi [N] 20 42 65 97

Min. pressione d'esercizio dello stopper in

metallo con paracolpi* [MPa] 0.3 0.3 0.2 0.2
Campo velocita d'esercizio (madia) 50 a 200 mm/s

Peso [g] 14 25 42 65

Vite di montaggio [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

*

Pressione richiesta per comprimere completamente la sporgenza del paracolpi in caso di montaggio orizzontale per entrare a contatto con la parte in metallo.
Prendere in considerazione il peso aggiuntivo del carico in caso di montaggio verticale. = Non disponibile per @6.

Specifiche stopper in metallo con paracolpi (per MXQIC e MXQ)

Modello applicabile MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25

Modello (solo stopper in metallo con paracolpi) MXQA-A887 MXQA-A1287 MXQA-A1687 MXQA-A2087 MXQA-A2587

Max. energia assorbita [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18

Assorbimento corsa [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5

Forza di compressione totale del paracolpi [N] 20 42 65 97 154

Min. pressione d'esercizio dello stopper

in metallo con paracolpi* [MPa] 0.3 0.3 0.2 0.2 0.2

Campo velocita d'esercizio (madia) 50 a 300 mm/s

Peso [g] 7 14 25 42 65

Vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

+ Pressione richiesta per comprimere completamente il paracolpi per entrare a contatto con la parte in metallo.
Specifiche stopper in elastomero

Modello (solo stopper in elastomero) MXQA-A827 MXQA-A1227 MXQA-A1627 MXQA-A2027 MXQA-A2527
MXQA MXQ6A \ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A

Modello MXQB MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

applicabile MXQC MXQ8C MXQ12C - - -
MXQ MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25

Max. energia assorbita [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6

Peso [g] 7 14 25 42 65

Vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

Specifiche deceleratore idraulico (RJ)

Modello (solo deceleratore idraulico) RJO603N RJO805N RJ1006N RJ1007HN RJ1410N
MXQA MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A

Modello MXQB MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

applicabile MXQC MXQ8C MXQ12C - - -
MXQ MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25

Max. energia assorbita [J] 0.35 0.5 15 3 3.7

Assorbimento corsa [mm] 3 5 6 7 10

Velocita d'impatto [mm/s] 50 a 500 Nota 1)

Max. frequenza di esercizio [cicli/min] 80 80 70 45

Max. spinta ammissibile [N] 150 245 422 814

Forza della molla (in estensione) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4

Forza della molla (in rientro) [N] 3.9 4.9 8 15

Peso [g] 5.5 15 23 65

Vite di montaggio [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5

Pressione d'esercizio 0.15 a 0.7 MPa (bloccaggio a fine corsa: 0.35 a 0.7 MPa) Nota2)

Nota 1) MXQ6B: 300 a 500mm/s

Nota 2) Solo MXQ20A e MXQ20 fino a 0.6 MPa.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Combinazioni opzione regolatore/opzione funzionale

Posizione di montaggio Combinazione opzioni
Tipo regolatore del regolatore - [ 1 2 3
Fine corsa estensione | _Fine corsa rientro _||Senza opzionifunzionali_Paracolpi Nota ) | Bloccaggioafie corsa | Gonnessione assiale | Paacoti laceaggafe orsa ! | Pracopi connession assia )
Sto : tall b [ ) [ O X X O X X
pper in metallo con paracolpi ° o ” o o » »
(Non disponibile per @6) ° o » ” o » »
[ ) [ ) O X X O X X
Stopper in elastomero [ @) @) @) O O @)
[ ) O X X O X X
[ ) [ ) O X X O X X
Deceleratore idraulico (RJ) [ ) @) X (@) O X X
[ ) O X X O X X
) Nota2) | Stopper in elastomero [ ] o X X @) X X
Tipocon Deceleratore idraulico (RJ) D @) % x @) X X
lunghezza ridotta Sto in metall o
pper in metallo con paracolpi [ ] o X X [©) X X

Nota 1) Per il meccanismo a paracolpi, la corsa del paracolpi sara piu corta per la corsa che & regolata dall'unita di regolazione corsa in estensione.
Nota 2) | fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale.

Posizione di montaggio del regolatore

Unita df I =y i i L
regolazione corsa o Fo ‘ regolazione corsa Tipo con lunghezza ridotta (s & ‘ T
in rientro in estensione

Estensione Rientro La parte di montaggio dellunita di regolazione corsa in estensione & stata rimossa per ridurre la lunghezza totale della tavola.
Peso
<]
Corsa standard [mm] Riduzione del tipo con Extra per opzione
Modello 10 20 30 40 50 75 100 125 150 | lunghezza totale ridotta [gupyiosinecos2] Paracolpi | Comessione assile
MXQ6A 130 130 170 190 210 — — — — -6 40 30
MXQ8A 140 160 180 210 270 290 — — — -6 60 30
MXQ12A 270 290 310 370 400 540 610 — — -12 80 70 Nessuna
MXQ16A 480 510 550 630 670 810 1000 1100 — =21 150 120 aggiunta
MXQ20A 840 840 870 950 | 1100| 1300| 1600| 1900 | 2000 -33 400 190
MXQ25A 1400 1400 1500 1500 1900 2000 2300 2900 3100 -60 700 310
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 — — — -6
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — — -12
MXQ12B 420 450 480 550 580 700 890 970 — -21
MXQ16B 710 730 770 820 920 | 1100 | 1400 | 1700 | 1800 -33
MXQ20B 1200 1200 1300 1300 | 1600 1700 2000 | 2600 2700 -60
MXQ8C 140 150 170 200 260 280 — — — -6 60 30
MXQ12C 280 290 320 370 400 550 620 — — -12 80 70
MXQ6 120 120 160 180 190 | — — — — -6 40 30
MXQ8 150 180 | 190 | 230 | 310 350 | — — — -6 60 30 Nessuna
MXQ12 290 310 [ 340 | 400 | 430 590 | 670 [ — — -12 80 70 aggiunta
MXQ16 500 520 570 650 690 840 | 1100 | 1200 — -21 150 120
MXQ20 870 870 900 990 | 1100 | 1300 | 1700 | 2000 | 2100 -33 400 190
MXQ25 1400 1400 | 1500 | 1600 | 1900 | 2100 | 2300 | 3000 | 3300 -60 700 310




Dimensioni MXQG6A [Standard] (NN-1)xH G
H Note 1) Se si usano viti lunghe, questo
: possono toccare la guida e
MXQ 6A-UTipo standard Z —A causare un malfunzionamento.
—{rD o .
F O_ Usare una vite con una lunghezza
¥ P intermedia tra la profondita di
o - -4 4
°® o Ti: - 0% avvitamento massima e la
] profondita di avvitamento minima.
0.025 l—A 4 3H9 (*0925) prof. o Nota 2) Dato che la tavola & composta da
03H9 (5 %) prof. 2 (5™ )pro una sostanza magnetica, questa si
HB GB potrebbe magnetizzare se &
toccata da un magnete. Rischio di
M causare il malfunzionamento del
sensore.
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J 1| w
(Tappo: M-5P) ©
Y4
Y4
@3H9 (*3°%°) prof. 1.5 3H9 (*5°%) prof. 1.5
4.1(profondita di avvitamento minima) 3.5 23
2.1(profondita di avvitamento minima) r_ B 15
o®
¢1—@@X%@_91@___, 3 ol ol o
— AN ™
—®e & 0P ~
5 = 1 i
N x M3 x 0.5 Neta )2 F ® 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
Vista B-B <ﬁ _ 1) «F
11 2
20 16 18
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | 0 ‘ 50 6600 P o
0 L Do
rd o ©—
I i Vista inferiore
di MXQ6A-30Z
8.3 5.8
2 .
Sl 2 R Sl 'S
0
NN x M4 x 0.7 foro passante filettato
Vista A-A
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z zZ
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 275 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 — 48 13 375 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 3 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95
MXQ 6A-LITipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni (mm]
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di Modello M
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono stati
rimossi per ridurre la lunghezza totale, non MXQ6A-10ZN 55
/! € possibile montare a posteriori un'unita di MXQ6A-20ZN 65
> _@ 8 @_@ o7 E(Egolazipbqle corsat in estensi;)m_e. A MXQ6A-30ZN 86
@S & & ol possibile montare a posteriori un'unita -
di regolazione corsa in rientro). MXQ6A-40ZN 98
MXQ6A-50ZN 108

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ6A [Opzioni]

MXQ 6A-L1Z[11 Con paracolpi (26)

M Dimensioni [mm]
. 117.5 Modello Tipo standard Tipuconlunghezzan‘doné 77
o M M

Q ] MXQ6A-10ZJ1| 815 72 7
- 1o  ®| MXQ6A-20Z001| 915 82

zZ MXQ6A-30Z011| 112.5 103 90

Bk MXQ6A-40ZC1| 1245 | 115 | 102

MXQ6A-50Z11| 134.5 125 | 112

@%@
0|0
31.4
2a
21

28

2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

x Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 6A-[1Z2 Con bloccaggio a fine corsa (26)

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 - e Dimensioni [mm]
(Tappo: M-5P) Y @ [ Modello J Q
3 > Y | MxQeA-10z002 | |
175 MXQ6A-20Z[12 '
J S MXQ6A-30ZC12 | 785
' 1 MXQ6A-40Z2 90.5 | 33
@y > MXQ6A-50ZJ2 | 100.5
N !
T
@f o | |
Q MXQ6A-10z[12
J 5
T 3
&
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
0.5

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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GGSNIC . uitadi traslazione — Serie MXQ-Z 687

Dimensioni MXQ6A [Opzioni]

MXQ 6A-[1Z[13 Connessione assiale (26)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
(OUT)

264 |
L

)
2

5

S A
& @)
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

o e

{

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 6A-L1Z[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (26)

Dimensioni [mm]
™ 173 Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Modello J Q
o (Tappo: M-5P) _MXQBA-107TM | | .
© 0 MXQ6A-20Z14
e 1 D s MXQ6A-30Z014 | 785
J 5 MXQ6A-40Z[14 90.5 | 33
15 MXQ6A-50ZJ4 | 100.5
.
'
@ o 1 S ———— - -
< :
1 @—9@@ %7 5 - QS b gH &
T o ‘ : !
28 @ 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
Q
J 5 ' :
l I
e O Lot
— ”"T : !
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 o5 e

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 6A-[1Z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (26)

16.6 2.3

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8

-

<
- x
)

28
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
/Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 — - |
IN : k |
(IN) |

# Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQS8A [Standard]

MXQ 8A-[ITipo standard Z Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono

[aV)
(NN-1)xH G ° toccare la guida e causare un malfunzi-
10025 H — onamento. Usare una vite con una
03H9 ("5 °*°) prof. 2 A g lunghezza intermedia tra la profondita di
_t; = to; avvitamento massima e la profondita di
5 avvitamento minima.
© Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
AN e @_ =
L °© o sostanza magnetica, questa si potrebbe
magnetizzare se é toccata da un
l—A 4 magnete. Rischio di causare il
HB GB malfunzionamento del sensore.
M
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | 0
(Tappo: M-5P) z ©
Y74
4.1(profondita di avvitamento minima)
0.025
2.1(profondita di avvitamento minima) 23H9 ("3 %%°) prof. 1.5 3.5 23
15
1
¥l
2 o 90 2
/' g F}‘_ 5 ! EF;/
N x M3 x 0.5 Nota 1) 2) F 0025 ® 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
] 3H9 (*39%) prof. 1.5
Vista B-B ( N 1)
—-1|xF
12 2 27 23 10
e
i 3
PN D) _ N
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | L acOnCmad j
Te}
[t}
rﬁ © @ Vista inferiore
I L di MXQ8A-30Z
8.3 5.8
Ol o .
8 @ o S
0!
N x M4 x 0.7 foro passante filettato
Vista A-A
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN z Y4
MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8A-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8A-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
MXQ 8A-UITipo con lunghezza ridotta ZN . -
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di Dimensioni [mm]
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono Modello M
— ;sttatli rimosgi per ‘rti)qlurre I? Iungheztza MXQ8A-10ZN 60
otale, non & possibile montare a poste-
@ ol riori un'unita di regolazione corsa in este- MXQ8A-20ZN 70
—@§—©——@— nsione. MXQ8A-30ZN 80
@ @ Off-- (E possibile montare a posteriori un'unita MXQ8A-40ZN 96
3 di regolazione corsa in rientro). MXQ8A-50ZN 123
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ8A-75ZN 148
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Dimensioni MXQ8A [Opzioni]

MXQ 8A-UJZL11 Con paracolpi (28)

M Dimensioni [mm]
2 17 Modello Tipo standard | Tipo con lunghezza ridotta 77
M M
N ,‘ MXQ8A-10Z11 85 76.5 77.5
T 1 & D | MXQ8A-20Z11 95 86.5 87.5
Y4 MXQ8A-30z001 | 105 96.5 97.5
12 MXQ8A-40ZCH | 121 1125 1135
MXQ8A-50Z[11 | 148 139.5 140.5
® @ < MXQ8A-75Z[11 | 173 164.5 142.5
1 e—@—g}-@—@ Z o Hr &
28.5

2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 8A-[1Z[12 Con bloccaggio a fine corsa (28)

i 0 Dimensioni [mm]
Yo}
1 .# Modello J Q
J 5 MXQ8A-10Z[12 61.5
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ8A-20Z[12 71.5
(Tappo: M-5P) MXQ8A-30Z[12 81.5| 30
10 . MXQ8A-40Z[12 97.5
= MXQ8A-50Z12 | 1245
< MXQ8A-75zZ[12 | 139.5 | 43
= <| B
Yo} (Y
D1 o
5
|
0
Te]

7.5

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQS8A [Opzioni]

MXQ 8A-[JZ[13 Connessione assiale (28)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(OUT)
®. 9O
o
® @0
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
(IN)
L ¢ |

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 8A-[1Z[J4 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (28) Dimensioni [mm]
Modello J Q
ol A7 Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ8A-10ZL14 | 61.5
o (Tappo: M-5P) MXQ8A-20Z[14 | 715
N _ — © MXQ8A-30Z014 | 815 30
! & i MXQ8A-40Z[14 | 97.5
J 5 MXQ8A-50Z14 | 124.5
15 MXQ8A-75Z14 | 139.5 | 43
o} ©
e ——
@ @ O@ﬁ; <[ o < ] H | — _ -
® & © @@O — o8 ® 8 o«
28.5 o | |

2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 175 . MXQ8A-75z[14

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 8A-[1Z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (28)

U
o
<
N |
- I
Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 15
(OUT)
< ¢, %9 < 1
3 =lie<co— 2 H 5
® ®0 ;
Attacco di pilotaggio 5 28.5 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
M5 x 0.8
w =+ ]
— ]

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ12A [Standard]
MXQ 12A-OTipo standard Z o
(-0000) (NN-1)xH G g Note 1) Se si usano viti lunghe, questo
04H9\'o” ") prof. 2.5 H g possono toccare la guida e
E A So causare un malfunzionamento.
T | E— %; Usare una vite con una
y & s lunghezza intermedia tra la
% & Q o Q O -— == profondita di avvitamento minima.
L [c] Nota 2) Dato che la tavola & composta da
f — una sostanza magnetica, questa
—A 5 si potrebbe magnetizzare se &
toccata da un magnete. Rischio di
HB GB ; 4
causare il malfunzionamento del
M sensore.
|
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J 3
(Tappo: M-5P) Z
y/4
24H9 (*5%%°) prof. 2
5.7 (profondita di avvitamento minima) 4H9 (+8,oao) prof. 2 27
2.7 (profondita di avvitamento minima) 4.5 17
—B
e & ©_ Og
=] 2 - - o) N | ©
N r\@ @ @ S o O | =
5 & OY 2
—= =T ‘ ] T/
N x M4 x 0.7 Nota 1) 2) E l~—B ® 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
Vista B-B
(ﬂ - 1) x F
16 2
% 2.1 Att di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 22 =
[ . acco di pilotaggio 2 x M5 x 0. o 2 2
| J | R QE S
H- n
T' & G} ‘ © A= -
s > = s ok
L L l NN x M5 x 0.8 foro passante filettato
Viste inferiori di MXQ12A-40Z
Vista A-A
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
-CTi i i ioni mm
MXQ 12A-Tipo con lunghezza ridotta ZN Nota 3) Dato che i fori di montaggio dellunita di Dimensioni [mm]
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono Modello M
— stati rimossi per ridurre la lunghezza MXQ12A-10ZN 72
f 1 totale, non & possibile montare a MXQ12A-20ZN 82
©) @ Of posteriori un'unita di regolazione corsa
@@@ {?@ 7 @ in estensione. MXQ12A-30ZN 92
@@ & & O ) (E possibile montare a posteriori MXQ12A-40ZN 110
: un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ12A-50ZN 120
= MXQ12A-75ZN 164
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ12A-100ZN 189

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

MXQ12A [Opzioni]

MXQ 12A-[JZ[11 Con paracolpi (812)

M Dimensioni [mm]
21.5 i i i
o Modello Tipo standard | Tipo con lunghezza ridotta 77
M M
N MXQ12A-10Z1 103.5 93 96
o H E i MXQ12A-20Z11 113.5 103 98
yv4 MXQ12A-30Z11 123.5 113 108
17 MXQ12A-40Z11 141.5 131 126
_— MXQ12A-50Z11 151.5 141 136
- MXQ12A-75Z[01 195.5 185 180
OO O® . Q12475
,%}@, 4 = MXQ12A-100Z1 220.5 210 205
) <
Do O
R
37
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12A-[Jz[J2 Con bloccaggio a fine corsa (912)
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
(Tappo: M-5P) i ioni
‘ k_ Dimensioni [mm]
) 2 - - . Modello J
= i MXQ12A-10Z[12 68
J 5 ‘ ! MXQ12A-20Z(12 70
‘ ‘ MXQ12A-30Z12 80
) MXQ12A-40Z[12 98
E ! = ! MXQ12A-50Z[12 108
@@ @ — 0@ MXQ12A-75Z012 152
n 8 B —
@— 3|2 0€ o MXQ12A-100Z12 177
@@ @ O : :
ﬂ: EF‘ I A
® s
30 + MXQ12A-10z002
L . - .
J 5
1 (33 20T
- [te}

Attacco di pilotaggio
2xM5x0.8

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ12A [Opzioni]

MXQ 12A-[JZ[13 Connessione assiale (g12)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
(OUT)

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8
(IN)

|54

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 12A-[JZ[J4 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (212)

Dimensioni [mm]
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Modello J
215 (Tappo: M-5P) MXQ12A-10Z004 68
)
MXQ12A-20Z14 70
i == ; ﬂ MXQ12A-30Z(14 80
N :
[id ® 1 <Dy ‘ MXQ12A-40Z014 98
J 5 17 MXQ12A-50Z]4 108
@ = MXQ12A-75Z214 152
; =71 i MXQ12A-100Z[14 177
@9 © O .. | N L
- W S| < - ey
() <
e~ © 09
E"__Em F I 1 ! |
37 ™
- 2xM3x0.5
J 5 prof. filettatura 5 | : !
l : 1y Yo m=mi=
5 O q =
— il ' ® © H
— e - O%E |
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. L MXQ12A'10727D4 j

MXQ 12A-JZ[15 Con paracolpi e connessioni assiali (612)

21.5
(3]
< |
[\
- . N H &
Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 17
(OuT)
 ———)
&% oF- I -
-6 - —_— - N
<
o 09
Attacco di pilotaggio =
M5x 0.8 54 s7 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
(IN)
I
— |

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ16A [Standard] -
(NN - 1) X H G ..6'
MXQ 16A-CITipo standard Z ~ 95H9 (*3%*°) prof. 3 H &
+—A 8
S S
— \g:';
iy ‘ = &| 6
-0 @ © &)
L ‘ &
l—A 6
HB GB
M

Note 1) Se si usano viti lunghe,
questo possono toccare la
guida e causare un malfunzi-
onamento. Usare una vite
con una lunghezza interme-
dia tra la profondita di
avvitamento massima e la
profondita di avvitamento
minima.

Nota 2) Dato che la tavola &
composta da una sostanza
magnetica, questa si
potrebbe magnetizzare se &
toccata da un magnete.
Rischio di causare il
malfunzionamento del

sensore.
J 0
(o)
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Z
(Tappo: M-5P) 77
+0.030 +0.030
7.3 (profondita di avvitamento minima) QSHQ( N )prof. 2 5H9( 0 )prof. 2 35
3.3 (profondita di avvitamento minima) - 5; 23
93
e ¢
N\
3 DO— B g off 3| 3
: ®
N x M5 x 0.8 Nota 1) 2) E B m' 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
Vista B-B (ﬂ_ 1) <F
21 2
12.4 8.7
45 2 18 Attacco di pilotaggio J | © I
_ iw mn 2xM5x0.8 ‘ ‘ S ol 1 =
T Q "8 © Q,
T v S B S
L $-0--- o0 N E’ @@
1 NN x Mé x 1 foro passante filettato
Viste inferiori di MXQ16A-50Z Vista A-A
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 245.5 10 5 213.5 228
MXQ 16A-CITipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mm]
Modello M
Nota 3) Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di MXQ16A-10ZN 85
regolazione corsa in estensione sono stati
rimossi per ridurre la lunghezza totale, non MXQ16A-20ZN 95
& possibile montare a posteriori un‘unita di MXQ16A-30ZN 105
regolazione corsa in estensione. MXQ16A-40ZN 122
(E possibile montare a posteriori un'unita di MXQ16A-50ZN 132
regolazione corsa in rientro). MXQ16A-752ZN 163
MXQ16A-100ZN 207
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. Q16A-100 0
MXQ16A-125ZN 232
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Unita di traslazione - Serie MXQ:Z 695
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Dimensioni MXQ16A [Opzioni]

MXQ 16A-[JZ[]1 Con paracolpi (216)

M Dimensioni [mm]
c,'\i 208 Tipo standard | Tipo con lunghezza ridotta
Modello 24
M M
e MXQ16A-10Z11 118.5 105 107
MXQ16A-20Z[11 128.5 115 111
ZZ MXQ16A-30Z[11 138.5 125 121
23 MXQ16A-40ZCH | 1555 142 138
Y MXQ16A-50Z]1 165.5 152 148
@ O . ? MXQ16A-75Z11 196.5 183 179
- > Q MXQ16A-100Z(11 | 240.5 227 223
> O ¥ | MXQ16A-125ZC11 | 265.5 252 248
4
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 16A-JZ[J2 Con bloccaggio a fine corsa (216)
t ¥ ~ - 7 Dimensioni [mm]
] - L1 Modello J
J 5 : : MXQ16A-10ZC12 78
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ16A-20Z12 82
(Tappo: M-5P) w45 MXQ16A-30ZC12 92
® 1 ol | MXQ16A-40Z12 109
. | e MXQ16A-50Z12 119
O @_ ‘ 2 :'_B ‘ MXQ16A-75212 150
@ 3 2 o i = i MXQ16A-100Z12 194
O @_ ; s MXQ16A-125Z12 | 219
Il ™~ Il
©® (3]
33 I MXQi6-10Z[12 !
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 D i B B ]
[ J I >
="
— Te]
Llo5

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ16A [Opzioni]

MXQ 16A-[JZ[13 Connessione assiale (216)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(OUT)

Attacco di pilotaggio %]

M5 x 0.8

5.5

(IN)

essseeecssssss e

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

essssecccsssssee e

D R I I I I I Y

e s e s e e e

O

MXQ 16A-[JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (16)

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8

(Tappo: M-5P)

~ 20.5
(s}
[e2] Lol
Y I L [to)
G —
J 5
[s2]
@ B @KA\ O@ | oy
@ @w O @ <| ©
41 ol
33
J 5
[ 1y
> .
[ )
n
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 .05

23

49.4

2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6

# Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Dimensioni [mm]
Modello J
MXQ16A-10Z14 78
MXQ16A-20Z14 82
MXQ16A-30Z14 92
MXQ16A-40Z14 109
MXQ16A-50Z14 119
MXQ16A-75Z14 150
MXQ16A-100Z14 194
MXQ16A-125Z14 219

4.5

=

13.8

MXQ16A-10Z14

MXQ 16A-[1Z[J5 Con paracolpi e connessioni assiali (g16)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(OuT)

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8

(IN)

™~
)

20.5

]
q

DO

41

23

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ20A [Standard]
MXQ 20A-CITipo standard Z

@5H9 (*8'030) prof.

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
(Tappo: M-5P)

5H9 (*9°%) prof. 2

7.3 (profondita di avvitamento minima)
+0.030!

3

(NN - 1) x H G et
— A a4 H ;i
— la o S-
:E
S
NZNZ NP _
ol)—(e ——
©
1 ‘  —
b—A 6
HB GB
M
|
e =
L1 J | !
z
zz

2

3.3 (profondita di avvitamento minima) 25H9 (5°%°) prof.

43

ceeeesssesessssnce ceeeesssesessssee .o

Note 1) Se si usano viti lunghe, questo
possono toccare la guida e causare
un malfunzionamento. Usare una
vite con una lunghezza intermedia
tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di
avvitamento minima.

Nota 2) Dato che la tavola & composta da
una sostanza magnetica, questa si
potrebbe magnetizzare se & toccata
da un magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.

48 36 16

i 5
= 9 g & .3@ @:». S—O-
L o
Viste inferiori di MXQ20A-50Z
Vista B-B
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 ‘ J ‘ I '
T b3 [ —
' ‘ NN x Mx 1 prof. filettatura 9
Vista A-A
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN z Y74
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 55 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 55 32 133 59 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
. . i ioni mm
MXQ 20A-[ITipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mrm]
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di Modello M
Nota 3) regolazione corsa in estensione sono stati MXQ20A-10ZN 96
I:ImOSS! per ridurre la Iunghez_zq totlale_, por_1 MXQ20A-20ZN 106
& possibile montare a posteriori un'unita di
regolazione corsa in estensione. MXQ20A-30ZN 116
(E possibile montare a posteriori un'unita di MXQ20A-40ZN 126
regolazione corsa in rientro). MXQ20A-50ZN 142
MXQ20A-75ZN 176
) o o ) ) ) MXQ20A-100ZN 249
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ20A-125ZN 274
MXQ20A-150ZN 299

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ20A [Opzioni]

MXQ 20A-[JZ[11 Con paracolpi (820)

Dimensioni [mm]
M - " -
Tipo standard |Tipo con lunghezza ridotta
o |8 Modello P Poconngheza 2z
o) [+ M M
MXQ20A-10Z1 131 113.5 1215
= MXQ20A-20Z[11 141 123.5 ]
@ o o MXQ20A-30Z1 151 133.5 131.5
77 MXQ20A-40Z1 161 143.5 141.5
29 MXQ20A-50Z1 177 159.5 157.5
o MXQ20A-75Z11 211 193.5 191.5
— ; MXQ20A-100Z11 284 266.5 241.5
@ @ O f MXQ20A-125Z(11 309 291.5 266.5
— —+‘@—4*@— 3 S MXQ20A-150ZC11 334 316.5 2915
445 \
2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 20A-[JZ[12 Con bloccaggio a fine corsa (920)
' | - - R Dimensioni [mm]
L T ) [ He Modello J |a
T ~ : : MXQ20A-10Z(12
o - MXQ20A-20Z12 915
J 5 N
95 MXQ20A-30Z12 101.5
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 ! - : ! MXQ20A-40Z12 1115 38
M- o .
(Tappo: M-5P) < MXQ20A-50Z02 | 127.5
« ‘ — ‘ MXQ20A-75Z012 | 161.5
] @ MXQ20A-100ZC12 | 234.5
@ @& O — MXQ20A-1252[12 | 259.5 | 61
- ‘ o | -
_+_@ T o ‘ @] 20 MXQ20A-150Z(12 | 284.5
-

e}

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8

1 2 s
o @ -

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ20A [Opzioni]

MXQ 20A-JZ[13 Connessione assiale (220)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(OUT)
J\w» ©® ©® O
s Fro—to—
| e @ O
Attacco di pilotaggio M5 x 08 5.5 _
(IN) ] -
|

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 20A-[1Z14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (220) Dimensioni [mm]
Modello J Q
ol <5 - MXQ2oA-10z004 |
?;;a::c(; ([:I\;I_p;g))tagglo 2xM5x0.8 MXQ20A-20Z14 .
5 = g MXQ20A-30Z(14 | 101.5 a8
> b ] MXQ20A-40Z014 | 111.5
{ J 5 MXQ20A-50Z004 | 1275
- 29 MXQ20A-75Z14 | 161.5
- 1 - MXQ20A-100Z(14 | 234.5
@ & & O : MXQ20A-125Z[04 | 259.5 |61
b o——do gl & g ke I N MXQ20A-150Z014 | 284.5

LI} ]
©
@
O
|

(3]
2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7

Q ' = . '
J 5 ‘ ‘
4 9.5 N
N o
[ *ﬁ 1 -
- =
. / o W
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x O.W 05|, =3

) . . ) . ) MXQ20A-10z[14
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. . -

MXQ 20A-[1Z[J5 Con paracolpi e connessioni assiali (g20)

o I8,
o
~
n
@
Attacco di pilotaggio % 20
M5 x 0.8
—@_¢_@ o [l o
_@ © | <
e
5.5 44.5 )
Attacco di pilotaggio | 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7
M5 x 0.8 i
(IN) i

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ25A [Standard]
MXQ 25A-(ITipo standard Z Note 1) Se si usano viti lunghe, questo
possono toccare la guida e
(NN -1)xH G < causare un malfunzionamento.
H © Usare una vite con una lunghezza
+0.030
06t9 ('8 *)prot. 4 A [ ool | = intermedia tra la profondita di
‘ e avvitamento massima e la
O ) 2 profondita di avvitamento minima.
N ;@ © @ _ - _ © Nota 2) Dato che la tavola & composta da
§ o o una sostanza magnetica, questa
O si potrebbe magnetizzare se e
toccata da un magnete. Rischio di
—A 7 causare il malfunzionamento del
HB GB sensore.
M
|
=)
4
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8+ | ‘ J !
(Tappo: M-5P) A
y44
9 (profondita di avvitamento minima) 0030 52
4 (profondita di avvitamento minima) 619 (‘6™ prof. 3 65 34 20.5 125
06H9 (*3°%) prof. 3 =8 .
: ] Ca
@ ERSHE
8 8l | Dt 5= =8
¢
; e
o — NN x M8 x 1.25 prof. filettatura 12
N x M6 x 1 Nota1)2) ) K
Vista B-B 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 Vista A-A
65 50 26
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | P o
o
—— f B
i ‘ L +0BD(Ho—o0—
l D
Viste inferiori di MXQ25A-75Z
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN 4 Y44
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 — 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286
MXQ 25A-Tipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mm]
Modello M
" woes N b he i fori di ) unita di MXQ25A-10ZN 110
ota 3)I a_to chei orl_dl monta_gglo de umta_d! rego- MXQ25A-20ZN 120
azione corsa in estensione sono stati rimossi
® ol per ridurre la lunghezza totale, non & possibile MXQ25A-30ZN 130
] - — montare a posteriori un'unita di regolazione MXQ25A-40ZN 140
) QL corsa in estensione. MXQ25A-50ZN 163
(E possibile montare a posteriori un'unita di
regolazione corsa in rientro). MXQ25A-75ZN 188
MXQ25A-100ZN 229
= Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ25A-125ZN 293
MXQ25A-150ZN 318
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Dimensioni MXQ25A [Opzioni]

MXQ 25A-[1Z[ 11 Con paracolpi (25)

M
@ |205 Dimensioni [mm]
1 - , -
T Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta
I Modello P pocomngrezza 7z
@ M M
<
MXQ25A-10ZC11 151.5 130
h o ® | Q25A-10 138
2z MXQ25A-20Z11 161.5 140
34 MXQ25A-30Z1 1715 150 148
u MXQ25A-40Z1 181.5 160 158
— O MXQ25A-50Z11 204.5 183 181
— @ @ @ ° i ° MXQ25A-75Z1 229.5 208 206
—@ A @‘JF © @ RS - MXQ25A-100Z1 2705 249 217
— © O ] MXQ25A-125211 334.5 313 281
50 B 5 MXQ25A-150Z]1 359.5 338 306
2 x M6 x 1 prof. filettatura 9
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 25A-[1Z[12 Con bloccaggio a fine corsa (925)
' | 3 3 B Dimensioni [mm]
Modello J | Q
= 2y MXQ25A-10ZC12 | 109 | 48
~ ® 5 ! ! MXQ25A-20ZC12 | 104
J 5 f— MXQ25A-30ZC12 | 114
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 \— 12.5 MXQ25A-40ZL12 124 143
- - - MXQ25A-50Z12 147

(Tappo: M'SP)«, ! 1 MXQ25A-75Z212 | 172

MXQ25A-100Z12 | 213
MXQ25A-125Z[12 | 277 | 73
]
| S —

19

; MXQ25A-150Z[2 | 302

DD
?
P

S

| & |
miil
<
Il

— MXQ25-10Z12
RCLN ) L. - .
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Q
J 5

10

TV@--

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ25A [Opzioni]

MXQ 25A-[1Z[13 Connessione assiale (925)

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8

(ouT)

© ' OO
(an) € v

7.5

|
76
|

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8

(IN)

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

essssecccsssssee e

D R I I I I I Y

e s e s e e e

O
-

MXQ 25A-[1Z[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (225) Dimensioni [mm]
Modello J [ Q
0| 205 MXQ25A-10Z014 | 109 |48
¥ Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-20Z[14 104
° (Tappo: M-5P) MXQ25A-30Z014 | 114
N 2| MXQ25A-40Z14 | 124 | 43
L9 ® By MXQ25A-50Z004 | 147
{ J [[st MXQ25A-75Z14 | 172
- 34 MXQ25A-100Z2[14 | 213
: : MXQ25A-125214 | 277 |73
— MXQ25A-150Z04 | 302
® ook e
— _ - _ T © « o Al 1)
—] " © © ~ | rs) | j.é
® o] - -
—0 i 1 i 2 : :
50 aQ @l ot oxMex1 prof. filettatura 9 . 12.5
J 5
¥ ! !
® -l 12 m
o =
i -
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8, ‘ T ‘
# Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ25-10Z014
MXQ 25A-[1Z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (825)
w| 205
<
. |
g
Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 34
(ouT)
. © —1—- %@——* R I 3
75 50 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9
Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 S
(IN)

x Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ6B [Standard]

MXQ 6B-LITipo standard Z

#3H9 (*3%%°) prof. 2

23H9 (*5%%°) prof. 1.5

(NN-1)xH G

3H9 (*5%%) prof. 1.5

—A H
i NS S S
tew @b sje |-
—A 4
HB GB
M
|
Z
7z

3H9 (*59%°) prof. 2

Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono

toccare la guida e causare un

malfunzi-

onamento. Usare una vite con una
lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di

avvitamento minima.

Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
sostanza magnetica, questa si potrebbe

magnetizzare se ¢ toccata da

un

magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.

27 23

RoS

RXZOXORTE

[e]e ]

4.1 (profondita di avvitamento minima) 20 Viste inferiori di MXQ6B-30Z
2.1 (profondita di avvitamento minima) 112
zj 0
I & © @ @ o < @A ~ o ?
i — (2] YT | o
el $0
N x M3 x 0.5 Nota 1)2) . F 8B 8| [2xmax05
N prof. filettatura 5 NN x M4 x 0.7
Vista B-B 12 < - 1) xF foro passante filettato
Vista A-A
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | ©
| | 5
e 3
{ |
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB [ J M N NN Z Y74
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 — 26 — 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126
MXQ 6BL-Tipo simmetrico Z
g 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
@g @ @ o < o-OH —|
[} N AN ™
® ©® O
12
5
# Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 6B-UITipo con lunghezza ridotta ZN ) o
Dimensioni [mm]
M Nota 3)
‘ Modello M
MXQ6B-10ZN 60
MXQ6B-20ZN 70
. MXQ6B-30ZN 80
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione MXQ6B-40ZN 96
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale, non & possibile mon- MXQ6B-50ZN 123
tare a posteriori un'unita di regolazione corsa in estensione. MXQ6B-75ZN 148
(E possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro).

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ8B [Standard]
(NN-1)xH G

l— A Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono

toccare la guida e causare un malfunzi-

onamento. Usare una vite con una

lunghezza intermedia tra la profondita di

avvitamento massima e la profondita di

avvitamento minima.

24H9 (*3%%°) prof. 2.5 l—A Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
40,030 sostanza magnetica, questa si potrebbe

HB GB M magnetizzarg se é toc(::‘cata da u[;
M magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.

MXQ 8B-LITipo standard Z

T

A/

&
3
miil
&
[o]o]

+0.030

(&)

Z
zZ

39 29 11

+0.030
ﬂ4H9( 0 ) prof. 2 4H9 (+8_030) prof. 2

5.7 (profondita di avvitamento minima) P &
2 "
2.7 (profondita di avvitamento minima) 13 ©
O@ @ Viste inferiori di MXQ8B-40
8 ® @— 9 oot ¢
SC © ©® O @ 81 ®, 45 7.4
07 1 0
N x M4 x 0.7 Nota )2 [ 2xM3x 05 prot. filettatura 5 Q| ¢ ‘ERD?F? g
Vista B-B (ﬂ _ 1) «F — A
16 2 3
| J | ! $ fNN x M5 x 0.8f
oro passante filettato
= 5
[ ‘ Vista A-A
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN z yv4
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184
MXQ 8BL-LITipo simmetrico Z 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
() () o
N\ N\ O NI @
%0202 620 445
< | <
D@ oD ©
13
Lato attacco di plotaggio ‘23
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8B-UTipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mm]
M Nota 3) Modello M
MXQ8B-10ZN 72
o) .
DD : : O MXQ8B-20ZN 82
@ O ‘ MXQ8B-30ZN 92
MXQ8B-40ZN 110
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione sono MXQ8B-50ZN 120
s_ta?i rimogsj per ridurrg la Iunghe.zza totalg, non & possibile montare a poste- MXQ8B-75ZN 164
riori un'unita di regolazione corsa in estensione.
(E possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ8B-100ZN 189

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ12B [Standard] Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
toccare la guida e causare un malfunzi-
. (NN-1)xH G onamento. Usare una vite con una
MXQ 12B-UTipo standard Z H lunghezza intermedia tra la profondita di
l—A avvitamento massima e la profondita di
avvitamento minima.
i 4 & Nota 2) Dato che la tavola &€ composta da una
[SENCE (R T -0 - sostanza magnetica, questa si potrebbe
i i @ magnetizzare se & toccata da un
magnete. Rischio di causare il
@5H9 (*3°%) prof. 3 l—A . malfunzionamento del sensore.
. B HB 5 GB 5H9( 8'°3°)prof. 3
M
|
Z
45 35 _ 16
y44
05H9 (*3-°%°) prof. 2
i di awi i @
7.3 (profondita di avvitamento minima) 30 & CD@G—G &
3.3 (profondita di avvitamento minima) 18 @
A @ @ O@ ¢ MXQ12B-50Z
11— - <@_._@_._A_, N O
S A @ @ © @ 8|3 7.4 8.7
P © ® O ‘
2z “’”? =
F B 0030 2xM4x0.7 ° g_< °
5HO (*5%*) prof. 2 prof. filettatura 6 = By
<ﬁ - 1) x F g@é
21 2
NN x M6 x 1 foro passante filettato
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | ©
0 Vista A-A
H ) ©
{ |
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN z zZ
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 725 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 37.5 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 33.5 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 — 27 — 80 33 58 145.5 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 144.5 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 245.5 10 5 213.5 228
MXQ 1 ZBL-DTlpO simmetrico Z 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
© ® O 8
Bl %6 20°¢ , CEE
Pe @ © 09
— 18
30
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12B-[Tipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mm]
M Nota 3) Modello M
‘ MXQ12B-10ZN 85
e® ® o ® o O MXQ12B-20ZN 95
gé % ® O MXQ12B-30ZN 105
Nota 3) Dato che i fori di taggio dell" td lazi in estensi MXQ128-402 122
ota ato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale, non & possibile montare MXQ128-50ZN 132
a posteriori un'unita di regolazione corsa in estensione. MXQ12B-75ZN 163
(E possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ12B-100ZN 207
« Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ12B-125ZN 232

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ16B [Standard]
MXQ 16B-[Tipo standard Z Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
(NN -1)xH G © toccare la guida e causare un malfunzi-
H ‘g onamento. Usare una vite con una
—A o e lunghezza intermedia tra la profondita di
5H9 (*2%%) prof. 3 L go avvitamento massima e la profondita di
& 2 avvitamento minima.
[T} Py
e G @ Y, _ Nota 2) Dato che la tavola € composta da una
N s o sostanza magnetica, questa si potrebbe
magnetizzare se e toccata da un
= L—A I magnete. Rischio di causare il
HB 6 GB malfunzionamento del sensore.
M
48 36 16
i 5
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 — J ! 2 = @_@4> e
(Tappo: M-5P) z ®
ZZ —
7.3 (profondita di avvitamento minima) 000 Viste inferiori di MXQ16B-50Z
3.3 (profondita di avvitamento minima) 5H9(*5*) prof. 2 a7
25H9 (*3.°%°) prof. 2 23 10.3 10.7
© 31 2 Kol 2
8 ? o0y s = i
5 1@ S
""""" =" NN x M6‘x‘ 1 foro passante filettato
0
Vista B-B 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7 Vista A-A
R J I ©
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 °
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z 7z
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 22.5 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 — 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 55 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 155.5 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 55 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274
MXQ 16B-[JZN Tipo con lunghezza ridotta . -
Dimensioni [mm]
M Nota 3) Modello M
MXQ16B-10ZN 96
MXQ16B-20ZN 106
MXQ16B-30ZN 116
MXQ16B-40ZN 126
e . S . . ) MXQ16B-50ZN 142
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale, non € possibile montare MXQ168B-75ZN 176
a posteriori un'unita di regolazione corsa in estensione. MXQ16B-100ZN 249
(E possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ16B-125ZN 274
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ16B-150ZN 299
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Dimensioni MXQ20B [Standard]

i Note 1) Se si usano viti lunghe, questo
MXQ 20B-[ITipo standard Z possono toccare la guida e causare
un malfunzionamento. Usare una
vite con una lunghezza intermedia
tra la profondita di avvitamento
massima e la profondita di
avvitamento minima.

26H9 (*5°%°) prof. 4 l—A H
o

6H9 (0:%°°) prof. 4

N, O 153 Nota 2) Dato che la tavola &€ composta da
63@_@{ — - una sostanza magnetica, questa si
L O &) potrebbe magnetizzare se &
toccata da un magnete. Rischio di
causare il malfunzionamento del
HB GB sensore.

M 65 50 26

)
¥ oA (D) o .
- O)—&)O ©—¢
L ﬂ
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Z

(Tappo: M-5P) 77

T
.

Viste inferiori di MXQ20B-75Z

+0.030"

z6H9( 0 )prol. 3

9 (profondita di avvitamento minima) 6HY (+g oao) prof. 3

4 (profondita di avvitamento minima) 6.5 46
™ B 2‘? 14.5 12.5
= ,
» @ © 0® & 3 KB -
® i - ° 2% ° &_z =
*
® o® |4i® ol
E B mj . NN x M8 x ;.25 foro passante filettato
<ﬁ _ 1) <F 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9 Vista A-A
30 2
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | i
I I |
—_® [ —
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y4
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 — 45 - 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286
MXQ 20B-0JZN Tipo con lunghezza ridotta
" Dimensioni [mm]
Nota 3) Modello M
B MXQ20B-10ZN 110
e ®@ @ @ O MXQ20B-20ZN 120
| S —o—¢€ N MXQ20B-30ZN 130
Do ® © O
,,,,, : MXQ20B-40ZN 140
MXQ20B-50ZN 163
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione MXQ20B-75ZN 188
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale, non & possibile
montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in estensione. MXQ20B-100ZN 229
(E possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ20B-125ZN 293
MXQ20B-150ZN 318

= Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ8C [Standard]
. (a\}
MXQ 8C-LTipo standard Z (NN-1)xH G 5 Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
5 5‘3‘ toccare la guida e causare un malfunzion-
03H9(+8'° 5)prof. 2 H S amento. Usare una vite con una lunghezza
—A 32 intermedia tra la profondita di avvitamento
% massima e la profondita di avvitamento
- - @ 4 minima.
L——E o ) Nota 2) Dato che la tavola & composta da una sostanza
magnetica, questa si potrebbe magnetizzare
~—A 4 se e toccata da un magnete. Rischio di
HB GB causare il malfunzionamento del sensore.
M
27 23 10
Z
zZ r?\ @IC - ©
@3H9 (*0°%) prof. 1.5 L _ ﬂ
21
4.1 (profondita di avvitamento minima)
L - 13 Viste inferiori di MXQ8C-30Z
2.1 (profondita di avvitamento minima) ™™
el o @ O - I, 6.3 58
— - - [Sp} '@" | ™ 0
A @ O ® gl gl o s
T T 1 v 2 Nlo Q
N x M3 x 0.5 Nota 12 F 8B - 2xM3x0.5 ;
_ 3H9 (*6°°) prof. 1.5 prof. filettatura 5 I
Vista B-B (ﬁ _ 1) xF
12 2
NN x M4 x 0.7
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | foro passante filettato
0
‘ ‘ © Vista A-A
[1 @ ©
|
MXQ 8CL-UTipo simmetrico Z
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
& ® O ®
—epe—@oo0 & 89 rl®
BE1
21
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
MXQ 8C-Tipo con lunghezza ridotta ZN - _ o Dimensioni [mm]
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di Model Y
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono stati odeflo
rimossi per ridurre la lunghezza totale, non & MXQ8C-10ZN 60
i possibile montare a posteriori un'unita di MXQ8C-20ZN 70
@ @ ol ) regolazione corsa in estensione. MXQ8C-30ZN 30
_@_e_@__@_ (E possibile montare a posteriori un'unita di
® ® O regolazione corsa in rientro). MXQ8C-40ZN 96
- MXQ8C-50ZN 123
« Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ8C-75ZN 148




Dimensioni MXQ8C [Opzioni]

MXQ 8C-JZ[ 11 Con paracolpi (28)

M Dimensioni [mm]
@ 17 Tipo standard [Tipo con lunghezza ridotta
N Modello zz
M M
= MXQ8C-10Z11 85 76.5 775
- 77 MXQ8C-20Z[1 95 86.5 87.5
~ 13 MXQ8C-30Z11 | 105 96.5 97.5
™ MXQ8C-40Z(11 | 121 112.5 113.5
@ @ MXQ8C-50Z[11 148 139.5 140.5
@O % B - 142.5
%&@_@%@_ @ 5 g % H by MXQ8C-75Z[11 173 164.5 .
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8C-[JZ[12 Con bloccaggio a fine corsa (28)
b B - Dimensioni [mm]
- g | ! MXQ8C-10Z12 615
». 05 MXQ8C-20Z[12 715
o . P MXQ8C-30Z12 81.5 | 30
Tipo simmetrico - ‘ ‘ MXQ8C-40Z012 975
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Q MXQ8C-50ZL12 124.5
o o MXQ8C-75Z12 139.5 | 43
w J 5 @l
| ! ‘ ‘
e o st i

|

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ8C [Opzioni]

MXQ 8C-[JZ[3 Connessione assiale (28)

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
(IN) 1 (OUT)

24.2

|98

24.2

)
. 6.3 & 2

6.3

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

.+

(IN)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 rﬂ_ %
(OuT)

Tipo simmetrico

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 8C-[JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (28)

Dimensioni mm]
. 17 Modello J Q
N MXQ8C-10Z[J4 61.5
MXQ8C-20Z[14 71.5
—
it MXQ8C-30Z14 81.5 30
:. MXQ8C-40Z[14 97.5
- 43 MXQ8C-50Z04 | 1245
; MXQ8C-75Z[14 139.5 43
R < — - .
S L
2xM3x0.5
prof. filettatura 5 ! !
Q
) J 5
Te}
l _ g : |
=y D
(B j 0
©
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Ll 7.5 ! !
i MXQ8C-752[14 ‘
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8C-[JZ[15 Con paracolpi e connessioni assiali (28)
o 17 - o o o
[a\}
Attacco di pilotaggio
i M5x0.8 :
< (ouTm s
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 < 13 T
‘ ! of !
s <
® @0 < i AN
=0 3 teH s s
® @0 ; 1163 ;
&J 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
! (IN) !
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 —ca i ) ) . i
(ouT) L Tipo simmetrico
H © @ A o o o o
 — |

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ12C [Standard]

MXQ 12C-[Tipo standard Z

@ Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
5 toccare la guida e causare un malfunzi-
1000 (NN - 1) xH G gt onamento. Usare una vite con una
24H9 (*§%°) prof. 2.5 H g lunah . i | fondita di
l—A — g unghezza intermedia tra la profondita di
q 3| avvitamento massima e la profondita di
b o ES avvitamento minima.
o d—eo-0 —o = = Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
L b & sostanza magnetica, questa si potrebbe
1 magnetizzare se e toccata da un
k—A HE *“EGB magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.
M
= 39 29 1
Y4
y/4 F ©
0419 (3%%) prof. 2 449 (3% prof, 2 L >0 —Do—o-0 5
5.7 (profonita di awitamento minima) Z o
2.7 (profondita di awitamento minima) t 45 17 Viste inferiori di MXQ12C-40Z
*—B
é@ O 85 L
g | %@7-@ %20 o 8ol o .
L B (o} ® 0@ g\‘ar g ¥ AR €
l—B ' /2 xM3x0.5 —H
F prof. filettatura 5 @
(ﬁ - 1) xF
16 2 IN x M5 x 0.8 foro passante filettato
1 J — p Vista A-A
A= °
| |
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
MXQ 12CL-Tipo simmetrico Z
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
wn
@ @ O g
%020 %% C o| oot 5| ¢
® @ @ @ O
p
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
Dimensioni [mm]
Modello F G GB H HB | J M N NN Z Y44
MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
MXQ 12C-Tipo con lunghezza ridotta ZN Dimensioni [mm]
Modello M
M Nota 3) Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di MXQ12C-10ZN 72
1] regolazione corsa in estensione sono stati MXQ12C-20ZN 82
Y e rimossi per ridurre la lunghezza totale, non
1 g@—@ @@_@@_O & possibile montare a posteriori un'unita di MXQ12C-30ZN 92
' ) ) Of-4 regolazione corsa in estensione. MXQ12C-40ZN 110
(E possibile montare a posteriori un'unita )
di regolazione corsa in rientro). MXQ12C-50ZN 120
MXQ12C-75ZN 164
= Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ12C-100ZN 189

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.

rall



Dimensioni MXQ12C [Opzioni]

MXQ 12C-1Jz[11 Con paracolpi (212)

M Dimensioni [mm]
© <21—5>1 Modello Tipo standard | Tipo con lunghezza ridotta 77
< | M M
8 1 MXQ12C-10Z01 | 103.5 93 9
77 MXQ12C-20Z[ 113.5 103 98
17 MXQ12C-30Z[1 123.5 113 108
MXQ12C-40Z[1 141.5 131 126
———
N MXQ12C-50Z11 151.5 141 136
@ ) O@% < L~ MXQ12C-75ZC01 | 195.5 185 180
) (V)
O O ¥ : MXQ12C-100Z01 | 220.5 210 205
37
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12C-[JZ[12 Con bloccaggio a fine corsa (12)
Dimensioni [mm]
. . -
4 Modello J
I 13-
— MXQ12C-10Z12 68
@@ @ ® O | « MXQ12C-20Z12 70
‘ ! - S ‘
@ @ o®Ll | ° i MXQ12C-30Z12 80
MXQ12C-40Z12 98
5 MXQ12C-50Z12 108
At di Dilotadaio 2 x M5 x 0.3 T - MXQ12C-75212 152
acco dl proraglo X T X2 30 g " MXQ12C-100Z12 177
. J 5 R m—
y | L[y D °
e o - |
of

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

0.5

MXQ12-10Z[12
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Dimensioni MXQ12C [Opzione unita di regolazione corsa]

MXQ 12C-[JZ[1J3 Connessione assiale (212) [ o B
Attacco di pilotaggio
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 ! M5x 038 !
(IN) ¢ (OUT) |
| I
oo, ogl | “ |
e 0¥ ;
‘ |34 ‘
- ‘ Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 ‘
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 (IN)
(ouT) E - '
‘ ! Tipo simmetrico !
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12C-[JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (212) Dimensioni [mm]
Modello J
L MXQ12C-1020J4 68
‘ “ MXQ12C-20Z14 70
N — ‘ MXQ12C-30Z14 80
o i : MXQ12C-40Z14 98
; MXQ12C-50Z14 108
o ! MXQ12C-757014 152
‘ A ‘ = 1 = MXQ12C-100Z14 177
W O oo . < @ o
1 & S O— 50— 3 S
‘ [ \ 0o ool ¥ 7 l& 2
'\' 1 1
D o 87 * 2xM3x0.5 i i
‘ Tipo simmetrico 30 prof. filettatura 5
S < J 5 -
© | -
—‘ O ©
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 05 |,
| MXQ12C-10Z04 |
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. L74
MXQ 12C-[Jz[J5 Con paracolpi e connessioni assiali (212)
21.5
™
< | - - -
[ = _ﬁ - .
Attacco di pilotaggio Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 17 M5 x 0.8
(IN) " : (OUT) :
] _ o
= Wl gi@_. O@ I el | N 9 ‘
o 5 . ‘ 5 :
o= O 0% )
Attacco di pilotaggio [ 1 sa 37 2xM3x0.5 - Attacco di pilotaggio 8.4
M5 x 0.8 prof. filettatura 5 ' M5x0.8 !
(ouT) 2 (IN) Tipo simmetrico
n\ o o N
— |

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ6 [Standard] HB GB o
(NN-1D)xH| G 2
MXQ 6-[ITipo standard Z 0,005 Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
03H9 ("3%%°) prof. 2 toccare la guida e causare un malfunzi-
e— A onamento. Usare una vite con una
N lunghezza intermedia tra la profondita di
N avvitamento massima e la profondita di
] —‘E} avvitamento minima.
— B Nota 2) Dato che la tavola € composta da una
e—A sostanza magnetica, questa si potrebbe
03H9(+8'°25)prof. 2 4 N magnetizzare se ¢ toccata da un
HA GA g_ magnete;. Rischio di causare il
— malfunzionamento del sensore.
M S
=y 20 16 18
I
[s)
= EE T
- 77 - L=
23H9 (*0.%%°) prof. 1.5 Viste inferiori di MXQ6-30Z
4.1 (profondita di avvitamento minima) f 20
2.1 (profondita di avvitamento minima) “é 112 5.3 5.8
o
RSN ) ~
o ©lw o Bl 's
[}
N x M3 x0.5 ©
Nota 1) 2) © 2xM3x0.5 NN x M4 x 0.7
Vista B-B prof. filettatura 5 foro passante filettato
Vista A-A
0
Te]
|
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
MXQ 6L-UITipo simmetrico Z =
® ) +0.025 S
© 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 93H9( 0 )prof. 2 HA GA ESAY
4 e
_ _ _ < o-OU —| — } _
—g@ z{@ 5 @ & O o o i s— %
& --o—O-
12 ] b¢
Lato attacco di pilotaggio ‘;0
Vista inferiore
+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN z Y4
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 — 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 3 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95
MXQ 6-L1Tipo con altezza intercambiabile ZN Dimensioni (mm]
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di Modello M
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono
stati rimossi per ridurre la lunghezza MXQ6-10ZN 55
totale, non & possibile montare a MXQ6-20ZN 65
posteriori_ un'uni‘té di rgg_olazione corsa MXQ6-30ZN 86
in estensione. (E possibile montare a
posteriori un'unita di regolazione corsa MXQ6-40ZN 98
in rientro). MXQ6-50ZN 108

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ6 [Opzioni]

MXQ 6-L1Z[11 Con paracolpi (26)

M Dimensioni [mm]
17.5 Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta
3 <2 Modello ipo standard| Tip g 77
M M
MXQ6-10Z(11 | 81.5 72 77
: p MXQ6-20Z1 | 91.5 82
S . MXQ6-30Z011 | 1125 103 90
; MXQ6-40Z(11 | 124.5 115 102
MXQ6-50Z(11 | 134.5 125 112
4 @ - O ": 1 b
& 0 » ol
28
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 6-[JZ[]12 Con bloccaggio a fine corsa (26)

. . Dimensioni [mm]
F T e — T T T Modello J | a
: : [ % @) o Eﬂ MXQ6-10Z[12

--@— = < ————— 575 | 25
‘ ‘ & o S ! @ : ! MXQ6-20ZC12
! ! L 175 MXQ6-30zC2 | 785
Tipo simmet@ - - MXQ6-40Z12 | 90.5 | 33
' o MXQ6-50Z[12 | 100.5

55

I Q :
J 5 0 ) E’Iq
o O5e
! ! 3 wl
- ool
1,05
Attacco di pilotaggio
2xM5x0.8

MXQ6-10zZ[12

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ6 [Opzioni]

MXQ 6-L1Z[13 Connessione assiale (26)
i M5x0.8 ‘

Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8

2 . .
Attacco di pilotaggio . Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
M5 x 0.8 T i (IN)
©un ! L Tipo simmetrico

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 6-0JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (26) Dimensioni [mm
175 Modello J | Q
al = MXQ6-10Z(14 6ol 25
MXQ6-20Z14

MXQ6-30Z14 81
MXQ6-40Z14 93 | 33

©
© - 12 MXQ6-50Z14 | 103
s S— g
@ O o <| O
% ‘@» gg@@-gi-o | E g é! - _ _
i £

28 2 2xM3x0.5 % s ©

T|po s|mmet rico - prof. filettatura 5 : :
Q 7.5
J 5
~ Jﬁ . l | 2 |
= sy ‘ %@ ‘
 — = ) O @'I

o 5.5

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8V 0. mpz ©

’ M¥06-1 OZP4 ‘

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 6-[JZ[15 Con paracolpi e connessioni assiali (26)

@l 175 —-- -- -- --
N <—>‘
I Attacco di pilotaggio
I M5x0.8
Attacco di pilotaggio ‘
12 < M5 x 0.8
< LA -
) )
2xM3x0.5 (IN)
prof. filettatura 5
Attacco di pilotaggio M5x 0.8 | Tipo simmetrico
|_{1| K3 A S (OUT) —-- - - -
 —

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ8 [Standard]
N Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
MXQ 8-DTipO standard Z HB GB k) toccare la guida e causare un malfunzi-
(NN-1)xH G s onamento. Usare una vite con una
(+0,025) § lunghezza intermedia tra la profondita di
03H9\ o~ )prof. 2 b A 4 H ° avvitamento massima e la profondita di
% avvitamento minima.
N o ) Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
__@—9—@ = 5 3 = sostanza magnetica, questa si potrebbe
L _ézj magnetizzare se & toccata da un
2i A magnete. Rischio di causare il
+0.025 A iJL o malfunzionamento del sensore.
@3H9 (*3%°) prof. 2 HA GA ®
[N
M g
| =
(2}
I
[s)
Z 27 23 10
Y4
+0.025 F | | j
03H9( 0 )prof. 15 ﬁ’ﬁ' 5
23 L °|
4.1(profondita di avvitamento minima) 15 . 4
2.1 (profondita di avvitamento mini = s -
(prfondia d aniamento rinime) Viste inferiori di MXQ8-30Z
<} 8 rhoerals
®
N x M3 x 0.5 Nota 1) 2) 2xM3x0.5
12 prof. filettatura 5
Vista B-B
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | 0 NN x M4 x 0.7
‘ | N foro passante filettato
B —1 Vista A-A
{ |
MXQ 8L-[ITipo simmetrico Z g~
@3H9 (*0.%%) prof. 2 HA GA g_
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5 4 |«
l Z,2
I|e
i () e
oo, @ o @04 _I¢| BF, | — IRE
oo ® ® o8 ° A L:@Hc — @ —o 7
15| Vista inferi
Lato attacco di pilotaggio| 23 ista inferiore
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN z Y4
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 — 33 26 — 27 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8-Tipo con altezza intercambiabile ZN Dimensioni [mm]
Nota 3) Dato chg i fori di mpntaggio Adell'unita di Modello M
M Nota 3) regolazione corsa in estensione sono
stati rimossi per ridurre la lunghezza MXQ8-10ZN 60
totale, non & possibile montare a MXQ8-20ZN 70
@ @ o ’ posteriori un'unita di regolazione corsa MXQ8-30ZN 80
, in estensione. (E possibile montare a
: @@E' ©—- @@ o = posteriori un'unita di regolazione corsa MXQ8-40ZN 96
in rientro). MXQ8-50ZN 123
MXQ8-75ZN 148

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.




Dimensioni MXQ8 [Opzioni]

MXQ 8-L1Z[11 Con paracolpi (28)

M Dimensioni [mm]
"N? 17 Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta
| Modello y74
M M
i MXQ8-10Z[1 85 76.5 77.5
< 77 MXQ8-20Z[11 95 86.5 87.5
‘r:' 15 MXQ8-30Z[11 105 96.5 97.5
MXQ8-40Z[1 121 112.5 113.5
- 148 139.5 140.5
@ @ O < : MXQ8-50Z[11
1 '9'@—@ @ @ ] Hr & MXQ8-75Z[11 173 164.5 142.5
285 |
2xM3x0.5
prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8-[JZ[12 Con bloccaggio a fine corsa (28)
B B Dimensioni mm
P P - L)
; = ® ‘ ‘ Modello J Q
@ o @§O®|='— ‘ 05 MXQ8-10ZC12 | 615
: ® @ OQ@; w MXQ8-20ZC12 | 715
MXQ8-30Z[12 81.5 30
0o si i : g : MXQ8-40Z[12 97.5
Tipo simmetrico Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Q 2 MXQ8-50212 1245
. N .
2| J B e (é ® L MXQ8-75z002 | 139.5 | 43
M o 17 o
‘ j s MXQ8-75ZC12

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ8 [Opzioni]

MXQ 8-[JZ[J3 Connessione assiale (28) - - - -
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(ouT)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 :
(IN)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 ﬁ:\tl‘?cco di pilotaggio M5 x 0.8 8.3
(OuUT) 2
1 Tipo simmetrico *
|
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 8-[0Z[J4 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (28) Dimensioni [mm]
Modello J Q
™ 17 MXQ8-10Z[14 61.5
[8V)
MXQ8-20Z14 71.5
MXQ8-30Z14 81.5 30
- t MXQ8-40Z[14 97.5
. ~ - 15 MXQ8-50Z14 | 124.5
P MXQ8-75Z14 | 139.5 | 43
@ @O@F'— " -
! @, o '_" V]
' @ o 0 le} g —— — _—
T ; .28:5 | ‘ 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura :5: m!i: @
Tipo simmetrico =2 prof.
Q ! - 0.5 !
ey J 5
N ;
| y
= ] 2 oo o
I < ~
 I— g ( é o [
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 V 175 N
o]
= Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. \ MXQ8-75ZL14 ‘
MXQ 8-1JZ[J5 Con paracolpi e connessioni assiali (¢8) Attacco di pilotaggio
17 M5 x 0.8 ©
2 L L (OUT) g |
. (\l ]
Attacco di pilotaggio ; " g :
M5 x 0.8 N 15
- 8.3
ﬁ@@ @ < i — 1 Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 :
; °_©_®_©_@ 3 Hr (IN)
285 | 2 x M3 x 0.5 pro. flettatura 5 - _ Tipo simmetrico ‘:
Attacco di pilotaggio
M5 x 0.8 —
(OUT) :
Eﬂ e + I
 — |

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ12 [Standard]

. 0

MXQ 12-0Tipo standard Z HB GB o

(NN-1)xH G s

H i

04H9 (*5%%°) prof. 2.5 5 8

—A haiin 25

| P}

X %

Ho-D—oO—o—4 2
L & & o EI

A lls E)
04H9 ('§°°) prof. 2.5 HA GA Sol2
28
M J|a

|
4
yv4
5.7 (profondita di avvitamento minima) R
2.7 (profondita di avvitamento minima) %"N 30
o= 20
24H9 (*5%%°) prof. 2 3 5

Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
toccare la guida e causare un malfunzi-
onamento. Usare una vite con una
lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di
avvitamento minima.

Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
sostanza magnetica, questa si potrebbe
magnetizzare se é toccata da un
magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.

39 29 11
§ £
v0-® ®o ¢ O

i E

Viste inferiori di MXQ12-40Z

B 11.5 7.4
3 Fooers(e o ¥ 2
8 °y 8 °
N x M4 x 0.7 Nota 1)2) F_ B 7 2XM3x0.5 =
Vista B-B e <% _ 1) <F prof. filettatura 5
NN x M5 x 0.8
J I 3 foro passante filettato
ﬁ} Y ® Vista A-A
| |
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
MXQ 12L-UITipo simmetrico Z 2xM3x0.5
prof. filettatura 5 3
HA GA S
0 24H9 (*3%°) prof. 2.5 5 215
> & O Q Bl J|a
« @ © 9 ? CRE =
6. © o o of || et ] — o ‘7]
[ T : ¢ 9 O $—- ¢ 9—- ({}
20 L L ;
Lato attacco di pilotaggio 30 L

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Vista inferiore

Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN z Y74
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 — 40 27 — 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 41 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
MXQ 12-00Tipo con altezza intercambiabile ZN Dimensioni [mm]
Modello M
M MXQ12-10ZN 72
‘ ‘ Nota 3) Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di reg(zjlazionle MXQ12-20ZN 82
corsa in estensione sono stati rimossi per ridurre la
%Q ® & © (©) lunghezza totale, non € possibile montar% a posteriori MXQ12-30ZN 92
1 : un'unita di regolazione corsa in estensione. (E possibile MXQ12-40ZN 110
MXQ12-50ZN 120
MXQ12-75ZN 164
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ12-100ZN 189




Dimensioni

MXQ 12-[JZ[11 Con paracolpi (612)

MXQ12 [Opzioni]

......... D I R I I I I I

......... ceeecsss s

s o e e e s

M Dimensioni [mm]

®, 31_51 Modello Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta 77

< L . M M
8 MXQ12-10Z001 | 1035 93 96
77 MXQ12-20Z[]1 113.5 103 98
20 MXQ12-30Z[]1 123.5 113 108
—— MXQ12-40Z[11 141.5 131 126
. MXQ12-50Z11 151.5 141 136

o9 O& -
._9_@_. A = _H N MXQ12-75Z[]1 195.5 185 180
D O® N MXQ12-100Z001 | 220.5 210 205
37
2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12-[1Z[J2 Con bloccaggio a fine corsa (212)
[e2]
T A Dimensioni [mm]
@ O@— o ] Modello J
- —— < 3@ o MXQ12-10Z12 68
@ O— ® E
IF I - b ! MXQ12-20Z(12 70
22 ~ | |85 MXQ12-30Z(12 80
Tipo simmerico 2 MXQ12-40Z12 98
‘ . = | MXQ12-50Z12 108
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 i i R
pilotaggio 2 x M5 x 30 e} - =‘_ MXQ12-75212 152
< J E MXQ12-100Z12 177
=y N e ©
a : :
Ao IS
{ MXQ12-10Z12
05 |, T T T

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ12 [Opzioni]
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O

e e s e e ee

MXQ 12-[JZ[13 Connessione assiale (212) ':At;ac?sdi pilotaggio
X 0.
'\A/lt;acc(:)osdi pilotaggio i (OUT)
X 0. Y
(IN) Sy~
_
g : | 1)
(3]
o A@@ O ;
g <t @ O@ Attacco di pilotaggio
= © M5x0.8 11.4
Attacco di pilotaggio 11.4 (IN)
M5 x 0.8 - 2 o ]
(ouT) Tipo simmetrico
= £oY <@ - - " T T T
|
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 12-[JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (212) Dimensioni [mm]
215 Modello J
™ MXQ12-10Z[4 68
< MXQ12-20Z14 70
B ] MXQ12-30Z14 80
MXQ12-40Z0]4 98
- ® 20 MXQ12-50Z14 108
. == - MXQ12-752004 | 152
: : B O . MXQ12-100Z014 | 177
o co O o ol .
& o® 5% 7 Y@ R
| | 37 et j ®||Re
Tipo simmetrico 2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5
m v % e T
- J 5 . :
— l ! t —
~ : b
— _}5 @ -V'&'* ! O - =|_ '
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 051, O @

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 12-[1z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (g12)

20

~
3 gl
<

27

2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5

™.
N
Attacco di pilotaggio &}
M5 x 0.8
(IN)
(3]
I @
o] g i
Attacco di pilotaggio 11.4
M5x0.8
(OuT)

21.5
e
O olc
._e_@_. .
Do oD
37
—p <2—

—— |

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Attacco di pilotaggio

M5 x 0.8
? (ouT)
I
i ™
[sp)
Attacco di pilotaggio
| M5x08 1.4
(IN)

Tipo simmetrico




Dimensioni MXQ16 [Stan

MXQ 16-UTipo standard Z

dard]

Note 1)

Se si usano viti lunghe, questo possono

HB GB toccare la guida e causare un malfunzi-
(NN-1)xH G . onamento. Usare una vite con una
10,080 H = lunghezza intermedia tra la profondita di
05H9 (9 prot. 3 6 g avvitamento massima e la profondita di
| A - 3 avvitamento minima.
© —cd = Nota 2) Dato che la tavola & composta da una
S ‘ @ % sostanza magnetica, questa si potrebbe
b a@—@c =5 =3 magnetizzare se & toccata da un
S ® magnete. Rischio di causare il
ge —< — malfunzionamento del sensore.
l—A 6 ER
2 x #5H9 (*5.%%) prof. 3 HA »L‘ GA % = 3; =
=
M .-
S o ey ey e
e
% Viste inferiori di MXQ16A-50Z
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J I 0 144 8.7
(Tappo: M-5P) Z " 3
7z o - BANS) o
05H9 (*2%%9) prof. 2 . Sroy o °
7.3 (profondita di avvitamento minima) 5Ho( 0 )prof. 2 s7 ! Q
3.3 (profondita di avvitamento minima) RS2 25, i
B - NN x M6 x 1 foro passante filettato
® O @b Vista A-A
3 & —& o g -t 38
Y o
F B '
©@ 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
Vista B-B <£ - 1) <F
21 2
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | 2
E Yo
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN z Y4
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16-50Z 40 — 51 27 — 45 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 245.5 10 5 213.5 228
MXQ 16-LTipo con lunghezza ridotta ZN
Dimensioni [mm]
Modello M
M Nota 3) MXQ16-10ZN 85
MXQ16-20ZN 95
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione MXQ16-30ZN 105
@ @ O corsa in estensione sono stat'i rimossi per ridurre la MXQ16-40ZN 122
1 ——@— lunghezza totale, non & possibile montare a
@ @ O posteriori un‘unita di regolazione corsa in esten- MXQ16-50ZN 132
sione. (E possibile montare a posteriori un'unita di MXQ16-75ZN 163
regolazione corsa in rientro). MXQ16-100ZN 207
MXQ16-125ZN 232

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ16 [Opzioni]

MXQ 16-01Z11 Con paracolpi (216)

e s e s e e e

O

M
~| 205 Dimensioni [mm]
Tipo standard | Tipo con lunghezza ridotta
Modello P poconingrezza 2z
o M M
o o) o) MXQ16-10Z11 118.5 105 107
MXQ16-20Z1 128.5 115 111
2 25 MXQ16-30Z11 138.5 125 121
, MXQ16-40Z1 155.5 142 138
O Y MXQ16-50Z11 165.5 152 148
@ < ‘H o MXQ16-75211 196.5 183 179
. ) p L o
@ O A ; MXQ16-100Z11 240.5 227 223
L MXQ16-125Z11 265.5 252 248
4| 2 x M4 x 0.
prof. filettatura 6
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 16-[1Z[12 Con bloccaggio a fine corsa (216)
Dimensioni [mm]
| v Modello J
& LJ - T ® MXQ16-10Z12 78
J S o | | MXQ16-20ZC12 82
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 1,45 MXQ16-30Z12 92
(Tappo: M-5P) © ! < MXQ16-40Z(12 109
‘ bl MXQ16-50Z12 119
MXQ16-75Z12 150
: of ! MXQ16-100ZC12 194
~ MXQ16-125Z[12 219

e
| MXQ16-10Z002

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8

J 5

I T

ﬁé)/d}-‘

o i

7.5

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.




Dimensioni MXQ16 [Opzioni]

MXQ 16-[1Z[13 Connessione assiale (216)

S © @ P9
. @%F 50

M5 x 0.8

(OuUT)
Attacco di pilotaggio 2
M5 x 0.8 7.5
(IN)

52

+

E\

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 16-[JZ[J4 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (216) Dimensioni [mm]
Modello J
N 295 MXQ16-10Z(14 78
o, Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8
(Tappo: M-5P) MXQ16-20Z4 82
o © i MXQ16-30Z14 92
I s i ~
D D Gg—T MXQ16-40Z14 109
J 5 1 MXQ16-50Z14 119
25 MXQ16-75Z14 150
“y MXQ16-100ZC14 | 194
— I , MXQ16-125Z14 | 219
C®® © Og . 18 I
‘*%9@’ 29 9 )
—0® O@— ©)
N = = — ET i ‘ i
@l o
2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
33
J 5 ! ;
I 5> @ *57 P [fe}
! ~ : — :
] 43 -
N~
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 105
= Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ7176'1 OZD‘I[

MXQ 16-[1Z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (g16)

20.5

3.7

29

Attacco di pilotaggio

M5 x 0.8 25
(OUT)

<

[}

<

7’5' <i 1 R

Attacco di pilotaggio }“ 7.5 | 2 x M4 x 0.7 prof. filettatura 6
M5 x 0.8

(N e T

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



o P . Note 1)Se si usano viti lunghe, questo possono
Dimensioni  MXQ20 [Standard] toccare la guida e causare un malfunzi-
i HB GB onamento. Usare una vite con una
MXQ 20-[ITipo standard Z (NN -1)xH G . lunghezza intermedia tra la profondita di
H = avvitamento massima e la profondita di
25H9 (*6°*) prof. 3 6 | a avvitamento minima.
= A o g Nota 2) Dato che la tavola € composta da una
—% — % sostanza magnetica, questa si potrebbe
Q . | 5 magnetizzare se € toccata da un
o Go o] magnete. Rischio di causare il
4 @ malfunzionamento del sensore.
= _%
A 6 48 36 16
2 x 05H9 (*3.%%°) prof. 3 I~ HA A'H* GA g . -
:.\_ S
y ]
< 0@ Do
B L i i @
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 >
[acco di pilotaggio 2 X X : B

(Tappo: M-5P)

Viste inferiori di MXQ20-50Z

o
10

+0.030

5H9( 0 )prof. 2

7.3 (profondita di avvitamento minima)
3.3 (profondita di avvitamento minima)

32

+0.030

25H9 (*5%%°) prof. 2

"9’ NN x M6 x 1 prof. filettatura 9
8 S D-Of- 98 Vista A-A
8 Ea.;*‘
..... ) &
Vista B-B 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J | °
) :

Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB [ J M N NN Z Y4
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20- 30Z 48 28 24 18 46 50 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 - 52 34 — 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-752 55 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z 55 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274

MXQ 20-ITipo con altezza intercambiabile ZN Dimensioni [mm]

y Mot 3 Modello M

MXQ20-10ZN 96
/ MXQ20-20ZN 106
® ; ' MXQ20-30ZN 116
; MXQ20-40ZN 126
MXQ20-50ZN 142
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione corsa in estensione MXQ20-752N 176
sono stati rimossi per ridurre la lunghezza totale, non & possibile . MXQ20-100ZN 249
montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in estensione. (E MXQ20-125ZN 274
possibile montare a posteriori un'unita di regolazione corsa in rientro). MXQ20-150ZN 299

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Dimensioni MXQ20 [Opzioni]

MXQ 20-00Z11 Con paracolpi (220)

M
@« . . .
o W8 Dimensioni [mm]
Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta
~ ‘ ‘ Modello P pocnAngnera ¢ 2z
3 [f@ S M M
‘ MXQ20-10Z11 131 113.5
zz 121.5
o MXQ20-20Z01 141 123.5
MXQ20-30Z1 151 133.5 131.5
:@ ® ® MXQ20-40Z11 161 143.5 141.5
O i MXQ20-50Z11 177 159.5 157.5
o D e @ _ $@_ _ o I . :
—@ @ o © v MXQ20-75211 211 193.5 191.5
— 7 MXQ20-100Z1 284 266.5 2415
445 7 MXQ20-125211 309 291.5 266.5
D 2x M5 x 0.8 prof. filettatura 7 MXQ20-150ZC1 | 334 3165 2915

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 20-[1Z[12 Con bloccaggio a fine corsa (220)

i

L e 7 B B Dimensioni [mm]
@ 4‘1" Modello J Q

5 1 j -
! d s | o MXQ20-10Z(12 015
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 ~ .
(Tappo: M-5P) ‘ ‘ MXQ20-20Z12
» o\ i MXQ20-30z[12 101.5 38
- { . 9.5 MXQ20-40Z[J2 111.5
[\ N
@ @ O @: < MXQ20-50Z12 127.5
@ ¢ @ T - 1Y ' = ' MXQ20-75z[12 161.5
I ==
@ @ O @ @ MXQ20-100Z(12 | 234.5
7 = @ |- MXQ20-1 25252 259.5 | 61
™ = MXQ20-150Z12 284.5
: —
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Q 7
J 5
[ ! MXQ20-10z[12
g A= A
o

{

+ Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni MXQ20A [Opzioni]
MXQ 20-[1Z[13 Connessione assiale (220)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

(ouT) )
¥ ©® @ O
-+ 5 H—40—40—+
16y @e® ©® O
Attacco di pilotaggio M5 x 08 ’ 8.5
(IN)

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 20-[JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (220) Dimensioni [mm]
Modello J Q
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ20-10Z[14 91.5
=J QLS (Tappo: M-5P) MXQ20-20Z[14 ‘
MXQ20-30Z14 101.5 38
5 U o MXQ20-40Z004 | 1115
¥ e P MXQ20-50z04 | 1275
‘ J [ls MXQ20-75Z004 | 1615
o MXQ20-100Z[14 | 234.5
— MXQ20-1252[14 259.5 | 61
% ® O MXQ20-150Z014 | 2845
_é}eb—@—ﬁa@— 6:92 8N 8 8 — -
— ® O Y I Fe
. Q e 2 x M5 x 0.8 prof. littatura 7
J 5 ' :
9.5 ~
i ¢
o [T j
= o
- \ | R
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 \/ 05 |, °
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

i MXQ20-10z[14
N — |

MXQ 20-[1Z[]5 Con paracolpi e connessioni assiali (220)

@©
hed 18
N |
0
™
R
Attacco di pilotaggio M5 x 0.8
(OUT)
i\ ®e® @ O
s Lo ¥
10 @9 @ O
Attacco di pilotaggio B 8.5 44.5 . .
M5 x 0.8 2 x M5 x 0.8 prof. filettatura 7
(IN)
R

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.



Dimensioni MXQ25 [Standard]

MXQ 25-DTipO standard Z HB GB Note 1) Se si usano viti lunghe, questo possono
(NN -1)xH G toccare la guida e causare un malfunzi-
onamento. Usare una vite con una
lunghezza intermedia tra la profondita di
avvitamento massima e la profondita di
avvitamento minima.
O o Nota 2) Dato che la tavola € composta da una
LI -@—G-‘ = | sostanza magnetica, questa si potrebbe
o magnetizzare se é toccata da un
O magnete. Rischio di causare il
malfunzionamento del sensore.

26H9 (*3°%) prof. 4 7

6H9 (*5:%%%) prof. 4

35

35

o
7
2x06HI (%) prot.4 / A  HA *LI‘L GA
M

)
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 r P @ @ & .Y
(Tappo: M-5P) 1)
q} Fg '
-~ € -

z Viste inferiori di MXQ25-75Z

2 x 6HY (*3°%) prof. 4

55 235 125
6.5 37

9 (profondita di avvitamento minima) 6H9 (*0°*°) prot. 3
4 (profondita di avvitamento minima)

26H9 (*3.°%°) prof. 3 =8

,§_
S t
& O
8 - —@— 3 Ot 8|=
> O@ NN x M8 x 1.25 prof. filettatura 12
1 Vista A-A
F B ©
- <% - 1) xF 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9
Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 J |
[
N - s
|
Dimensioni [mm]
Modello F G GA GB H HA HB | J M N NN Z Y4
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 55 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 — 76 45 — 65 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286
MXQ 25-OTipo con altezza intercambiabile ZN Dimensioni [mm]
Modello M
MXQ25-10ZN 110

M ) Nota 3,
Nota 3) Dato che i fori di montaggio dell'unita di regolazione MXQ25-20ZN 120
@ o 4 corsa in estensione sono stati rimossi per ridurre la MXQ25-30ZN 130
e lunghezza totale, non € possibile montare a
1 - - T, posteriori un'unita di regolazione corsa in esten- MXQ25-40ZN 140
@ Of..A sione. (E possibile montare a posteriori un'unita di MXQ25-50ZN 163
regolazione corsa in rientro). MXQ25-75ZN 188

MXQ25-100ZN 229
MXQ25-125ZN 293
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ25-150ZN 318

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni MXQ25 [Opzioni]

MXQ 25-01Z11 Con paracolpi (225)

11

Dimensioni [mm]
vl 1205 5 Modello Tipo standard| Tipo con lunghezza ridotta 27
NI M M
MXQ25-10Z11 151.5 130 138
3 MXQ25-20Z11 | 161.5 140
@ D MXQ25-30Z11 171.5 150 148
MXQ25-40Z11 181.5 160 158
Zz . MXQ25-50Z11 204.5 183 181
DE— MXQ25-75Z11 229.5 208 206
— : MXQ25-100Z001 | 2705 249 217
_@ O @ 1 MXQ25-125Z01 | 334.5 313 281
— ) @ e I 3 MXQ25-150Z11 | 359.5 338 306
Sk O '
50 Eemmmm——
2 x M6 x 1 prof. filettatura 9
* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
MXQ 25-[0Z[12 Con bloccaggio a fine corsa (225)
I Dimensioni [mm]
] i N N Modello J Q
& @ 3= MXQ25-10z002 | 109 | 48
W J [Ls T agcy MXQ25-202002 | 104
‘Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 MXQ25-30Z[12 114
(Tappo: M-5F) — : MXQ25-40ZC12 | 124 | 43
® 12.5 MXQ25-50Z12 147
; ===t - MXQ25-752002 | 172
> O ? MXQ25-1002002 | 213
] ©— il elg :|— o MXQ25-1252012 | 277 | 73
@E E O@— — MXQ25-150ZC12 | 302
== —

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8

& @

- 1

MXQ25-10Z[12

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.
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Unita di traslazione - Serie MXQ-Z 731
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Dimensioni MXQ25 [Opzioni]

MXQ 25-[1Z[13 Connessione assiale (225)

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8

o | @, ol
; @; Do

Attacco di pilotaggio M5 x Ov.8 ;I 10.5
(IN)

O@
oD

'
|
76

©

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

MXQ 25-[1JZ[14 Con paracolpi e bloccaggio a fine corsa (225)

Dimensioni [mm]
@l 205 Attacco di pilotaggio 2 x M5 x 0.8 Modello J Q
. __~"\(Tappo: M-5P) MXQ25-10Z014 109 | 48
MXQ25-20Z14 104
s 1\ \#» MXQ25-30Z04 | 114
K e | 59w MXQ25-40Z014 | 124 | 43
‘ J s MXQ25-502014 | 147
© 37 MXQ25-75Z14 172
' ——1 | ] iy MXQ25-100Z004 | 213
O MXQ25-1252004 | 277 | 73
@ @ i MXQ25-150Z14 | 302

66
88
70
50

E = — 2 [ Ho
50 ® [ ]
@] 2xM6 x 1 prof. filettatura 9
Q
J 5 | 125 i
@ I ]
q (2]
1t —
z (m]
L / : e

Attacco di pilotaggio 2 x M5 x O.BV

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard. MXQ25-10Z074

MXQ 25-[1z[15 Con paracolpi e connessioni assiali (g25)

r)
<| 205

42.5

Attacco di pilotaggio M5 x 0.8 37

(OUT)
5\ > O .
- © _ - - o | o
~ ~ 0
% i
Attacco di pilotaggio ’ 10.5 50
M5 x 0.8 2 x M6 x 1 prof. filettatura 9
(IN) —_—
I
_—
1 |

* Le dimensioni non indicate nella lista sopra corrispondono a quelle del tipo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



732 2 S\NC
Opzioni unita di regolazione comuni
Stopper in metallo con paracolpi
Fine corsa estensione
Blocco d'arresto Dado di regolazione
M
At A s D
A1 A
MXQB-CS[IC]
Tavola
C
1] cﬂi +
Id
Fine corsa rientro
M\ D D
1 = i = ) o
T
A A1 Q A A1 C
MXQB-CTLI]
Misura applicabile Modello Ala|B|lc| D| E| F | G |MPasocoro) | PNoa2) | gH
Fine corsa estensione | Fine corsa rientro | Solstopperinmeal oo paracofpi 021
MXQ 6 (A) — _
MXQ 8 (A.C) — MXQA-CS8 | MXQA-CT8 MXQA-A887 30| 2 83| 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ12 (A,C) — MXQA-CS12 | MXQA-CT12 | MXQA-A1287 35|28 10| 4 | 65|24 71[104| M8x1 M4x8 | —
MXQ16 (A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16 | MXQA-A1687 |40|3.6|12| 5| 8 [29.4| 92|126| MIOx1 |[M5x10| —
MXQ20 (A) — MXQA-CS20 | MXQA-CT20 | MXQA-A2087 |47 |44 17| 6 |10 |36 [11.2|16.2| M12x1 |M6x12| —
MXQ25 (A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25 | MXQA-A2587 |54 |55|19| 6 |11 |44 [135|19.3| M14x1.5 | M8x16 | —
— MXQ 8B | MXQB-CS8 | MXQB-CT8 MXQB-A887 35(2 |10| 4 | 65|24 71104 | M8x1 M4x8 | 6.8
— MXQ12B | MXQB-CS12 | MXQB-CT12 | MXQB-A1287 [40|28|12| 5| 8 [29.4| 9.2|126| M10x1 |[M5x10| 8.8
— MXQ16B | MXQB-CS16 | MXQB-CT16 | MXQB-A1687 |47 /36|17 6 |10 [36 |11.2|162| M12x1 | M6x12 |10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20 | MXQB-A2087 |54 |4.4|19| 6 |11 |44 |135[19.3| M14x1.5 | M8x 16 | 12.3

Nota 1) Solo stopper in metallo con paracolpi:

Nota 2) Dimensione vite esagonale

Un'unita singola con stopper senza blocco d'arreso, dado di regolazione e vite esagonale



Stopper in elastomero M Fine corsa rientro
. . ]
Fine corsa estensione o : ] M D
D \
A
1 i ) o
Tavola
c A A C
L mi 5
F
Modello
. Lo Not
Misura applicabile Fine corsa estensione |  Fine corsa rientro | Solo stopper in elastomero A B c D E F G | M(Passocorto)| P Mot
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-AS8 MXQA-AT8 MXQA-A827 31.5 8 3 5 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(A,C)
W MXQA-AS12 MXQA-AT12 MXQA-A1227 | 36.5 10 4 6.5 | 24 71 | 104 M8 x 1 M4 x 8
—M§812(§) MXQA-AS16 MXQA-AT16 MXQA-A1627 | 415 12 5 8 29.4 9.2 | 12.6 M10 x 1 M5 x 10
—M§CQ)$2I(5‘A) MXQA-AS20 MXQA-AT20 MXQA-A2027 | 48.5 17 6 10 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A)
MXQ20B MXQA-AS25 MXQA-AT25 MXQA-A2527 | 55.5 19 6 11 44 1835 | 193 | M14x1.5 M8 x 16
Nota) Dimensione vite esagonale
Deceleratore idraulico (RJ)
Fine corsa estensione Fine corsa rientro
M M D
of S —Eh A=+ D =
D
A A1
At A C
C MXQA-JT8 MXQA-JT12 a JT25
C Tavola I —
R = @
4 } w mI I = I 2
UL =
; i R
MXQA-JS12 a JS25 MXQA-JS8 m
23 M5 x 10 Nota 1)
MXQA-JT20P Nota2)
Misura applicabile Modello A | A | B | Cc| D| E | F | G |MpPassocoto) PNt
P Fine corsa estensione | Fine corsa rientro |Solo deceleratore idraulico
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-JS8 MXQA-JT8 RJO603N 29.9 3.4 8 1 5 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(A,C)
—IRAIZAC) | MxQAUSt2 | MXQATI2 | RJOSOSN | 408 | 5 | 10 | 7 | 65|24 | 7.4|104| Mexi | Maxs
—M§812(BA) MXQA-JS16 MXQA-JT16 RJ1006N 45.3 6 12 9 8 29.4 9.2 | 12.6 M10 x 1 M5 x 10
—M§8$g§) MXQA-JS20 MXQA-JT20P RJ1007HN 45.3 7 12 9 8 36 11.2 | 16.2 M10 x 1 M6 x 12
—M§8§g(;) MXQA-JS25 MXQA-JT25 RJ1410N 67.1 | 10 19 12 11 44 135 | 19.3 | M14x1.5 M8 x 16

Nota 1) Dimensione vite esagonale
Nota 2) Dato che il deceleratore idraulico del fine corsa in rientro del tipo MXQ20(A) e MXQ16B presenta una filettatura con misura diversa dalla filettatura
del prodotto, usare la piastra di montaggio per montare il deceleratore. Per questo il codice & diverso da quello delle altre misure. (Il codice ha il

suffisso “P”

).

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Tipo Base

Serie MY1B

210, 816, 020, 825, 832, 940, 850, 863, 880, 100

E possibile minimizzare le
dimensioni dell'unita e la
combinazione con altre guide.

Caratteristiche

+ Combinabile con una gran varieta di
guide.
Il design compatto riduce gli ingombri.

Codici di ordinazione

MY1B [25|/G|-[300

Filettatura attacco

Simbolo

(S

Simbolo| Tipo Diametro Tipo base
— FilettaturaM |@10, 216, 220 Corsa
E G 225 a 9100 Diametro [mm] c
Diametro orsa max.
16
;—3720 xm [mm] Corsa standard  [mm]* realizzabile [mm]
25, 25mm_ Comnessione __ 10e16 | 409, 500, 300, 400, 500, 600 3000
—22 | S2mm E’fn”tsrg'(')zféﬁga) 20, 25,32, 40 | 700, 800, 900, 1000, 1200,
0| 40 mm 5000
ol somm 50, 63, 80, 100 | 1400, 1600, 1800, 2000
mm
63| 63 mm * Le corse sono realizzabili con incrementi di 1 mm, fino alla corsa massima. Quando si
WW supera la corsa da 2000 mm, indicare "-XB11" dopo il codice del modello.
100 | 100 mm
Prodotto raccomandato
d Y
| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso o

MY1B10G-100
MY1B10G-200
MY1B10G-300
MY1B10G-400
MY1B10G-500

MY1B10G-600
MY1B16G-100
MY1B16G-200
MY1B16G-300
MY1B16G-400

Specifiche tecniche

MY1B16G-500
MY1B16G-600
MY1B16G-700
MY1B16G-800
MY1B16G-1000

MY1B16G-1200
MY1B20G-100
MY1B20G-200
MY1B20G-300
MY1B20G-400

MY1B20G-500
MY1B20G-600
MY1B20G-700
MY1B20G-800
MY1B20G-900

MY1B20G-1000
MY1B20G-1200
EMY1B50G-600
EMY1B50G-800

Diametro mm] 10 |16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 [ 100
Fluido Aria

Funzione Doppio effetto

Campo della pressione d'esercizio o%fnga ‘ 0.1 a 0.8MPa

Pressione di prova 1.2MPa

Temperatura d'esercizio 5a60°C

Ammortizzo ngsctﬁ;'f)i ‘ Ammortizzo pneumatico

Lubrificazione Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

1000 max.*'§
1001 a 3000+%®

2700 max.*'%, 2701 a 500028

Attacco

Attacchi frontali e laterali M5 1/8 1/4 3/8 1/2
Attacchi inferiori
(solo connessioni o4 06 06 08 210 | 210 | 218 | 218
centralizzate)

» D-M9PWL (LED bicolore PNP)
* D-MONWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025

&

Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Serie SV - Valvole - pagina 29

Serie VQC - Valvole - pagina 221

Serie TU - Tubi - pagina 1253

Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214



Specifiche unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 10 16
Simbolo unita A H A
| RB0805 o
Configurazione e Con vite di C+ Con vite di
deceleratore idraulico regolazione rego?gzio regolazione
ne vite

Campo di regolazione corsa [mm] Oa-5 0a-56
Campo di reqolazione corsa Quando si supera il campo di regolazione

P g adeguato della corsa consultare SMC

Diametro [mm] 20 25 32 40
Simbolo unita L L L L
RB0806 RB1007 RB1412 RB1412
Configurazione e + + + +
deceleratore idraulico Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di
regolazione regolazione regolazione regolazione
Simbolo unita A L H A L H A L H A L H
+ 4 | RB806 + | RB1007+ I RB1007+ RB1412+ - RB1412+ RB2015+ .. | RB1412+ | RB2015+
) ; Con vite di t t it
ConflguraZIQne e regolazione Convitedi | Con vite di rgg;:;;:; Convitedi | Con vite di r(e;ggl;llz;:; Convitedi | Con vite di rgggl;“z;:; Convitedi | Con vite di
deceleratore idraulico regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione | regolazione
Campo di regolazione corsa [mm] O0a-6 Oa-115 0a-12 Oa-16
Campo di regolazione corsa Quando si supera il campo di regolazione adeguato della corsa consultare SMC
Specifiche deceleratore idraulico Velocita
Modello RB RB RB RB RB Diametro [mm] 10 16a100
0805 0806 1007 1412 2015 Senza unita di regolazione corsa | 100 a 500mm/s | 100 a 1000mm/s
Max. assorbimento di energia [J] 1.0 29 5.9 19.6 58.8 Corsa Unita A 100 a 200mm/s | 100 a 1000mm/s Nota 1)
Assorbimento corsa [mm] 5 6 7 12 15 Unita diregolazione [ i 1 unita L | 100 2 1000mmis | 100 a 1500 mmis Neta2)
Max. velocita di impatto [mm/s] | 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Quando si aumenta il campo di regolazione della corsa agendo sulla
Max. frequenza dlesercizio (cicli/min) 80 80 70 45 o5 ;lit:igluzsgglamone, l'efficienza dell'ammortizzo pneumatico
Molla forza | Estensione 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 La velocita deve essere di 100-200 mm/s.
[N] Compressa 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50 Nota 2) In caso di connessione centralizzata, la velocita &€ compresa tra 100 e
- — 1000 mm al secondo.
Campo temperatura desercizio [C] 5a60 Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento.
Opzioni
Codici unita di regolazione corsa. Deceleratori idraulici per unita H e unita L.
Diametro Diametro
~.mm]| 10 16 20 25 32 40 ) mm| 10 20 25 32 40
N. unita Tipo
A unita MY-A10A | MY-A16A | MY-A20A | MY-A25A | MY-A32A MY-A40A Unita L - RB0806 | RB1007 RB1412
Unita L - - MY-A20L | MY-A25L | MY-A32L | MY-A40L Unita H RB0805 | RB1007 | RB1412 RB2015
H unita MY-A10H = MY-A20H | MY-A25H | MY-A32H | MY-A40H
Codici supporto laterale. Codici giunto snodato
Diametro Diametro
Tipo [mm] 10 16 20 25 32 [mm] 10 16 20 25 32
Supporto lato A| MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A MY-S25A Modello MY-J10 | MY-J16 | MY-J20 | MY-J25 | MY-J32
Supporto lato B| MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B MY-S25B
Dametro [rometro 40 50 63 80 100
) [mm] 40 50 63 80 100
Tipo Modello MY-J40 | MY-J50 | MY-J63 | MY-J80 | MY-J100
Supporto lato A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Supporto lato B MY-S32B MY-S50B MY-S63B

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Max. momento ammissibile

Modello Diametro Max. momento ammissibile [N-m] Max. carico ammissibile [kg]
[mm] M M2 Ms m1 mz ms Selezionare il momento entro i limiti di
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5 campo indicati nei grafici. Si noti che il
16 25 03 0.8 15 3.0 1.7 valore del carico massimo ammissibile
- - - - - potrebbe talvolta essere superato persino
20 5.0 0.6 15 21 4.2 3.0 entro i limiti riportati nei grafici.
25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4 Pertanto, verificare il carico ammissibile per
MY1B 32 20 24 6.0 40 8.0 8.8 le condizioni selezionate.
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 93 23 70 14 20 Max. carico ammissibile
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 o4 42 Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nei grafici. Si noti che il valore del
100 615 73 184 150 30 60 momento massimo ammissibile potrebbe

talvolta essere superato persino entro i
limiti riportati nei grafici.
Dimensione dei cilindri MY 1 Pertanto, verificare il momento ammissibile
per le condizioni selezionate.

| valori sopra sono solo orientativi come confronto tra i diversi modelli e diametri della serie MY1.

| momenti statici, dinamici e i carichi applicati sono combinati come una serie di fattori, il cui totale non
deve superare un determinato valore.

Il dimensionamento e basato sull'uso di grafici ed equazioni (non presenti in questo catalogo) per il
calcolo di detti fattori. In alternativa, per eseguire il calcolo & disponibile un programma.

Se si seleziona un cilindro MY1 per una nuova applicazione, contattare SMC per I'assistenza relativa al
dimensionamento.

Precauzioni per la progettazione

Si consiglia l'installazione di un deceleratore idraulico esterno quando si combina il cilindro con un'altra
guida (collegamento con squadretta snodata) e si supera il carico massimo ammissibile o quando la
velocita d'esercizio &€ compresa tra 1000 e 1500 mm/s per i diametri 16, 850, 963, 280 e 2100.

Carico [kg] m

\ ,
i 1

Momento (N+m)

e

ms

Fi Mi=FixLi F2 sg— Mz=FzxL. Fa — Ms=FsxLs
3 3
Y

Ls

L]

[]
L]

Calcolo dell'energia assorbita per la regolazione corsa mediante deceleratore

Unita: N-m
Orizzontale | Verticale Verticale %im:)lolli i y
(verso il basso) | (verso l'alto) " elocita ','mpano.[m s] .
m : Peso dell'oggetto in movimento [kg]
F : Spinta del cilindro [N]
Tipo g : Accelerazione gravitazionale [9.8m/s2]
dimpatto s : Corsa deceleratore idraulico [m]
Nota) La velocita di impatto del carico & da
intendersi al momento dell'impatto con il
deceleratore.
Energia 1
R — m2
cinetica E1 > MV
Energia F Fs+m F.s-m
cinetica E2 S S+Mgs | Fs-mgs
Energia
assorbita E Er+E2
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Cilindri senza stelo a giunto meccanico / Modello base — Serie MY1B 737
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IDimensioni Connessione centralizzata 210

MY1B10G

2-05 prof. controforo 2

Filettatura di montaggio del supporto snodato
2-M f. filettat
o4 25 (2-M83 prof. filettatura 5)

2-M5
1 o) / o ™
(\! @) \ _’T"“ _ﬁ (Attacco) #
o d A L‘-Z) g—d
| vl / ; )
® X |2 .
& Yy *
w‘ A 110 10|
© HEER 51
[ -
8.5, :12= - 55 =
25 - 110 + Corsa -
(Tappo esagonale)
(Tappo esagonale)
30 50 4-M3 prof. 5 Foro passante 4-03.4
- - > Lato inferiore M4 prof. 7
i 5.9 25 © 5.9 -
T | S
< ) & (O 1
g * L~ _ - ® o ol®
| IS = . 1 N«
T, © - T Y '
2l 100 + Corsa -
_ 10 10 o
@ o
N N
! y
| ¥ Y
(mal mal

w 2-M5

(Tappo esagonale)

l!!] E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

M5
(Tappo esagonale)

z
=
(&
& =7

2-M5
(Tappo esagonale)

Connessione centralizzata 16, 020

B e 2

MY1B16G/20G

2 x 2-J prof. K

=

o R B

2-M5
(Tappo esagonale)

Filettatura di montaggio del supporto snodato

PC (Prof. filettatura 2-JJ dal fondo del controforo KK)
2-0T prof. controforo E M5 1
LW | (Attacco) e
T
o aa I | o
\ ay \@ \ ® \69 ay
- oy [ S — - IS
WITT & i P4
VZ =z > D.“ AD<
o
| - ﬁ M5 x 0.8 Spillo d'ammortizzo GA
TT Attacco
uu el ( ) Iy
>.M5 M5 x 0.8 GB (Tappo esagonale)
(Tappo esagonale) A N
. Z + Corsa -
(Tappo esagonale) (Attacco)
(LL) L ‘
—t |t ]
PA 4-MM prof. M 2 x 2-gB prof. controforo C
Foro passante oL.D
£ a
(Tappo esagonale; > (Attacco)
© & I\ A
5 O — _m = o o =72
o5 o N g Y z
-© -0
© : : o Y
MY1BOG I \ N MY1BOG
PG Q + Corsa
I
[mm]
Modello A B C E G |GA |GB | H J JJ K | KK L LD | LL | LW M MM N | NC | NE
MY1B16G | 80 | 6 3.5 2 |14 16 37 M5 M4 10 80 | 35 | 40 | 30 6 M4 20 |14 27.8
MY1B20G | 100 | 7.5 | 45 2 |125 | 125|175 | 46 M6 M4 12 (10 100 | 45 50 37 8 M5 25 |17.5 | 34
[mm]
Modello | NH |[NW | PA | PB | PC |PD PG| PP | Q |QQ|QW | RR|SS | T |TT [UU |V [WW | XX | YH |YW | Z
MY1B16G | 27 37 40 20 40 45 | 3.5 7.5 | 153 9 30 11 3 7 9 10.5 | 10 75| 22 |26 32 160
MY1B20G | 33.5| 45 50 25 50 5 45 |11.5 | 191 1 36 14.5 5 8 10.5 |12 125 105 | 24 | 325 | 40 200

.

oD

o

Attacchi inferiori
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R | O-ring applicabile
MY1B16G | 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1B20G | 24 8 6 4 8.4 1.1

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



@SNC e eeiieiiiiiieiiiiiiei............ Cilindri senza stelo a giunto meccanico / Modello base - Serie MY1B 739
Dimensioni Connessione centralizzata 25, 632, 040 MY1B25G/32G/40G
< 2 x 2-J prof. K g
: :
Y

O —— = ’@Q’? i
5B =N

L — L ©®.

'@@ — —
N o W

P (Tappo esagonale) (Tappo esagonale)

(Tappo esagonale)

H

2-P

(Tappo esagonale)

(Tappo
esagonale)

Qo=
=

o

(Tappo
esagonale)

PC

Filettatura di montaggio del supporto snodato

(Prof. filettatura 2-JJ dal fondo del controforo KK)

PG

2-0T prof. controforo E P
| (Attacco) 1
T -
— >\ g
0, X 0
o= = g
Q / | p B
i
G P Spillo d'ammortizzo G
(Attacco) P GB
A (Tappo esagonale) N
. Z + Corsa .
. (LL) - L __, 4-MM prof. M

2 x 2-gB prof. controforo C
Foro passante oLD ’/

£y

¢ Ll =
(€]

3

o i O
_PG | Q + Corsa

_

@Y
o
o

TT
|-

2P

P
(Attacco)

MY1BOG MY1BOG
[mm]

Modello A B C E G |[GB| H J JJ K | KK L LD | LL |LW | M MM N | NC | NE | NH | NW
MY1B25G | 110 9 |55 2 16 |24.5| 54 M6 M5 95| 9 |110 |56 | 55 | 42 9 M5 30 |20 [40.5 |39 53
MY1B32G | 140 | 11 | 6.6 2 19 |30 68 M8 M5 |16 10 |[140 |68 | 70 | 52 | 12 M6 37 |25 |50 |49 64
MY1B40G | 170 | 14 | 8.5 2 23 [36.5| 84 M10 M6 |15 13 |[170 |86 | 85 | 64 | 12 M6 45 |30.5|63 |615]| 75

[mm]

Modello P PA | PB |PC|PD|PG|PP| Q |[QQ QW |RR|SS | T |TT |UU |VV [WW | XX |YH |[YW | Z Y4
MY1B25G | 1/8 60 | 30 | 55 | 6 7 |12 206 | 16 | 42 | 16 6 10 |145| 15 | 16 [125 | 28 |38.5| 46 | 220 |Rc 1/16
MY1B32G | 1/8 80 | 35 | 70 | 10 17 264 | 16 | 51 | 23 4 10 |16 16 | 19 |16 32 |48 55 | 280 |Rc 1/16
MY1B40G | 1/4 100 | 40 | 85 |12 | 9 |185|322 |24 |59 |27 |105]|14 |20 22 | 23 |19.5 | 36 |60.5| 67 | 340 | Rc1/8

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.

o

.

/]
o0

Attacchi inferiori (ZZ)
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello | WX Y S d D R | O-ing applicabile
MY1B25G 28 9 7 6 1.4 | 11
MY1B32G 32 11 9.5 6 1.4 | 11 ©9
MY1B40G 36 14 1.5 8 134 | 11 C11.2

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Connessione centralizzata 50, @63

Dimensioni
g
=3
Y .
y 0 ——
o R —/
Y —
*"
vV
—
(Tappo
3/8

(Tappo esagonale)

2-Rc 1/4
esagonale)

MY1B50G/63G
2 x 2-J prof. K g

2-Rc 1/4

vV
|

XX

(Tappo esagonale)

Filettatura di montaggio del supporto snodato

(Prof. filettatura 2-JJ dal fondo del controforo KK)

Attacchi inferiori

(O-ring applicabile)

PC
LW 2-0T prof. controforo E 1
“ ) @
. gy [© Y 37
wt T ‘o I
zZlZ] «—1© ( ) ( ]
Y K I
z) 3< t zl
1T Uu G 3/8 Spillo d'ammortizzo jel T
2-3/8 (Attacco) 3/8 GB| 3/8
(Tappo esagonale) A (Tappo esagonale) N
— — |-
. Z + Corsa .
(Tappo
esagonale) S L __, 4-MM prof. M
/ PA 2 x 2-gB prof. controforo C
Foro passante oLD
=
=Y
2 4 i
+ #} — m‘i — I+ ;“ ;
+ [ i+ Cg Z
esagonale) s LS Y Y (Attacco)
o ¢
A
PG Q + Corsa
MY1BOG » MY1BOG
[mm]
Modello A B C E G |GB | H J JJ K | KK L LD [ LL |LW | M MM N | NC | NE
MY1B50G | 200 | 14 85| 3 23.5| 37 94 M12 M6 25 17 | 200 9 (100 | 80 14 M8 47 38 76.5
MY1B63G | 230 | 17 |10.5 3 25 39 116 M14 M8 28 24 | 230 11 [ 115 96 16 M8 50 51 |100
[mm]
Modello | NH [NW | PA | PB | PC |PD |PG| PP | Q |[QQ QW | RR|SS | T |TT |UU |V [WW | XX |YH |YW | Z
MY1B50G | 75 92 | 120 50 |[100 | 8.5 8 |24 384 | 27 76 |34 10 15 225|235 | 235|225 | 47 74 92 | 400
MY1B63G | 95 112 | 140 60 |115 9.5 10 |37.5|440 |295 | 92 |455 |135 | 16 27 29 25 28 56 94 112 | 460
o

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R |O-ring applicabile
MY1B50G 47 155 | 145 10 17.5 1.1 c15
MY1B63G 56 15 18 10 17.5 1.1

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



Dimensioni  Connessione centralizzata 280, 2100 MY1B80G/100G
g g
z =
Y ) Y
o— L 1o o
Xy = E=— x
’"7@ ,# e Y
1({|_2 nale) X\J\ 2-1/2 2-1/2 /‘LV_\L
appo esagonale (Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
1/2 1
W (Attacco) _ | NN
T g I ‘ I EV B
b oy eme 8y ‘ ‘ 5 81 2y
Tz © ( $ 7 | Y
Zyx ! ol /Ar@ ch
YV Vo oy | ] 721 c
j i ] ol ‘
T Uy G 1/2 Spillo d'ammortizzo G, Ug‘ T
2.1/2 (Attacco) 1/2 <G_B> 2. 1/2
(Tappo esagonale) 4 A | (Tappo esagonale) N (Tappo esagonale)
A Z + Corsa -
1/2
(LL) L (Attacco)i
— |t — 2 x 2-gLD foro passante
- PE . =
_PA_ 4-MM prof. M /:;
PF ‘
[— ;
\ /I =1
- s To° o J A
esagonale) Y — E:: 32 %A % (Attacco)
o e o 5 s 1% 5 Y ¥
. /' i
MY1BLIG S | [Filettatura di montaggio del supporto snodato MY1BLIG
2 (2-910H7 prof. 10)
PG Q + Corsa
-
[mm]

Modello A G GB H L LD LL | LW M MM N NC | NH | NN | NW | PA PB PE
MY1B80G | 345 | 60 |71.5 | 150 | 340 14 | 175 | 112 20 M10 85 71 124 35 | 140 80 65 | 240
MY1B100G | 400 | 70 | 79.5 | 190 | 400 18 | 200 |140 25 M12 95 85 | 157 45 | 176 | 120 85 | 280

[mm]
Modello PF | PG | PP Q QQ |QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY 4
MY1B80G 22 15 53 | 660 | 35 90 | 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 28 | 690
MY1B100G | 42 20 69 | 760 | 38 | 120 | 75 20 40 48 70 28 | 120 | 155 | 176 35 | 800

~H] o
L

Attacchi inferiori
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y d D R |O-ring applicabile
MY1B80G 90 45 18 26 1.8
MY1B100G | 120 50 18 26 1.8
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

P22

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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742 Serie MY1B - Cilindri senza stelo a giunto meccanico / Modello base
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Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Max. momento ammissibile

O

SMC

Selezionare il momento entro i limiti di campo indicati nei grafici. Si noti che il valore del max. carico ammissibile potrebbe talvolta

eccedere i limiti riportati dal grafico. Quindi, durante la selezione, verificare il peso del carico.

MY1B/M1 MY1B/Mz2 MY1B/M3
200
500
400 73 100
300
30
200
20 50
40
100 30
10
50 20
50 5
N 4 AN 10 N
— — 3 N —
E ] E N E
z N z 2 N N Z s
10 N Y 4
o AN ) N o
£ A S = = g N N =
[0} N [} A N N [ N
E 5 MY B40- £ < E N
s 4 C | z s ~fMY1B40 = \ NG Nwviseo
3 ) q
) N MviBs2 0.4 \\ | , \\\ |
03 MY B3, MY1B321
MY1B25 0.2 \\ | |
1 : 05
Al 0.4 MY1B25-
05 0.1 0.3
0.4 02
0.3 0.05
0.2 0.04
0.03 01
0.1 0.02 0.06
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita [mm/s] Velocita [mm/s] Velocita [mm/s]

Peso massimo del carico

Selezionare il carico entro i limiti di campo indicati nel grafico. Si noti che il valore del momento massimo ammissibile potrebbe talvolta
essere superato persino entro i limiti riportati nei grafici. Pertanto, verificare il momento ammissibile per le condizioni selezionate.

MY 1B/m1 MY1B/mz2 MY1B/ma3
200 30
50
20 40
100 30
20
10 AN
50 N AN
40 N \\ 10 <
\ N N AN
30 NN 3 MNAY A
N\ 4 N )
—_ — I~ N
g 2 N g 4 AN S N ND
o \ N 9 \ NN o 4 NC [N
k3] NN k3] \ N k] N N
5 NUNN g 2 \ 5§ 3 N N
3 NN N, 3 \\ \\ 3 NN \
s 10 NENEAY S MYiBs| | T 2 N
o N AN o N o N MY1B40
8 A myigso{ | 8 N Ny 3 AN \ |
e 59 \\ bl a1 - Y;"m & N IMy1B32
5 N MY1B32] MY1825 1 N
4 MY 18257 MY1B25
3 0.5 05
0.4 :
0.4
2 0.3 03
]
0.1 0.1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita [mm/s] Velocita [mm/s] Velocita [mm/s]




Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Modello con guida a bronzine

Serie MY1M

016, 020, 825, 632, 640, 650, 063

Caratteristiche Il tipo con guida semplice consente il

montaggio diretto del pezzo.

Guida

* La guida integrale permette
I'uso in un'ampia gamma di
sistemi convogliatori.

Meccanismo di regolazione

Simbolo

Codici di ordinazione

MY1M 25] [G]-[300

Filettatura attacco

Simbolo | Tipo Diametro Modello con
— Filettatura M| @16, 220 guida a bronzine
E G 025 a 963
Diametro [mm] e—
16 16 mm
20 20 mm Corsa ¢
25 25 mm . . . .
B Diametro c " Massima corsa realizzabile
orsa standard [mm
32 32 mm [mm] [mm] [mm]
40 40 mm
50| 50mm ___"® 1400, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
63| 63mm 20, 25, 32, | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40, 50, 63 | 1800, 2000 5000
Connessione centralizzata ¢ xLe corse sono realizzabili con incrementi di 1 mm, fino alla corsa massima.
(un solo lato) Quando si supera la corsa da 2000 mm, indicare "-XB11" dopo il codice del
modello.
Prodotto raccomandato
d Y
| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso o
MY1M16G-100 MY1M20G-100 MY1M20G-700 EMY1M25G-300 EMY1M32G-400 EMY1M40G-500 « D-M9PWL (LED bicolore PNP)
MY1M16G-200 MY1M20G-200 MY1M20G-800 EMY1M25G-400 EMY1M32G-500 EMY1M40G-600 + D-MONWL (LED bicolore NPN)
MY1M16G-300 MY1M20G-300 MY1M20G-900 EMY1M25G-500 EMY1M32G-600 EMY1M40G-800
MY1M16G-400 MY1M20G-400 MY1M20G-1000 EMY1M25G-600 EMY1M32G-800 EMY1M40G-1200 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla

sezione Sensori, pagina 1025

7

Serie ASR/ASQ- Valvole economizzatrici - pagina 1276

MY1M16G-500 MY1M20G-500 EMY1M25G-100 EMY1M25G-800 EMY1M32G-1000
MY1M16G-600 MY1M20G-600 EMY1M25G-200 EMY1M32G-300 EMY1M40G-400

Specifiche tecniche

Diametro [mm] 16 ‘ 20 ‘ o5 ‘ 30 ‘ 40 ‘ 50 ‘ 63 Ser?e AS - Regolatori di fllusso.- pagina.1258

- . Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Fluido Aria Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Funzione Doppio effetto Serie SV - Valvole - pagina 29
Campo della pressione d'esercizio 0.15a 0.8 MPa Serie VQC - Valvole - pagina 221
Pressione di prova 12 MPa Serie AC - Trat.tamen.to aria - pagina 1079

Serie TU - Tubi - pagina 1253
Temperatura d'esercizio 5a60°C Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico
Lubrificazione Senza lubrificazione
1000 max. *'§ +18 128

Tolleranza sulla corsa 1001 @ 300042 2700 max." o~ 2701 a 5000 "o
Macood Attacchi frontali e laterali M5 1/8 1/4 3/8
CMeSSOne | Attacchi inferiori 04 26 26 28 210 | @10

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Specifiche unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita A A H A H A H A H A H A H
) . RB 2015
Configurazione Convtedi | Convitedi | "0 007 | Gonviedi | PO 12" | Conviedi| con | Convitedi | FCE0t | convitedi | N2t | Gonviedi | oerert
modello deceleratore . ) Con vite di . Con vite di ) . ) Con vite di . Con vite di ) Con vite di
X . regolazione | regolazione ) regolazione . regolazione |regolazione | regolazione . regolazione . regolazione .
idraulico regolazione regolazione " regolazione regolazione regolazione
vite
Campo adeguato di regolazione corsa [nm] | 0 @ —5.6 0Oa-6 0a-115 0Oa-12 0a-16 0a-20 0a-25
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione adeguato della corsa: Contattare SMC.
Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita L L L L L L L
Configurazione RB806 + RB806 + RB1007+ RB1412+ RB1412+ RB2015+ RB2015+
modello deceleratore Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di
idraulico regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione
Specifiche deceleratore idraulico
RB RB RB RB RB
Modello 0806 1007 1412 2015 | 2725
Max. assorbimento di energia [J] 2.8 5.9 19.6 58.8 147
Assorbimento corsa [mm] 6 7 12 15 25
Max. velocita collisione [mm/s] 1500
Max. frequenza di esercizio [cicli/min] 80 70 45 25 10
Molla Estensione 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83
forza [N] Rientro 4.22 6.86 15.98 20.50 20.01
Campo temperatura d'esercizio [°C] 5a60
Velocita
Diametro [mm] 16 a 63
Senza unita di regolazione corsa 100 a 1000 mm/s
Unita di regolazione | Unita A 100 a 1000 mm/s
corsa Unita H + unita L 100 a 1500 mm/s @
Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di
regolazione, diminuisce l'efficienza dell'ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si
oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo pneumatico, la velocita del pistone
deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.
Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.
Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento.
Opzioni
Codice unita di regolazione corsa Codice supporto laterale
Diametro Diametro
mm] 16 20 25 32 ) [mm] 16 20 25 32
N. unita Tipo
A unita MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A Supportolato A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A
Unita L MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Supporto lato B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B
H unita — MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H Diametro
) [mm] 40 50 63
Tipo
Diametro. Supporto lato A MY-S40A MY-S63A
N ol 40 50 63 Supporto lato B MY-S40B MY-S63B
A unita MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-A63A
L unita | MYM-A4OL | MYM-ASOL | MYM-AGSL Deceleratori idraulici per unita H + unita L
Hunita | MYM-A40H | MYM-AS0H | MYM-A63H Tameito
~[mm]| 16 20 25 32 40 50 63
N. unita
H unita - RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725
L unita RB0806 RB1007 RB1412 RB2015




Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Modello Diametro Max. momento ammissibile [N-m] Peso max. del carico [kg]
[mm] M1 M2 M3 mi m2 ms

16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3

25 15 9.0 2.4 38 15 4.5

MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Dimensione dei cilindri MY1

| valori sopra sono solo orientativi come confronto tra i diversi modelli e diametri della serie MY1.

I momenti statici, dinamici e i carichi applicati sono combinati come una serie di fattori, il cui totale non
deve superare un determinato valore.

Il dimensionamento & basato sull'uso di grafici ed equazioni (non presenti in questo catalogo) per il
calcolo di detti fattori. In alternativa, per eseguire il calcolo & disponibile un programma.

Se si seleziona un cilindro MY1 per una nuova applicazione, contattare SMC per I'assistenza relativa al
dimensionamento.

Peso del carico [kq]
m1

\ 7

¥

\ .

Momento [N-m] me
Freq———Mi=FixLi F M2 = Fax L2 Fa o Ms =Fsx Ls
5 = 3

71 7

1] ]
L] |

Calcolo dell'energia assorbita per la regolazione corsa mediante deceleratore

Unita: N-m
Orizzontale Verticale Verticale %irnl\)/olli it dii y
(verso il basso) | (verso I'alto) + Velocita ,' |mpattg [m S].
m: Peso dell'oggetto in movimento [kg]
F : Spinta del cilindro [N]
Tipo g : Accelerazione gravitazionale [9.8m/s?]
d'impatto S : Corsa deceleratore idraulico [m]
Nota) La velocita di impatto del carico e da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.
Energia
cinetica E1
Energia
cinetica E2 F-s F-s + m-g-s | F-s - m-g-s
Energia
assorbita E Ei+E2

Max. momento ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del carico massimo ammissibile
potrebbe talvolta essere superato persino
entro i limiti riportati nei grafici.

Pertanto, verificare il carico ammissibile per
le condizioni selezionate.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nei grafici. Si noti che il valore del
momento massimo ammissibile potrebbe
talvolta essere superato persino entro i
limiti riportati nei grafici.

Pertanto, verificare il momento ammissibile
per le condizioni selezionate.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni
Connessione centralizzata 916, 220 MY1M16G/20G
U1 g 2x 2-J prof. K g
- = b B
U3 U2 = =y
—/ —
= =9
_/ Lo
— L—,f,,} <
: ——1 X
— — ﬁ Y
/ / +
= = R
2-M5 2-M5 _ vy
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale) T
M5 M5 x 0.8 U
(Tappo esagonale) (Attacco) 1
o o e 2\ o © 666
\ -, _ _ AN A o7 2
= : = o1
Supporto agnello J aj T g
‘K magnetico sensore i o EJ li ;I'L o
2-M5 A M5 GA 2-M5
(Tappo esagonale) G (Attacco) Spillo d'ammortizzo 4@ (Tappo esagonale)
GB
[
A (Tappo esagonale) N
_ Z + Corsa -
(Tappo esagonale) 2 x 2-0B prof. controforo C
Foro passante oLD
(- L __, 4-MM prof. M
(Tappo esagonale) ‘ 4/ % A ‘
' o T° 9 I[ (Attacco)
Py & | m _ — -6- Py ; ;
o a - T O|z
MY1MOG MY1MOG
‘ © 1o ‘ Y
© : : o—1L1 7Y
i
PG Q + Corsa
—
[mm]
Modello A B C G |[GA|GB | H J K L LD [|LH | LL | LW | M MM N [NC | NE | NH |[NW | PA
MY1M16G | 80 | 6 3.5 |185 | 85 |16.2| 40 M5 10 80 | 3.6 |225| 40 54 M4 20 14 28 |27.7 | 56 40
MY1M20G | 100 | 7.5 | 4.5 |12.5 [12.5 | 20 46 M6 12 | 100 | 4.8 |23 50 58 | 7.5 M5 25 17 34 [33.7 | 60 50
[mm] Dimensioni sezione U
Modello | PB |PG | PP | Q |QQ |QW | RR|SS |TT |[UU |V | W |[WW | XX | Z Modello | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16G | 40 | 3.5 7.5 | 153 9 48 |11 25 | 15 14 |10 68 13 30 | 160 MY1M16G | 5.5 3 34 |58 |5
MY1M20G | 40 | 45 | 11.5| 191 | 10 45 [145 | 5 18 12 |125| 72 14 32 | 200 MY1M20G | 5.5 3 34 | 58 | 55
2od Y
o
/ - ! i i |
Ve i
_ ><A oD
E— = v
-S| Attacchi inferiori

(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 11

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



Dimensioni
Connessione centralizzata 925, 232, 240 MY1M25G/32G/40G
U3 U2 —
- > s 2 x 2-J prof. K s
= =
E — ' !
I / L
N | [H= e L
x — J—— X
B — V
! 1
— f—
W 2-72Z 2-72Z VV|
o - (Tappo esagonale) (Tappo esagonale) o -
P U
(Attacco)
L
P4 V le] ~
— f |
=23 . | 9O
z a ‘ h
Supporto agnello i by | g‘
: o
G P magnetico sensore g L ortizzo G u g} o
(Attacco) P GB o.p
[
o.p A (Tappo esagonale) N (Tappo esagonale)
(Tappo esagonale) : o Z + Corsa ) :
2 x 2-gB prof. controforo C P
Foro passante oLD
o WL e
I _PA
7 %y
] ¢ T @7‘[ A
oo ? _ om _ _ 1‘ oo ; =
B i} a S O‘Z
esagonale Attacco
© e Lo &) 1 (Atacoo)
A
MY1MOG MY1MOG
PG Q + Corsa
[mm]
Modello | A B|C |G |GB|H J K L |LD |LH |LL |[LW | M MM [MW| N |NC | NE | NH [NW P PA
MY1M25G | 110 9 | 55| 17 |245| 54 M6 9.5(102 | 5.6 | 27 | 59 70 | 10 M5 66 | 30 | 21 | 41.8 |40.5| 60 |1/8 60
MY1M32G | 140 | 11 6.5 | 19 |30 68 M8 16 |132 | 6.8 | 35 | 74 88 | 13 M6 80 | 37 | 26 | 52.3 | 50 74 | 1/8 80
MY1M40G |170 | 14 | 85 | 23 |36.5| 84 M10 |45 |162 | 86 | 38 | 89 |[104 | 13 M6 96 | 45 | 32 | 65.3 |63.5| 94 (1/4 100
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
[mm]  Dimensioni sezione U [mm]
Modello | PB | PG [PP1|PP2| Q |QQ |QW|RR1|RR2| SS | TT [UU | VV | W [WW | XX | Z 7Z Modello | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M25G | 50 | 7 [12.7 (17.2|206 | 16 | 46 |18.9(17.9| 41 [155| 16 | 16 | 84 | 11 | 38 | 220 |[Rc1/16 MY1M25G | 55 | 3 2 |34 (58| 5
MY1M32G | 60 8 |1565|185|264 | 16 | 60 |22 |24 4 |21 16 | 19 [102 | 13 | 48 | 280 |Rc 1/16 MY1M32G | 5.5 2 |34 |58 7
MY1M40G | 80 9 |175(20 |322 |26 | 72 |25.5|29 9 |26 21 | 23 (118 | 20 | 54 | 340 | Rc1/8 MY1M40G | 65 | 3.8 | 2 |45 | 73 8

host | B

il
‘ i

oD
Attacchi inferiori (ZZ)
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1M25G 38 9 4 6 1.4 1.1
MY1M32G 48 1 6 6 1.4 1.1 co
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

Connessione centralizzata 50, 263

MY1M50G/60G

§ 2 x 2-d prof. K §
— I ‘
%6 | /le%—i
x — <
1| oF H
Sl .
=~
vV 2. 1/4 2. 1/4 wW Dettaglio sezione U
W o o (Tappo esagonale) (Tappo esagonale) o o
Wi1 3/8 3/8 U
| Xy (Tappo esagonale) w (Attacco) 1
T | [Eo0 ig T ] g @EoE=
—_ LN 1 ! — . 3 E— = [5:]
g T o I B RS ¢ )Y N S LS ) g
© zlZz ( N } \ /' R O o
& | Yvyy > N
o
) ok i BENTY 3
TT| |UU GA 3/8 Spillo d'ammortizzo GA Uu| |TT|
2.3/8 G (Attacco) E’ 2.3/8
(Tappo esagonale) 3/8 B (Tappo esagonale)
A (Tappo esagonale) N
- -
o Z + Corsa .
2 x 2-9B prof. controforo C
oLD fori passanti
(L L _ 4-MM prof. M
PA
; 31
@ + 4 1
+ _ i — 4 = =
4 o \ gz
) (Attacco)
e T !
A MY1MOG
MY1MOG
PG Q + Corsa
el
[mm]
Modello | A B C G |GA|GB| H J K L |LD |LH |[LK |LL |LW | M MM N | NC | NE | NF | NH [NW | PA
MY1M50G | 200 | 17 |10.5 |27 |25 |37.5|107 M14 28 | 200 |11 29 2 100 | 128 | 15 M8 47 |435 | 845| 81 | 835[118 | 120
MY1M63G | 230 | 19 |12.5 |29.5 | 27.5|39.5 | 130 M16 32 | 230 [135|325| 55 |115 | 152 | 16 M10 50 |56 |[104 | 103 [105 | 142 | 140
[mm] Dimensioni sezione U [mm]
Modello | PB [PG | PP | Q |QQ |QW |RR|SS |TT [UU | VV | W |W1 |WW | XX | Z Modello | U1 | U2 | U3 |U4 | U5 | U6
MY1M50G | 90 | 10 | 26 | 380 | 28 90 | 35 | 10 | 35 | 24 28 | 144 (128 | 22 | 74 | 400 MY1M50G | 6.5 | 3.8 | 2 45 |73 8
MY1M63G | 110 | 12 | 42 (436 | 30 | 110 | 49 | 13 | 43 | 28 | 30 [168 |152 | 25 | 92 | 460 MY1M63G | 85 | 5 25|55 (84 | 8

20d Y
== —WIUJ! ﬂEﬂ i

|
|
—
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oD

Attacchi inferiori
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1M50G 74 18 8 10 175 11 C15
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 1.1

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
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Cilindri senza stelo a giunto meccanico / Modello con guida a cuscinetti incrociati — Serie MY1C 749

seeecccssssnne

SVC

O

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

216, 220, 625, 632, 940, 850, 963

Rullo di punteria

ICaratteristiche

* Funzionamento regolare anche
con carichi disassati.

* Resistenza ai momenti
disponibile nelle corse lunghe.

Eimbolo

l:odici di ordinazione

MY1C [25][G]-[300]

Guida a cuscinetti
Filettatura attacco incrociati Corsa
Simbolo| Tipo | Diametro .
— [FiletaturaM| 016, 220 Diametro [mm] e—— Diametro Corsa standard [mm] * Massima corsa realizzabile
E G |025a063 16 | 16 mm [mm] [mm]
20 | 20 mm
25 o5 mm™ 18 1100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 8000
32 32 mm 20, 25, 32, 40 | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
o2 | Semm 50, 63 1800, 2000 5000
40 | 40 mm !
50 | 50 mm +Le corse sono realizzabili con incrementi di 1 mm, fino alla corsa massima. Quando si
63 | 63mm supera la corsa da 2000 mm, indicare "-XB11" dopo il codice del modello.
e Connessione centralizzata

(un solo lato)

I Prodotto raccomandato

L)
‘] | prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso .\'
Componenti in stock per consegna rapida

MY1C16G-100 MY1C16G-400 MY1C20G-200 MY1C20G-500 EMY1C25G-300 EMY1C32G-300 « D-M9PWL (LED bicolore PNP)
MY1C16G-200 MY1C16G-500 MY1C20G-300 MY1C20G-600 EMY1C25G-400 EMY1C32G-400 + D-MONWL (LED bicolore NPN)
MY1C16G-300 MY1C20G-100 MY1C20G-400 MY1C20G-800 EMY1C25G-700 EMY1C40G-600 + D-Y7PWL (LED bicolore PNP)

EMY1C40G-900 + D-Y7ZNWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla

. sezione Sensori, pagina 1025
lSpecmche tecniche
Diametro [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 [ 63 l\/ Prodotti correlati
Fluido Aria
Funzione Doppio effetto Serie ASR/ASQ- Valvole economizzatrici - pagina 1276
. ) - Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Campo dell pressione desercizio 0.15a0.8 MPa Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Pressione di prova 1.2 MPa Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Temperatura d'esercizio 5a60°C Serie SV - Valvole - pagina 29
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico Ser!e VQC - Valvole - sl 221.
Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Lubrificazione Senza lubrificazione Serie TU - Tubi - pagina 1253
1000 max. *'8 - . )
Tolleranza sulla corsa S 2700 max'3® 2701 a 5000 *2° Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
1001 a 3000 *2
Maccoci | Attacchi frontali e laterali M5 1/8 1/4 3/8
COMESSOME | Attacchi inferiori o4 06 06 08 210 210

I!!] E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Specifiche unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita A A H A H A H A H A H A H
) . RB 2015
Configurazione Convitedi | Convitedi | AB1007+ | convitedi | RB1412+ | Gonvitedi | g0y | Convitedi | RB2015+ | Convitedi | RB2725+ | Convite di | RB2725+
Modello deceleratore regolazione | regolazione | 0N Vite di | ragolazione | Con vite di | ragolazione regolazione | regolazione Con vite di | ragolazione | Con Vite di | regolazione | Con vite di
idraulico regolazione regolazione vite regolazione regolazione regolazione
Campo adeguato di regolazione corsa[mm] | 0 @ —5.6 0Oa-6 0Oa-115 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione adeguato della corsa: Contattare SMC.
Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita L L L L L L L
Configurazione RB806 + RB806 + RB1007 + RB1412 + RB1412 + RB2015 + RB2015 +
Modello deceleratore Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di
idraulico regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione
Specifiche deceleratore idraulico
Modell RB RB RB RB RB
odeto 0806 1007 1412 2015 | 2725
Max. assorbimento di energia [J] 2.8 5.9 19.6 58.8 147
Assorbimento corsa [mm] 6 7 12 15 25
Max. velocita collisione [mm/s] 1500
Max. frequenza di esercizio [cicli/min] 80 70 45 25 10
Forzadella | Estensione 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83
molla [N] Rientro 4.22 6.86 15.98 20.50 | 20.01
Campo temperatura d'esercizio [°C] 5a60
Velocita
Diametro [mm] 16 a 63
Senza unita di regolazione corsa 100 a 1000 mm/s
Unita di Unita A 100 a 1000 mm/s @
regolazione corsa | nita H + unita L 100 a 1500 mm/s @
Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di
regolazione, diminuisce l'efficienza dell'ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si
oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo pneumatico, la velocita del pistone
deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.
Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.
Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento.
Opzioni
Codice unita di regolazione corsa Codice supporto laterale
Diametro Diametro
) 16 20 25 32 . [mm] 16 20 25 32
N. unita Tipo
A unita MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A Supporto lato A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A
Unita L MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Supporto lato B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B
H unita - MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H BFTT
_ [mm]l 40 50 63
Tipo
Diametro Supporto lato A MY-S40A MY-S63A
N ol 40 50 63 Supporto lato B MY-S40B MY-S63B
Aunita | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-A63A . . . .
L unia | MYMA4OL | MYM-ASOL | MYM-AG3L Deceleratori idraulici per unita H e unita L
— N N N Diametro
H unita MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H i~ mml| 16 20 o5 30 40 50 63
|;| unita - RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725
Unita L - RB8006 | RB1007 RB1412 RB2015




Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile
Max. momento ammissibile

Modello Diametro Max. momento ammissibile [N-m] Peso max. del carico [kg] Selezionare il momento entro i limiti di
[mm] M1 M2 Ms mi ma ms campo indicati nei grafici. Si noti che il
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1 valore del carico massimo ammissibile
20 10 50 3.0 o5 10 3 potret_)b_e t_glvplta essere supe_rato persino
entro i limiti riportati nei grafici. Pertanto,
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2 verificare il carico ammissibile per le
MY1C 32 30 14 10 49 21 6 condizioni selezionate.
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 115 M . issibil
63 150 50 50 130 60 16 ax. carico ammissiblie
Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nei grafici. Si noti che il valore del
Dimensione dei cilindri MY1 momento massimo ammissibile potrebbe
talvolta essere superato persino entro i
| valori sopra sono solo orientativi come confronto tra i diversi modelli e diametri della serie MY1. limiti riportati nei grafici. Pertanto, verificare
il momento ammissibile per le condizioni
I momenti statici, dinamici e i carichi applicati sono combinati come una serie di fattori, il cui totale non selezionate.

deve superare un determinato valore.

Il dimensionamento € basato sull'uso di grafici ed equazioni (non presenti in questo catalogo) per il
calcolo di detti fattori. In alternativa, per eseguire il calcolo & disponibile un programma.

Se si seleziona un cilindro MY1 per una nuova applicazione, contattare SMC per l'assistenza relativa al
dimensionamento.

Peso del carico [kg]

m1

4 ,
il “t-
¥

Momento (N-m)

Fie — Mi=F1x L1 F2 -\IVI2:F2XL2 Fa — Ms=F3axLs
| 3 3

T 1 7 = 0

Calcolo dell'energia assorbita per la regolazione corsa mediante deceleratore

Unita: N-m
Orizzontale Verticale Verticale %iml\)/olli it dii y
(verso il basso) |(verso I'alto) . elocita ,' |mpattq [m/s] .
m: Peso dell'oggetto in movimento [kg]
F : Spinta del cilindro [N]
Tipo g : Accelerazione gravitazionale [9.8m/s?]
dimpatto s : Corsa deceleratore idraulico [m]
Nota) La velocita di impatto del carico € da
intendersi al momento dell'impatto con il
deceleratore.
Energia 1 >
cinetica E1 ?m-l)
Energia
cinetica E2 F-s F.s + m-g-s | F-s - m-g-s
Energia
assorbita E Ei+E2

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

Connessione centralizzata 16, 20

S

2-M5

(Tappo esagonale)

MY1C16G/20G

2-M5
(Tappo esagonale)

2 x 2-J prof. K

(ww)

=

—=®

JA—
—

—
T

A

W M5 M5
(Tappo‘ esagonale) (Attacco)
i L
. { * o 2
a1V b , Y
) ul i B
Supporto agnello
2-M5 M5 magnetico sensore |
(Tappo esagonale) 49, (Attacco) Spillo d'ammortizzo G
s g
A (Tappo esagonale) N
- Z + Corsa - (Attacco)
(Tappo esagonale) 2 x 2-0B prof. controforo C
F te oLD
W L  4-MM prof. M oro passante o
A 4/ /=
(Tappo esagonale / % V
o e il
(Attacco)
= 2 —— 3¢} 52
MY1COG ; o PN Y Y MY1COG
A
PG Q + Corsa
—
[mm]
Modello A B (¢} G GA GB H J K L LD LH LL Lw M MM N NC
MY1C16G 80 6 3.5 13.5 85 | 16.2 40 M5 10 80 3.6 22.5 40 54 6 M4 20 14
MY1C20G 100 | 7.5 4.5 12.5 | 125 | 20 46 Mé 12 100 | 48 | 23 50 58 7.5 M5 25 17
[mm]
Modello NE NH | NW PA PB PG PP Q QQ | Qw RR SS TT uu | v W |WW | XX z
MY1C16G 28 27.7 56 40 40 3.5 75 | 153 9 48 1 25 15 14 10 68 13 30 160
MY1C20G 34 33.7 60 50 40 4.5 1.5 191 10 45 14.5 5 18 12 125 72 14 32 200

d =

T

-
|

Attacchi inferiori
(O-ring applicabile)

Dimensioni fori per connessione centralizzata sul lato inferiore

Modello | WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 ce6
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 11

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



Dimensioni

Connessione centralizzata 925, 232, 240

:

x
x

; ;
/

’ /!
/!

/
'\?
Vv

E Tl

2 x 2-J prof. K ’g

=
— Y

/

i

x

— X
— @ '

MY1C25G/32G/40G —] Corsa |

- 2-2Z 2-77 VV=
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
P P
(Tappo esagonale) % (Attacco)
| T <) Y 0
0 v (%}
'_l J \—‘j:,—f [@ \
N4 ; \ = E—— )
E;(] | 1Y | o)) P
= M~ Supporto agnello A 71/ &
o " [i=
T G P magnetico sensore. gpilio d'ammortizzo gel RE
(Attacco) P GB -
> 2-P
2.p A A _ (Tappo esagonale) N (Tappo esagonale)
(Tappo esagonale) B Z + Corsa h :
2 x 2-0B prof. controforo C P
(Tappo Foro passante gLD (Attacco)
esagonale) W L 4-MM prof. M
- PA
5 /
! I
& & - @ ]
Tappo esagonal
(ppeagnE) AAé 7m . 6»‘& ;;
& o & gl z
A
& P 1 & O Y MY1COG
MY1COG A
PGV - Q + Corsa -
[mm]
Modello | A B C| G |GB|H J K L [LD |LH |LL |[LW | M MM MW | N | NC | NE | NH |[NW P PA
MY1C25G| 110 9 | 55| 17 |245]| 54 M6 9.5(102 | 5.6 | 27 | 59 70 | 10 M5 66 | 30 | 21 |41.8 (40.5| 60 |1/8 60
MY1C32G|140 | 11 | 6.5 | 19 | 30 68 M8 16 |132 | 6.8 | 35 | 74 88 | 13 M6 80 | 37 | 26 |52.3 |50 74 (1/8 80
MY1C40G| 170 | 14 | 85 | 23 |36.5| 84 M10 15 |162 | 8.6 | 38 | 89 | 104 | 13 M6 96 | 45 | 32 |65.3 [63.5| 94 |1/4 100
'['P" ]indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
mm
Modello | PB | PG |[PP1|PP2| Q | QQ |QW [RR1|RR2| SS | TT |UU |V | W [WW | XX | Z 7z
MY1C25G | 50 7 |12.7 |12.7 206 |155 | 46 |18.9|17.9| 4.1 |1565| 16 | 16 | 84 | 11 | 38 | 220 |Rc 1/16
MY1C32G | 60 8 |15.5|18.5|264 |16 60 |22 |24 4 |21 16 | 19 |102 | 13 | 48 | 280 |Rc 1/16
MY1C40G | 80 9 |17.5]20 |322 |26 72 |25.5|29 9 |26 21 23 | 118 | 20 | 54 | 340 | Rc1/8

T

il

‘ 1
oD

Attacchi inferiori (ZZ)
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R 0O-ring applicabile
MY1C25G 38 9 4 6 1.4 1.1
MY1C32G 48 1 6 6 1.4 11 co
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 Ci11.2

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni
Connessione centralizzata 250, 863 MY1C50G/63G
§ 2 x 2-J prof. K §
- _ B
. 7 I
® OO © Q@_’/ /_@b ‘\
5o § [ 1 X D =
@ w| T —/ — V
@ 1 zZ| 2 7@@ ’/ ’/ 6 67
9o T - —
MY1C630] wo| | 2-Rc 1/4 2-Rc 1/4 _ v
w (Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
3/8 3/8
| = (Tappo esagonale) w|  (Attacco) L
F IS bg, ‘ =} g as
() ooe (9]
AN e | & - , CRA
f b4 / \ @D F—T—e
| AR d@? @
s ‘ ol i | Aﬂ )
L ‘i - GA \3/8 Spillo d'ammortizzo GA | uy | JIT |
2-Rc 3/8 G (Attacco) LG» 2-3/8
(Tappo esagonale) 3/8 GB (Tappo esagonale)
A (Tappo esagonale) N
— - >
. Z + Corsa .
2 x 2-9B prof. controforo C
Foro passante LD
(L L | 4-MM prof. M
PA
m 2y
I 7@ _ J T
L — a - ——# (Attacco)
é T 'Q - ‘f’ T
i - MY1COG
MY1CUIG PG Q + Corsa
[mm]
Modello A B C G | GA | GB H J K L LD | LH | LK | LL | LW M MM N NC | NE
MY1C50G | 200 17 |105 |27 25 37.5 | 107 M14 28 | 200 |11 29 2 100 | 128 | 15 M8 47 1435 84.5
MY1C63G | 230 19 | 125 |29.5 | 275 | 39.5 [130 M16 32 | 230 (13,5 |325 | 55 | 115 | 152 | 16 M10 50 |60 104
[mm]
Modello NF NH | NW | PA PB PG PP Q QQ | Qw RR | SS TT uu | W w W1 |WW | XX z
MY1C50G 81 835|118 | 120 90 10 26 | 380 28 90 35 10 35 24 28 | 144 | 128 22 74 | 400
MY1C63G | 103 |105 142 | 140 | 110 12 42 | 436 30 110 49 13 43 28 30 168 | 152 25 92 460
Y

2-0d

Attacchi inferiori (Z2)
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1C50G 74 18 8 10 17.5 11 c15
MY1C63G 92 18 9 10 175 1.1

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



Cilindro senza stelo a giunto meccanico ..
Guida ad alta precisione _ %
Serie MY1H e
210, 916, 820, 925, 832, 640
Caratteristiche Simbolo &7
* | diametri da 610 a 940 sono ideali }'4!_
per pick & place. @ /(/,%
> % -
La guida lineare permette di [ . :
ottenere un'elevata ripetibilita .
Guida P . é‘}' e
Guida lineare . \.“ s
Codici di ordinazione MY 1H G —1300
Corsa
. Flllettatura .attacco Guida ad alta Diametro | Corsa standard * M?j;'inagﬁfa
Simbolo _ 'tlt'l?o y Diametro precisione [mm] [mm] (mm]
= ilettaturaM| 210, 16, 0620
Diametro [mm 10, 16, 20 | 50, 100, 150, 200 1000
E G 025 a 040 iametro [mm] ———"=1 250, 300, 350, 400 ————————
10 | 10 mm 25, 32, 40| 450, 500, 550, 600 1500
16 | 16 mm +Le corse sono realizzabili con incrementi di 1 mm,
20 | 20 mm J fino alla corsa massima. Tuttavia, aggiungere
————+—— Connessione "-XB10" alla fine del codice delle corse speciali da
25 | 25 mm centralizzata 51 a 599. Quando si supera la corsa da 600 mm,
32 | 32 mm indicare "-XB11" dopo il codice del modello.
== == 7" (unsolo lato) (Eccetto 810)
40 | 40 mm
Prodotto raccomandato
d Y%
| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso »®
MY1H10G-100 MY1H16G-250 MY1H20G-300 MY1H25G-300 MY1H32G-150 MY1H32G-500 + D-M9PWL (LED bicolore PNP)
MY1H10G-150 MY1H16G-300 MY1H20G-350 MY1H25G-350 MY1H32G-200 MY1H40G-150 * D-MONWL (LED bicolore NPN)
MY1H10G-200 MY1H16G-350 MY1H20G-400 MY1H25G-400 MY1H32G-250 MY1H40G-200 Nota) Per_maggiori op;ioni,_andare alla
MY1H10G-300 MY1H16G-400 MY1H20G-600 MY1H25G-450 MY1H32G-300 MY1H40G-250 sezione Sensori, pagina 1025
MY1H10G-400 MY1H20G-100 MY1H25G-100 MY1H25G-500 MY1H32G-350 MY1H40G-300 \/

MY1H16G-100 MY1H20G-150 MY1H25G-150 MY1H25G-600 MY1H32G-400 MY1H40G-400
MY1H16G-150 MY1H20G-200 MY1H25G-200 MY1H32G-50 MY1H32G-450 MY1H40G-500

MY1H16G-200 MY1H20G-250 MY1H25G-250 MY1H32G-100 Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821

Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Specifiche Serie SV - Valvole - pagina 29
Serie VQC - Valvole - pagina 221
Diametro [mm] 10 ‘ 16 20 o5 32 40 Serie AC - Trat.tamen.to aria - pagina 1079
- - Serie TU - Tubi - pagina 1253
Fluido Aria Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Funzione Doppio effetto
c  mearmon| 0.2a0.8 MPa
ampo della pressione d'esercizio| (25 4 8.2 kgticm?) 0.1 20.8 MPa
Pressione di prova 1.2 MPa
Temperatura d'esercizio 5a60°C
Ammortizzo Paracolpi elastici ‘ Ammortizzo pneumatico
Lubrificazione Senza lubrificazione
Tolleranza sulla corsa +10'8
Attacco di | Attacchi frontali e laterali M5 1/8 1/4
connessione| Attacchi inferiori o4 25 06 08

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Specifiche unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 10 16 20 25 32 40
Simbolo unita H A A H A H A H A H
Configurazione RB805 + - - RB807 + I RB1412 + - RB2015 + - RB2015 +
Modello deceleratore | Convite di con Vn? d con V't.e d Con vite di con V't.e d Con vite di con V't.e d Con vite di Con vng d Con vite di
. . ) regolazione regolazione . regolazione ) regolazione . regolazione )
idraulico regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione
Campo adeguato di regolazione corsa mm] | 0 @ =10 0a-5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione adeguato della corsa: Contattare SMC.
Diametro [mm] 16 20 25 32 40
Simbolo unita L L L L L
RB806 + RB806 + RB1007 + RB1412 + RB1412 +
Configurazione Modello Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di Con vite di
deceleratore idraulico regolazione regolazione regolazione regolazione regolazione
Specifiche deceleratore idraulico
RB RB RB RB RB
Modello 0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015
Max. assorbimento di energia [J] 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8
Assorbimento corsa [mm] 5 6 7 12 15
Max. velocita collisione [mm/s] 1000 1500 1500 1500 1500
Max. frequenza di esercizio [cicli/min] 80 80 70 45 25
Forza della | Estensione 1.96 1.86 4.22 6.86 8.34
molla N | Rientro 383 | 422 | 686 1598 | 20.50
Campo temperatura d'esercizio [°C] 5a60
Velocita
Diametro [mm] 10 16 a 40
Senza unita di regolazione corsa 100 a 500 mm/s 100 a 1000 mm/s
Corsa Unita | Unita A 100 2200 mm/s | 100 a 1000 mm/s
diregolazione| ynjta H + unita L 100 a 1000 mm/s | 100 a 1500 mm/s @
Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di
regolazione, diminuisce I'efficienza dell'ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si
oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo pneumatico, la velocita del pistone
deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.
Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.
Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento.
Opzioni
Codice unita di regolazione corsa
Diametro
~.mm] 10 16 20 25 32 40
N. unita
A unita — MYH-A16A | MYH-A20A | MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A
Unita L — MYH-A16L | MYH-A20L | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L
H unita MYH-A10H — MYH-A20H | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H
Codice supporto laterale Deceleratore per unita L ed H
Diametro Diametro
) [mm] 10 16 20 ~Jmm]| 10 16 20 25 32 40
Tipo Modello unita
Supporto lato A| MY-S10A MY-S16A MY-S20A Unita L — RB0806 RB1007 RB1412
Supporto latoB| MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B Hunita |RB0805 | — | RB1007 | RB1412 RB2015
Diametro
) [mm] 25 32 40
Tipo
Supporto lato A| MY-S25A | MY-S32A MY-S40A
Supporto latoB| MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B




Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Max. momento ammissibile

Diametro Max. momento ammissibile [N-m] Peso max. del carico [kg]
Modello

[mm] M M2 Ms m1 mz ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6
MYTH 25 23 26 23 27.5 27.5 27.5
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2

40 50 50 39 50 50 50

Dimensione dei cilindri MY1

| valori sopra sono solo orientativi come confronto tra i diversi modelli e diametri della serie MY1.

| momenti statici, dinamici e i carichi applicati sono combinati come una serie di fattori, il cui totale non
deve superare un determinato valore.

Il dimensionamento formale & basato sull'uso di grafici ed equazioni (non presenti in questo catalogo) per
il calcolo di detti fattori. In alternativa, per eseguire il calcolo & disponibile un programma.

Se si seleziona un cilindro MY1 per una nuova applicazione, contattare SMC per l'assistenza relativa al
dimensionamento.

Peso del carico [kg]

mi

\

o

Momento (N-m) ms
< — M1 = F1x L1 F2 < — M2=F2x L2 Fs — Ms=Fsx L3
~— N [}
- - -

1 [

Calcolo dell'energia assorbita

Per unita di regolazione corsa con deceleratore idraulico integrato

Unita: N-m
. Verticale | Verticale ~ Simbol
Orizzontale ; | V: Velocita di impatto [m/s]
(versoil basso) |(verso lalto) m : Peso dell'oggetto in movimento [kg]
F : Spinta del cilindro [N]
Tipo g : Accelerazione gravitazionale [9.8m/s?]
d'impatto S : Corsa deceleratore idraulico [m]
Nota) La velocita di impatto del carico e da
intendersi al momento dell'impatto con
il deceleratore.
Energia
cinetica E1
Energia
cinetica E2 F-s F-s +m-g-s | F-s - m-g-s
Energia
assorbita E E1+E2

—_

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del carico massimo ammissibile
potrebbe talvolta essere superato persino
entro i limiti riportati nei grafici.

Pertanto, verificare il carico ammissibile per
le condizioni selezionate.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nei grafici. Si noti che il valore del
momento massimo ammissibile potrebbe
talvolta essere superato persino entro i
limiti riportati nei grafici.

Pertanto, verificare il momento ammissibile
per le condizioni selezionate.

/A\ Precauzione

.Per realizzare la regolazione della corsa

mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.

Se la corsa effettiva del deceleratore
diminuisce per via della regolazione della
corsa, diminuisce sensibilmente la capacita di
assorbimento. Fissare la vite di regolazione
in modo che essa sporga di circa 0.5 mm
rispetto al deceleratore.

Vite di regolazione

Deceleratore idraulico

2.Non usare simultaneamente un deceleratore

idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico [mm;

Diametro [mm] Corsa ammortizzo
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni Connessione centralizzata ¢10 MY1H10G

2-M5
’W ml m (Attacco) *Hi
= {g gp Nl
{ — hand HoVJ
o —
S o
39 - o
&J 15 ~
55 8.5
110 + Corsa
2-M5
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
30 50 4-M3 prof. 5 Linea centrale della guida 2 x 2-03.4 foro passante
‘ 5.9 ‘ 25 . Lato inferiore M4 prof. 7
i | e
e &
o 2® -5 6760 6 6 6 0
© ® e &
) = Gy e
] A ]
[ *- . © AN ® ® % & 8
[ @ —
e} Linea centrale per montaggio cilindro
o Linea centrale per montaggio carico
5 100 + Corsa
|
{ |
= H | Enal




4 S\VC Cilindri senza stelo a giunto meccanico / Modello con guida ad alta precisione - Serie MY1H 759
Dimensioni  Connessione centralizzata @16, 220 MY1H16G/20G Corsa
VA%
Vv 2-M5 2-M5 2 x 2-J prof. K
> (Tappo esagonale) (Tappo esagonale) =
= =y
°¢ — —&°
x ,B,,,i/ /:,,,{], ><“
= & — I @, =Y
&) I / o)
— ya—
AB /r /r Bk
M5 M5
(Tappo esagonale) (Attacco)
_ | - |
A U)J 000, g i 5 o oAby ”
T ] BECETS oy oy 2
wiT [ ¥ = F — ? T o
T T e ] i ‘ol |9 i
m T
z) ol p< A ol cl
T uu - G=A M5 Spillo d'ammortizzo Ci/'\ - uu 0
2-M5 QJ (Attacco) LG» 2-M5
(Tappo esagonale) M5 GB (Tappo esagonale)
A (Tappo esagonale) N
: o Z + Corsa ;
o M5
(Tappo esagonale) (Attacco) \
2 x 2-0B prof. controforo C ; }3
(LL) L ‘ Foro passante gLD /:@
o T PA 4-MM Linea centrale della guida —
|prof. M
(Tappo esagonale) r A M5
70| 2 P 06-6 -6F (Atacco)
A =)
© 0 L A2
Py o Y o EAE -
MY1HOG -3 Fu Ju lkl [ alz MY1HOG
B o 1o o X a1y
Q i Linea centrae per montaggio ciincio W I\
Linea centrale per montaggio carico
[mm]
Modello A B C G | GA | GB H J K L LD | LL | LW M MM N NC | NE | NH | NW
MY1H16G 80 6 35 |14 9 16 40 M5 10 80 3.5 40 60 7 M4 20 |14 27.8 | 27 37
MY1H20G | 100 75 | 45 (125 | 125|175 | 46 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25 | 175 |34 335 | 45
[mm]
Modello PA | PB | PC|PD|PE|PF|PG|PP| Q |QQ |QW | RR | SS | TT | UU | VW |[WW | XX | YH z
MY1H16G 40 40 75| 21 9 3.5 3.5 7.5 | 153 9 30 11 3 9 10.5 | 10 7.5 22 |25 160
MY1H20G 50 40 145 | 27 12 45 4.5 11.5 | 191 11 36 145 5 105 | 12 125 | 10.5 24 |31.5 | 200
2-0d Y

/A =

e

[

Attacchi inferiori
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R O-ring applicabile
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 11 c6
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 11

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni  Connessione centralizzata 925, 832, 840 MY1H25G/32G/40G
oW

A 2-77 2-7Z 2 x 2-J prof. K

> o " /[Tappo esagonale) (Tappo esagonale) z
z , =y

;‘?@ L /;, ﬁ}
3 {,,T’ ] |

P / / @

& ; / %

/ /
P

ale) Attacco

A P[00 ¢ — g

9 _ ﬂ ﬂ ] YTy »
WY @@ Y | % ; _ 1% & @@8 oy
vz Zl 1 © ol {R i & % » O | O ﬁ
) 2 )
Tl G P Spillo d'ammortizzo <! y 0
o.p (Attacco) P GB 2-P
(Tappo esagonale) - A _ | (Tappo esagonale) N (Tappo esagonale)
- "~ Z+Corsa o 5

(Attacco)

[

2 x 2-0B prof. controforo C
Foro passante oLD

Tappo
esagonale

__, 4-MM prof. M

=== Linea centrale della guida ’:
\: 4 | J
(Tappo esagonale) Al o " e JF f (Attacco)
| —a @ — ;
7777777 — IWE MY1HOG
Y ¢ sl 32
Y %
MY1HOG == el Yy
Linea centrale per montaggio ciindro u_‘\
Linea centrale per o
PG Q + Corsa montaggio carico
|
[mm]
Modello A B C G GB H J K L LD LL | LW M MM N NC | NE | NH | NW P

MY1H25G | 110 9 | 55| 16 | 245| 54 M6 95| 114 | 54 | 53 90 9 M5 30 |20 |40.5 |39 53 | 1/8
MY1H32G | 140 | 11 | 6.6 | 19 |30 68 M8 16 140 | 6.8 | 70 | 110 | 13 M6 37 |25 |50 |49 64 | 1/8

MY1H40G | 170 | 14 | 85 | 23 | 36.5| 84 M10 |15 170 | 86 | 85 | 121 | 13 M6 45 | 305(63 |615| 75 | 1/4
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.

[mm]
Modello PA|PB|PC|PD|PE|PF|PG|PP| Q |QQ|QW |RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH z Y4
MY1H25G | 60 | 50 |14.5 |32 13 | 55 7 |12 206 | 16 | 42 | 16 6 |145| 15 | 16 |125| 28 |37.5| 220 | Rc 1/16

MY1H32G 80 | 60 |15 42 13 | 6.5 8 |17 264 | 16 51 23 4 |16 16 | 19 |16 32 | 47 280 | Rc 1/16
MY1H40G | 100 | 80 |20.5|375| 23 | 8 9 |185(322| 24 | 59 | 27 | 105 |20 22 | 23 |195| 36 |59.5| 340 | Rc1/8

il

A

/ | Attacchi inferiori (ZZ)
/ L (O-ring applicabile)

e |
bl

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R | O-ring applicabile
MY1H250 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1H320 32 1 9.5 6 1.4 11
MY1H400 36 14 1.5 8 13.4 11 C11.2

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).



Cilindro senza stelo ad accoppiamento magnetico
Tipo Base

Serie CY3B

26, 910, 915, 620, 925, 032, 940, 850, 063

Caratteristiche Simbolo
Cuscinetto installato su corpo
- Cilindro magnetico senza stelo con | -
ingombri ridotti. X 110
+ Le dimensioni di montaggio sono identiche J I I
a quelle della serie CY1 eccetto 06.

Codici di ordinazione

CY3(B|R5 |[TF |-[300]

Tipo base Corsa standard
. Di t Massima corsa
Diametro |[ar21n?]r0 Corsa standard [mm] disponibile [mm]
6| 6mm 32|32 mm 50, 100, 150, 200
10 ([10mm 40 |40 mm 6 — 300
15 | 15 mm 50 | 50 mm 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 500
20 | 20 mm 63 | 63 mm 15 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 1000
25 |25 mm 20 1500
) o5 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
Filettatura attacco ¢ 500, 600, 700, 800 3000
Simbolo| Tipo Diametro 32
— Filettatura M 6, 10, 15 40 3000
e G 20, 25, 32, 40 50 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
50, 63 — =~ 500, 600, 700, 800, 900, 1000 5000
63

Nota 1) Contattare SMC se si prevede di superare la corsa massima.

Nota 2) Quanto piu lunga & la corsa, tanto maggiore sara la flessione del corpo del cilindro.
Prestare attenzione alla squadretta di montaggio e al valore della distanza.

Nota) Le corse sono realizzabili con incrementi di 1 mm, fino alla corsa massima.

PrOdOttO raccomandato Quando si supera la corsa da 2000 mm, indicare "-XB11" dopo il codice del modello. (Eccetto
da 06 a 0 20)
4 | prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso \/
CY3B6-50  CY3B15-50 (CY3B15-350  CY3B20TF-300 CY3B25TF-300 CY3B32TF-300 CY3B40TF-600 Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
CY3B6-150  CY3B15-100 CY3B15-400  CY3B20TF-350 CY3B25TF-350 CY3B32TF-350 CY3B40TF-700 Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
CY3B10-150 CY3B15-150 CY3Bi5450  CY3B20TF-400 CY3B25TF-400 CY3B32TF-400 CY3BAOTF-800 Serie SV - Valvole - pagina 29

CY3B10-200 CY3B15-200 CY3B15500  CY3B20TF-500 CY3B25TF-450 CY3B32TF-500 oot Veve s - el 221

CY3B10-250 CY3B15-250 CY3B15-600  CY3B25TF-100 CY3B25TF-500 CY3B32TF-700
CY3B10-300 CY3B15-300 CY3B20TF-200 CY3B25TF-200 CY3B25TF-600 CY3B40TF-500

Specifiche tecniche
Min. pressione d'esercizio

Fluido Aria
Pressione di prova 1.05 MPa 02 b o
o ' ' ' ' 1 i i i i
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa = | 016016 016 Gbgys & & & 1
: , — 2 oaspriomo i e B
Min. pressione d'esercizio Vedere la tabella della minima pressione d'esercizio. S [ v T ’(112’(112’(112’ ]
[} e - - -
Temperatura d'esercizio -10a60°C é’ 0.1 | N R N B -
Velocita 50 a 500 mm/s 5
- ‘» 0.05
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati 3
[s%
Lubrificazione Senza lubrificazione £
s 6 10 15 20 25 32 40 50 63
Tolleranza sulla corsa Corsa da 0 a 250: *}0, corsa da 251 a 1000: 41, corsa 1001 a: *1.8 Diametro (mm)
Direzione di montaggio Orizzontale, inclinato, verticale Nota) Nota) Valori mostrati quando il ciindro funziona
Dado di montaggio (2 pz.) Dotazione standard

Nota 1) Con il montaggio verticale non effettuare arresti pneumatici intermedi.

Forza di accoppiamento

Diametro [mm] 6 10 | 15| 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Forza ditenuta [N]| 19.6| 53.9| 137 | 231 | 363 | 588 | 922 | 1471|2256

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni
Tipo base
CY3B6 a 63
4-MM
H L%, Nota 1) prof. filettatura J
G E 2-P (attacco di connessione) g 0B
/——\
NN
Lunghezza ( 24k
effettiva T ¢ D . =
filettatura T s T ! a / — [ia f .
1 < _ Q _ L 2 = ] H
2l | N W
\_ )
Piano chiave dado M )
di montaggio C ~_|
N K w N /K
F S + Corsa F
ZZ + Corsa
Nota 1) @50, 063: L 02
4 N O 8-V N
A H Lunghezza effettiva filettatura Y
Piano chiave dado < E B H 0B
di montaggio C G E
NN PERA
o) 7N €] 11
S T el e f
w O | I Q/ [@
| L I~
NA | Nol
F|N
f DCCU.1
K CY3B6 a 15 / k CY3B50, 63 /
[mm]
Modello | A| B | C |[CC| D E|F| G H I J | K| L MM N |[NA| NN Q R S | T v
CY3B6 4| 17| 8% —| 76 |4 8| 5 135" — | 45| 5| 35| M3 9.5 10" Me* — — 62" 65| —
CY3B10 | 4| 25| 14 | —| 12 15| 9| 5 125 | — | 45| 4| 38| M3 |11 14 | M0x1 — — 63| 75| —
CY3B15 | 4| 35| 14 |—| 1662 | 10| 55 |13 — |6 [11] 57| M4 |11 17 | M10x1 — — 83| 8 —
CY3B20 | 8| 36| 26 | — | 21.6™[2* | 13 | 7.5%|20 28 | 6 | 8| 66| M4 |18* |24 |M20x15| — 12| 106 [10 —
CY3B25 | 8| 46| 32 | —|26.4%|2* | 13| 75205 |34 | 8 |10| 70| M5 |185*|30 |M26x15| — 15% [ 111 [10 —
CY3B32 | 8| 60| 32 | —[336"|2" |16 | 8% |22 40 | 8 |[15| 80| M6 |20* |36 |[M26x15| — 18" | 124 [13 —
CY3B40 [10| 70| 41 | — | 41.6%|3* | 16 | 11 29 50 |10 [16] 92| M6 |26 |46 | M2x2 | — 23% | 150 |13 —
CY3B50 | — | 86| — |32]52.4%[8 2|14 |33 58*[12 |25[/110| M8 |25 55 —  |30%0| 27.5%| 176 | — M8
CY3B63 | — |100| — [38] 65.4%|8 214 |33 72%[12 |26[122| M8 |25 69 —  |323%0%| 345" 188 | — M10
P (aftacco di connessione) . .
Modello |W | X | Y | ZZ ; TE* Dado di montaggio/incluso nella confezione (2 pz.)
CY3B6 [25|10| — | 78% M3 * — d
CY3B10 |30|16| — | 81 M5 —
CY3B15 35|19 — | 103 M5 —
CY3B20 |50 25| — | 132 — G 1/8
CY3B25 |50 30| — | 137 — G1/8
CY3B32 |50 |40 | — | 156 — G 1/8
CY3B40 |60 |40 | — | 182 — G 1/4
CY3B50 |60 60|16 180 — G1/4
CY3B63 |70 |70 16| 192 — G 1/4 : : —
Nota 2) L'asterisco indica che le dimensioni sono diverse Codice | Diametro applicabile [mm] d H B C
da quelle della serie CY1B. SNJ-006B 6 M6 4 8 | 92
SNJ-016B 10, 15 M10x 1.0 4 14 | 162
SN-020B 20 M20 x 1.5 8 | 26 | 30
SN-032B 25,32 M26 x 1.5 8 | 32 |37
SN-040B 40 M32 x 2.0 10 | 41 | 473
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Cilindro senza stelo ad accoppiamento magnetico
Tipo di cursore: Guida a bronzine

Serie CY1S-Z

26, 910, 915, 620, 925, ,032, 340

Caratteristiche Simbolo

* Lunghezza e peso ridotti.

« Disponibili versioni con connessione bilaterale e 10
connessione centralizzata.

+ Disponibile vite ammortizzo, vite di regolazione e
deceleratore idraulico per la regolazione della corsa.

+ Guida sensore montata di serie.

Codici di ordinazione

CY1S

Tipo con cursore—f
(Tipo con guida a bronzine)

Z

Tipo con stopper

Guida a bronzine

25/ |~[300]

Connessione Vite ammortizzo (punta in resina):

Montaggio su entrambi i lati

Connessione bilaterale

— Py lo = 2 p Vite ammortizzo (a stessa del lato opposto)
4>1 4 s &2
= np Vite di regolazione (la stessa del lato opposto)

Deceleratore idraulico/ o)

Vite di regolazione

Connessione centralizzata
Piastra B | (estremita in metallo):

— P1 Montaggio su entrambi i lati == =
G g S —
q«; ol Deceleratore idraulico (lo stesso del lato opposto)

Deceleratore idraulico/
Vite di regolazione
(estremita in metallo):

Vite ammortizzo  Vite di regolazione
Nota) Per la connessione centralizzata, : :

I'attacco sara posizionato sul lato A della

s
piastra. BS |LatoA piastra @
Diametro e Vite ammortizzo (punta in resina): s
6 6 mm . Lato B o lato C piastra Deceleratore idraulico
10| 10mm Filettatura attacco @
15 15 mm Simbolo Tipo Diametro [mm] ¢ Corsa standard Viassima corsa
20| 20 mm — | Filettatura M 6,10,15 DIFnT me}ro Corsa standard [mm] realizzabile
25| 25 mm TF G 20, 25, 32, 40 [mm]
_ 6 50, 100, 150, 200 300
82| 32mm 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 500
gl 40mm 15 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 750
Y 20 1000
® 275 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
25 1500, 600, 700, 800 1500
32
D-M9PWL (LED bicolore PNP) 40 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 1500
D-M9NWL (LED bicolore NPN) 500, 600, 700, 800, 900, 1000

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina1025

Nota 1) Disponibili corse intermedie con intervalli di 1 mm.
(Realizzato su richiesta)

Nota 2) La corsa minima disponibile senza sensore o con sensore & 15 mm e minimo 25
mm per il modello con 2 sensori.

Prodotto raccomandato

4 | prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821

CY1S10-50Z CY1S15-50Z  CY1S15-350Z CY1S25TF-100Z CY1S25TF-350Z CY1S32TF-200Z Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
CY1810-100Z  CY1S15-100Z CY1S15-400Z  CY1S25TF-150Z CY1S25TF-400Z CY1S32TF-300Z Serie SV - Valvole - pagina 29
CY1S10-150Z  CY1S15-150Z CY1S15500Z  CY1S25TF-200Z CY1S25TF-500Z CY1S32TF-500Z Serie VQC - Valvole - pagina 221
CY1S10-200Z  CY1S15-200Z CY1S20TF-200Z CY1S25TF-250Z CY1S25TF-600Z CY1S32TF-700Z g::: ﬁjcK'_TTrjE::;?:an:;S'apf’s;';?n;zzzo
CY1S810-250Z  CY1S15-250Z CY1S20TF-2502z CY1S25TF-300Z CY1S25TF-700Z CY1S40TF-500Z Serie TU - Tubi - pagina 1253

CY1S10-300Z  CY1S15-300Z CY1S20TF-500Z Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Specifiche tecniche

Diametro [mm] 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32 | 40
Fluido Aria

Pressione di prova 1.05 MPa

Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa

Min. pressione d'esercizio 0.18 MPa

Temperatura d'esercizio

—10 a 60°C (senza congelamento)

Velocita™

50 a 400 mm/s

Ammortizzo

Paracolpi elastici/Deceleratore idraulico

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa [mm]

+1.0 +1.4

Corsa da 0a250: ", corsa da 251 a 1000: o', corsa pari 0 superiore a 1001: "o

+1.8

Forza di bloccaggio magnetico [N]

196 | 539 | 137 | 231 | 363 | 588

922

# In caso di impostazione di un sensore nella posizione intermedia, la velocita massima &
controllata dal tempo rilevato di risposta del carico (rele, circuito di controllo di sequenza, ecc.).

Specifiche deceleratore idraulico

Cilindro applicabile CY1S[6 [CY1SI10|CY1SO15|CY1SJ20|CY1SI25|CY1S[132|CY 1S40
Modello deceleratore idraulico | RJ0604 | RJ0806H | RJO806L | RJ1007L | RJ1412L | RJ2015H | RJ2015L
Max. energia assorbita [J] 0.5 1 3 10 30
Assorbimento corsa [mm] 4 6 7 12 15
Velocita di impatto [m/s] 0.05a1]0.05a2[0.05a1[0.05a1[0.05a1/0.05a2[0.05a1
Max. frequenza di esercizio [cicli/min] 80 80 70 45 25

Max. spinta ammissibile [N] 150 245 422 814 1961
Temperatura ambiente [°C] —10 a 60°C (senza congelamento)

Nota) | valori dell'energia massima assorbita e della frequenza massima d'esercizio si intendono

alla temperatura ambiente (da 20 a 25°C).

Parti di ricambio/Kit guarnizioni

Diametro Kit di tenuta Assieme vite ammortizzo| Distanziale del sensore
[mm] N. kit N. kit N. kit
6 CY1S6-Z-PS CYS06-37-AJ024-R
10 CY1810-Z-PS
YS10-37-AJ025-R

15 CY1S15-Z-PS CYS10-37-AJ0
20 CY1S20-Z-PS CYS20-37-AJ027-R BMY3-016
25 CY1825-Z-PS CYS25-37-AJ028-R
32 CY1832-Z-PS

CYS32-37-AJ029-R
40 CY1S40-Z-PS

Nota) Nel kit guarnizioni € compresa una confezione di grasso (10 g).
Codice confezione di grasso: GR-S-010



Dimensioni
CY1S/Connessione bilaterale
NC
2 x NN (NC) (,(\,B))
(Vite di regolazione) (NB)
Ddafe | © — |
f———————— 1%
2 x deceleratore idraulico
o ©
B S S A —
%m:::::::::::::::::.:.w;—:::::::::::::::::::ar
H (NA) Z+ Corsa (NA)
HB T S + Corsa T HB
HC 2 x scanalatura GA GA
HG dado quadrato - PA 4x MM pro. filettatura M~ ] E F
2xJdJ (Uguale al centro)
i) ) 7 T N
\ ol o | O e+
= 0 S 6
<
8 = bt oS [a) i
2 e] e T B ﬂ-g B/ |3
N ES
+ (=] +
=2
— . - ' - e
Hire | o d i
0 : D HG 5 i i il niselelieeluliuupulu = SSTTIIIIIIIIIIIIICANSY 2x UU 24
X per lissare Vite ammortizzo -
HA la guida sensore |l GA GA ( ) <l
HP Dado quadrato G Sensore R |G \ 2 2 x diametro controforo 0B = 14
A L A 2 x 2 x prof. controforo C
K 18.5
2 x P (attacco di connessione) GB Q + Corsa GB ‘
Regolazione corsa totale Y1 Y1
1 ‘ Vite di regolazione
Ao [ & - o
Vite ammortizzo I _ - - @s Deceleratore idraulico

i Con deceleratore idraulico

Dimensioni [mm]

Modello |A|B|C|D|d|E|F|G|GA|GB|GP| H |HA|HB|HC|HG|HP|HT| JJ K|L|LD|M| MM |[NA|NB|NC
CY1S6-Z 6 | 65/3.3| 76| 8|2 |25 | 5 |5 | 5| 30|27 |205(205/155| 8 |26 |155|M4x0.7| 3|40 (35| 6 |M4x0.7 |11 |14 |19
CY1S10-Z | 75| 8 |4.4|12 |10 |25|315| 65(5 | 6| 40|34 |25 |27 |17 [135|33 (17 |M4x0.7| 6|45|4.6| 6 |M4x0.7[105[165| 28
CY1S15-Z | 75| 95(5.4|166|12 |2 |38 | 65|5 | 6| 52| 40 |28 |295(205(15 |39 |20.5|M4x0.7| 11 | 60 |5.8| 8 |M5x0.8[105[165| 28
CY1S20-Z |10 | 95(5.4|216|16 |2 |44 | 85(5.5| 8| 62| 46 (36 [37.5(24 (19 | 45|20 | M6x1 | 16|70 (58|10 | M6x1 [105(22 |28
CY1S25-Z |10 |11 |6.5|264|16 |2 |52 | 85|5.5| 8| 70| 54 [405|405(27.5(215|53 |21 | M6x1 |20 |70 |7 |10 | M6x1 [125(22 |49
CY1S32-Z [125(14 [8.6|336|20 |2 |64 | 95(5.5| 9| 86|66 |50 |50 |33 |26 |64 |24 |M8x1.25|26|85|9 |12 |M8x1.25[115(235]|52
CY1S40-Z [125(14 [8.6|416|25 |2 |74 |105|5.5| 10 |104| 76 |555(555(38 (27 |74 |27 |M8x1.25|28 |95 |9 |12 |M8x1.25[105(225] 51

Vite ammortizzo Campo di
Modello NN P |PA|PB|PW| Q |QW| R | R1 |Campodiregolazione | S | T | UU | W | Y1 | regolazonevite | z | Deceleratore
(Su enrambii a Rr x2) (Su entrambi at; Y1 x2) idraulico

CY1S6-Z |M4x0.7| M3x0.5 | 25 | 25| 48| 52|16 |1 |7.5 15 42 [10 |M6x075| 46|115 23 62| RJ0604N
CY1S10-Z |M4x0.7 | M5x0.8 | 25 | 38| 60| 60|24 |1 |5.5 11 47 [125| M8 x 1 | 58] 14 28 72| RJ08OBHN
CY1S15-Z |M4x0.7 | M5x0.8 | 30 | 50| 75| 75|30 |1 |5.5 11 62 [125| M8x1 | 73[14 28 87| RJ0OSOBLN
CY1S20-Z | M6x1 | G1/8 |40 | 70| 89| 90|38 |1.5|4.5 9 73 |165|M10x 1| 87[185 37 106| RJ1007LN
CY1S25-Z | M6x1 | G1/8 |40 | 70| 98| 90| 42 |1.5|4.5 9 73 [165|M14x15| 96185 37 106| RJ1412LN
CY1S32-Z |M8x125| G1/8 |40 | 75/118/110|50 |3 |5.5 11 91 [185|M20x1.5 [116|185 37 128|  RJ2015HN
CY1S40-Z |M8x125| G1/4 |65 |105/141|120| 64 |2 |4.5 9 99 [20.5|M20x 1.5 [139 (175 35 140|  RJ2015LN

Nota) Le figure sopra mostrano il prodotto senza sensore.
Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni
CY1SG/Connessione centralizzata
(NC) (NC)
2x NN (NF) (NB)
(Vite di regolazione) (NE)
—in 1
o — @._ '@' G‘ = - 4 —
Y - _ _ - R e
[l A
2 x deceleratore idraulico @ @
e R S e—
é« Lm: Z'ZZIZIZZZZZIZZ.ZI%—Z' == T IIIIIIIIIIIIIIIINGY
2 x P (attacco di connessione)
H (ND) ZZ + Corsa (NA)
HB 2 x scanalatura T S + Corsa T HB
HC dado quadrato GA GA E E
PA
HG i
2xJJ g o) 4 x MM prof. filettatura M T
| ] )[m 7 LT
: o | 4 i —
e & : :
o ] o]
3 5 | —— 8|z =] —- | B
x e
~ >
6 2 0
— Lo [ ' - e}
e | o g ,
+ ;3 ~_Im2 OO SEomeeerooenee ok ST CIIIIIIIIIIIIIIIARSY 2 x UU 245
HG 2 x per fissare la guida sensore | GA GA ‘ (Vite ammortizzo) N E
HA Dado quadrato G Sensore R _||G 2x2xdiametro controforo 0B~ =
HP NA A L A \ 2 x 2 x prof. controforo C 114
(NA) K 18.5
GB Q + Corsa GB
2 Y1 Vite di regolazione
25
oo | © - o=
@ @
Vite ammortizzo @ . . N Deceleratore idraulico
f—to [ o ——#—E/
= e E
Con deceleratore idraulico
Dimensioni [mm]
Modello A|B|C|D|d|E|F|G]|GA|GB|GP| H |HA|HB|HC[HG|HP|HT| JJ K|L|LDfM| MM |[NA|NB|NC|ND|NE
CY1SG6-Z 6 | 65/3.3| 76/ 8|2 (25 |5 |5 5| 30|27 |205(205(155| 8 |26 |155|M4x0.7| 3 |40|3.5| 6 |M4x0.7 (11 (14 |19|7 |10
CY1SG10-Z 75| 8 |4.4|12 |10|2.5(315| 65(5 6| 40134 |25 (27 |17 |135]/33 |17 |M4x0.7| 6|45|4.6| 6 |M4x0.7(105/165|28 [6.5]|12.5
CY1SG15-Z 75| 95/5.4(16.6| 12 |2 (38 | 65|5 6| 52|40 |28 |295|205(15 |39|205/M4x0.7| 11|60 |58 8 |M5x0.8(105(165|28 |5.5|11.5
CY1SG20-Z (10 | 95(5.4(216|16 |2 |44 | 85|55 8| 62| 46|36 |375(24 (19 |45|20 |M6x1 |16 |70 (5.8 10| M6x 1 |10.5/22 |28 [5.5|17
CY1SG25-Z |10 |11 |6.5(264|16 |2 (52 | 85|5.5| 8| 70|54 |405(405(275(|215/53 |21 [ M6x1|20|70|7 |10 |M6x1 [125(22 |49 |7.5|17
CY1SG32-Z |125(14 |8.6(336|/20 |2 (64 | 95|55 9| 86|66 |50 (50 (33 |26 |64 |24 |[M8x1.25|26|85|9 |12 |M8x1.25(11.5/235|52 |5.5(|17.5
CY1SG40-Z |125(|14 |8.6(416|25|2 (74 |10.5/5.5| 10 [104| 76 |555(555(38 |27 |74 |27 |[M8x1.25|28|95|9 |12 |M8x1.25(10.5/225|51 [4.5(16.5
Vite ammortizzo Campo di
Modello |[NF| NN | p |PA|PB|PW| Q |QW| R | Ri [Camodregdezore| S | T [TT| UU | W | Y1|Y2| regoazionerie |ZZ D‘““igf;iﬁ’ggre
(Suentrambii lat Rt x2) (Suertrambii af: Y1+ Y2)
CY1SG6-Z 15 |M4x0.7|M3x0.5 25| 25| 48| 52|16 |1 |7.5 15 42 (10 |14 |M6x0.75| 46(11.5| 7.5 19 66 RJ0604N
CY1SG10-Z |24 |M4x0.7|M5x08 |25 | 38| 60| 60|24 |1 |55 11 47 |12.5(165| M8 x 1 | 58|14 |10 24 76 RJO806HN
CY1SG15-Z |23 |M4x0.7|M5x0.8 |30 | 50| 75| 75|30 |1 |5.5 11 62 |125(17.5| M8 x 1 | 73|14 |9 23 92 RJO806LN
CY1SG20-Z |23 |M6x1| G1/8 |40 70| 89| 90|38 |1.5|4.5 9 73 (165|215 M10x 1| 87(185/13.5 32 111 RJ1007LN
CY1SG25-Z |44 | M6x1| G1/8 [40| 70| 98| 90|42 |1.5|4.5 9 73 (16.5|21.5|M14x1.5| 96(18.5|13.5 32 111 RJ1412LN
CY1SG32-Z |46 |M8x125| G1/8 |40 | 75(/118|110|50 |3 |5.5 11 91 (185]245|M20x 1.5|/116|18.5|12.5 31 134 RJ2015HN
CY1SG40-Z | 45| M8x125| G1/4 |65 [105|141|120|64 |2 |4.5 9 99 (20.5|26.5|M20x 1.5|/139(17.5|11.5 29 146 RJ2015LN

Nota) Le figure sopra mostrano il prodotto senza sensore.
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.Cilindro compatto guidato -~ Serie MGP, 767

O

SVC

D I T I R R R R I I I R R R R

Cilindro compatto guidato
Serie MGP
012, 916, 820, 625, 632, 040, 850, 663, 380, 100

ICaratteristiche

* Peso ridotto.
« Stelo guidato piu corto.
« | sensori sono montabili su 2 lati.
+ 3 tipi di guide selezionabili
(guida a bronzine, guida a ricircolo di sfere e guida a ricircolo di sfere ad alta precisione).
+ Disponibili 4 tipi di montaggio.
+ Connessione disponibile da 2 direzioni.

ICodici di ordinazione

MGP

Cilindro compatto guidato l

Cilindro compatto guidato

125|[TF|-[30] Z

Corsa cilindro [mm]

. Lo Diametro [mm] | Corsa standard [mm]
, Tipo di guida 12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
M Guida a bronzine 20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
- Gulda 8 efreoo o stere 322100 | 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
A | Guida a ricircolo di sfere ad alta precisione 1 OV 19, ’ » ) ) ) ) ) )

Diametro ¢ » Filettatura
12 |12mm 40 | 40 mm — | M5x0.8 (912, 16)
16 | 16 mm 50 50 mm TF G (220 a 2100)
20 [20mm 63 | 63 mm
25 | 25mm 80 80 mm
32 |[32mm 100 [100 mm

IProdotto raccomandato

4 | prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso
Componenti in stock per consegna rapida
Codice Corsa (0) Codice Corsa ()
MGPL12-0Z 10, 20, 30, 40, 50, 75 MGPM16-0Z 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175
MGPL16-00Z 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 MGPM20TF-CJZ 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175
MGPL20TF-[JZ 20, 30, 50, 75, 100 MGPM25TF-C0Z 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
MGPL25TF-CJZ 20, 30, 40, 50, 75, 100 MGPM32TF-0JZ 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200
MGPL32TF-JZ 25, 50 MGPM40TF-00Z 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
MGPL40TF-0Z 50 MGPM50TF-CJZ 25, 50, 75, 100, 125, 200
MGPL50TF-0JZ 50, 75, 175 MGPM63TF-C0Z 25, 50, 75, 125, 200
MGPM12-[0Z 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 MGPMB80TF-L0Z 25, 75
' Specifiche
Diametro 012 | 016 | 020 | 025 | 032 | 040 | 050 | 063 | 080 0100 ey Eig pooore ':,';Z))
Funzione Doppio effetto Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
99 p: )
Fluido Aria sezione Sensori, pagina 1025
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa ‘\/ Prodotti correlati
Min. pressione d'esercizio 0.12 MPa 0.1 MPa -

Temperatura d'esercizio -10 a 60°C (senza congelamento) gerie D-7sKRn/)-Fé|§J- Sensore trimmer - pagina 1060
o erie ASR/ASQ - Valvole economizzatrici - pagina 1276
N
Velocita Nota) 50 a 500 mm/s ‘50 2400 mm/s Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) Serle SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Tolleranza sulla corsa

+8.5 mm

Serie SV - Valvole - pagina 29
Serie VQC - Valvole - pagina 221

Nota) Velocita max. senza carico.
Selezionare un modello in base al carico.

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Serie TU - Tubi - pagina 1253
Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

I!!] E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



F i ouT IN
orza teorica I_!_‘ I_l_‘ "
Diametro | Diametrostelo | Direzione | Area pistone Pressione di esercizio [MPa]
[mm) [om] | desercizio | [mm] | 02 | 0.3 | 04|05 |06|07]08]|09]10
12 6 ouT 1138 23 34 45 57 68 79 90, 102| 113
IN 85 17 25 34 42 51 59 68 76 85
16 8 ouT 201 40 60 80| 101| 121| 141 161 181 201
IN 151 30 45 60 75 90| 106| 121] 136/ 151
20 10 ouT 314 63 94| 126| 157| 188| 220| 251| 283 314
IN 236 47 71 94| 118| 141| 165/ 188| 212| 236
5 10 ouT 491 98| 147| 196| 245| 295| 344| 393| 442| 491
IN 412 82| 124| 165| 206| 247| 289| 330| 371| 412
30 14 ouT 804 161| 241 322| 402| 483| 563| 643| 724| 804
IN 650 130| 195/ 260| 325/ 390 455| 520, 585 650
40 14 ouT 1257 251| 377| 503| 628| 754| 880| 1005/ 1131| 1257
IN 1103 221| 331| 441| 551| 662 772| 882 992| 1103
50 18 ouT 1963 393| 589| 785| 982 1178| 1374| 1571| 1767| 1963
IN 1709 342| 513| 684 855| 1025| 1196| 1367| 1538| 1709
63 18 ouT 3117 623| 935| 1247| 1559| 1870| 2182| 2494| 2806| 3117
IN 2863 573| 859| 1145| 1431| 1718| 2004| 2290| 2576| 2863
80 2 ouT 5027 | 1005| 1508| 2011| 2513| 3016| 3519| 4021| 4524| 5027
IN 4646 929| 1394| 1859| 2323| 2788| 3252| 3717| 4182| 4646
100 26 ouT 7854 | 1571| 2356| 3142| 3927| 4712| 5498| 6283| 7069| 7854
IN 7323 | 1465| 2197| 2929| 3662| 4394| 5126| 5858| 6591| 7323
Nota) Forza teorica [N] = pressione [MPa] x area pistone [mm?]
Peso
Guida a bronzine: da MGPM12 a 100 k]
Diametro Corsa standard [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
12 0.22 | 0.25 — 0.29 | 0.33 0.36| 046 | 055| 066 | 0.75| 0.84| 093 | 1.11 — — —
16 0.32 | 0.37 — 0.42 | 0.46 0.51 0.66| 0.78| 0.94| 1.06 1.18 1.31 1.55 — — —
20 — 0.59 — 0.67 | 0.74 0.82 1.06 1.24 1.43 1.61 180 | 199 | 242 | 279 | 3.16 | 3.53
25 — 0.84 — 0.94 1.04 1.14 1.50 1.75 2.00 2.25 250 | 2.75 335| 385 | 434 | 4.84
32 — — 1.41 — — 177 | 222 | 257 | 293 | 329 | 365| 4.00| 490 | 5.61 6.33 | 7.04
40 — — 1.64 — — 2.04 | 252 | 292 | 3.32| 3.71 4.11 450 | 547 | 6.26| 7.06 | 7.85
50 — — 2.79 — — 3.38| 4.13| 4.71 530| 5.89| 647 | 7.06| 855 | 9.73|10.9 12.1
63 — — 3.48 — — 415 | 4.99 5.67 6.34 | 7.02 7.69 8.37 | 10.0 114 12.7 141
80 — — 5.41 — — 6.26 | 7.41 826 | 9.10| 9.95|10.8 11.6 13.9 15.6 17.3 19.0
100 — — 9.12 — — 10.3 | 12.0 13.2 14.4 15.6 16.9 18.1 212 | 23.6 | 26.1 28.5
Guida a ricircolo di sfere: da MGPL12 a 100, Guida a ricircolo di sfere ad alta precisione: da MGPA12 a 100 kgl
Diametro Corsa standard [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
12 0.21 0.24 — 0.27 | 0.32 0.35| 043| 050| 059 | 0.67| 0.75| 0.83| 0.99 — — —
16 0.31 0.35 — 0.40 | 0.47 0.51 0.62| 0.72| 0.85| 0.96 1.06 | 117 | 1.38 — — —
20 — 0.60 — 0.66 | 0.79 0.85 1.01 1.17 1.36 1.52 1.68 184 | 217 | 249 | 2.81 3.13
25 — 0.87 — 0.96 1.12 1.20 1.41 1.62 1.86 2.06 227 | 248 | 2.92 3.33| 3.75| 4.16
32 — — 1.37 — — 166 | 208 | 237 | 274 | 3.03| 3.31 360| 425| 482 | 539 | 597
40 — — 1.59 — — 192 | 238 | 270 | 8.11 3.44 | 3.77 | 4.09| 4.81 5.46 | 6.11 6.76
50 — — 2.65 — — 314 | 3.85| 434 | 497 | 547 | 596 | 645| 757 | 856 | 9.54 |10.5
63 — — 3.33 — — 3.91 4.71 5.29 6.01 6.59 747 | 7.75 9.05 | 10.2 114 12.5
80 — — 5.27 — — 6.29 | 7.49| 8.21 8.92 | 9.64|10.4 11.1 12.9 14.3 15.7 | 17.2
100 — — 8.62 — — 10.1 11.8 12.9 13.9 15.0 16.0 171 196 |21.7 |23.8 |259




Momento: T [N-m]

N
P

Momento ammissibile sulla piastra

<
/R

T [N-m]
Diametro ] - Corsa [mm]
mm] | PO ANGUIda T T o5 [ 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
- MGPM | 039 | 032 | — | 027 | 024 | 021| 043| 036] 031] 027| 024] 022] 019 — | — | —
MGPL/A | 061 | 045| — | 035|058 | 050| 037 029| 024]| 020| 0.18] 0.16| 012| — | — | —
o MGPM | 0.69 | 058 | — | 049 | 043 | 0.38| 0.69| 058| 050| 0.44| 040| 036] 030 — | — | —
MGPL/A | 099 | 074 | — | 059 | 099 | 0.86] 065| 052| 043| 037| 032| 028| 023 — | — | —
20 MGPM — [105| — |093|083| 0.75| 1.88| 1.63| 1.44| 1.28| 1.16| 1.06| 0.90| 0.78| 0.69| 0.62
MGPLA | — |126| — | 103|217 | 1.94| 152| 125 1.34] 117| 1.03| 093] 0.76| 0.65| 0.56| 0.49
»s MGPM — 176 | — | 155|138 | 125 296| 257| 2.26| 2.02| 1.83| 1.67| 1.42| 1.24| 1.09| 0.98
MGPLA | — | 211 | — | 175|337 | 302| 2.38| 1.97| 2.05| 1.78| 1.58| 1.41| 1.16] 0.98| 0.85| 0.74
w MGPM — [ — | 635 — | — | 5.13| 569| 497| 442| 398| 361| 3.31| 284| 248| 220| 1.98
MGPLUA | — | — | 595| — | — | 489] 511| 451| 6.34| 5.79| 533| 493 429| 3.78| 3.38| 3.04
0 MGPM — | — [ 700] — | — | 566| 627| 5.48| 487| 4.38| 3.98| 3.65| 3.13| 2.74| 2.43| 219
MGPLA | — | — | 655| — | — | 539| 562| 4.96| 6.98| 6.38| 587| 543| 472| 4.16| 3.71| 3.35
5 MGPM — [ — 130 | — | — [10.8 |12.0 | 106 | 950| 8.60| 7.86| 7.24| 6.24| 549| 4.90| 443
MGPLUA | — | — | 917] — | — | 7.62| 9.83| 874|116 | 107 | 9.83| 9.12| 7.95 7.02| 6.26| 563
o MGPM — | = 1147 | — | = [121 [135 [11.9 |[10.7 | 9.69| 8.86| 8.16| 7.04| 6.19| 552 4.99
MGPLUA | — | — [102 | — | — | 848|11.0 | 9.74]18.0 |11.9 |11.0 |102 | 8.84| 7.80| 6.94| 6.4
o0 MGPM — [ — {219 | — | — [186 |22.9 |205 |186 |17.0 |156 |145 |12.6 |112 |100 | 911
MGPLUA | — | — [151 | — | — |233 |22.7 |206 189 |17.3 |16.0 |148 |129 |11.3 |100 | 8.94
100 MGPM — | — ls88 | — | — |335 |375 |33.8 |30.9 |28.4 |262 |24.4 |21.4 |191 |17.2 |15.7
MGPLUA | — | — 271 | — | — |306 |37.9 |346 |318 |293 |272 |258 |221 |195 |17.3 |155

Precisione antirotazione

Precisione antirotazione 6 in rientro e senza l'applicazione di carichi
non deve essere superiore ai valori indicati nella tabella.

Diametro Precisione antirotazione 6

[mm] MGPM MGPL MGPA
12 +0.07° +0.05°
20 +0.06° +0.04°
25
32 +0.05° +0.03° +0.01°
40
Zg +0.04° +0.03°
80 R .

100 +0.03 +0.03

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Alta precisione Sfera Guida/Totale spostamento piastra MGPA (valori di riferimento)

Carico laterale

Spostamento

MGPA12 MGPA32/40
Il T
£ MGPA12-250 £ 08 -
% 0.35 % 0.7—VIGPA40-T00
g 03 g 0° /| maPA%2-300
o 025 MGPA12-150 o 05 / / i
= =
g 02 / / MGPA12-100 g 04 MGPA$2.200
g o1 [/ MGPATZTS g 03 77 MGPA®2-150
32
§ 0.1 MGPA12-50 5 02 — MGPA$2-100 |
£ 005 W £ od A MGPA 32-50
e OW__’_’———MGPAJZ-W e —
0 5 10 15 20 25 0 20 40 60 80 100
Carico laterale [N] Carico laterale [N]
MGPA16 MGPA50/63
= 04 | =
3 \ € 07
£ MGPA16-250 £
E 035 = 50
© / s 06 MGPA 23-400
g o0d 3 AR
g £ 05 !
& 025 +MGPA16-150 a MGPAg3-300
= / |MGPA16-100 £ 04 MGPA50-200
e 02 |/ /] wePAteTs £ 05 / e
g 015 2 MGPA3-150
& o1 [/ MGPA16-50 ———— & o2 / 55 = i
s 77 —— o / MGPAZ -100 | o
£ 005 MGPA16-10 1 S o1 { 63— MGPA 350
e v—_1| | =PRI I L ——
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Carico laterale [N] Carico laterale [N]
MGPA20 MGPAS80
€ ‘ = 045 ‘ \
£ 07 £ 0
£ MGPA20-400 E o4 /MGPA80-400
g 06 ; i g 03.5 / |
8 05 MGPA‘20-300 g 03 [ |/MEPA%OR00
: \
[e} o
T 04 MGPA20-200 T 025 MGPA80-250—/MGPA80'200
£ £
g 03 /7 RlCRA= s %277 MGPABO-150  MGPAG-100
g o2 MGPA20-100 g 0177
0.1
S o1 // MGPA20-50 s V4 [ — MGPAS80-50 |
e ZZ==1—"71 e M= |
0 0
0 20 40 60 0 50 100 150 200
Carico laterale [N] Carico laterale [N]
MGPA25 MGPA100
- - | MGPA100-400
g T g MGPA100-300
3 05 MGPA25- : -
5 // GPA25-300 s / / MGPA100-250
E 04 / / e S 0s MGPA100-200
g 03 // ‘ g / / | MGPA100-150
[} [2]
08,- 0.2 MGPA25-150 % 02 // MGPA100-100
2 V4 L — | MGPA25-100 ERY
S 0% | ——MGPA%sS0 e . % MGPA100-50
0 20 40 60 80 0 100 200 300
Carico laterale [N] Carico laterale [N]

Nota 1) Lo stelo di guida e il peso della piastra non sono indicati tra i valori di spostamento di cui sopra.
Nota 2) Il movimento torcente massimo ammissibile e l'intervallo operativo quando utilizzato come elevatore sono gli stessi che per le serie MGPL.

O
2



Utilizzo del MGPM con funzioni di arresto

Diametro: 12 a 925/MGPM12 a 25 (guida a bronzine)

Z’) m E m
OO0 |0QOO

= Per scegliere un modello con una dimensione L
maggiore, assicurarsi di aver scelto un diametro
sufficientemente ampio.

APrecauzione

Precauzioni d'uso

Nota 1) Se si usa uno stopper, selezionare un
modello con corsa 30 0 meno.

Nota 2) Non e possibile usare come stopper il
modello MGPL (guida a ricircolo di
sfere) e il modello MGPA (guida a
ricircolo di sfere ad alta precisione).

Diametro: 832 a 100/MGPM32 a 100 (guida a bronzine)

MGPM12 a 25 (guida a bronzine)

Peso dell'oggetto trasportato: m [kg]

100

ﬂé5

50

40

220

30

ra‘1 6

20

10 20 30 40 50

Velocita di trasferimento: v [m/min]

<« ]
£ m| E m
o o o 008 00O O O
S M ;L
I NN
/ 7 /L 4

= Per scegliere un modello con una dimensione L
maggiore, assicurarsi di aver scelto un diametro
sufficientemente ampio.

A Precauzione

Precauzioni d'uso

Nota 1) Se si usa uno stopper, selezionare un
modello con corsa 50 o0 meno.

Nota 2) Non e possibile usare come stopper il
modello MGPL (guida a ricircolo di
sfere) e il modello MGPA (guida a
ricircolo di sfere ad alta precisione).

Parti di ricambio/Kit guarnizioni

MGPM32 a 100 (guida a bronzine)

Peso dell'oggetto trasportato: m [kg]

2000

1000

500
400

300

200

100

50
40

30

2100

280

263

250

040 \

032 \\\

10 20 30 40 50

Velocita di trasferimento: v [m/min]

Di"f‘nTrfl‘]ro N. kit D"'E‘,ﬂ‘,it]ro N. kit
12 |MGP12.Z-PS 40 |MGP40-Z-PS
16 |MGP16-Z-PS 50  |MGP50-Z-PS
20 |MGP20-Z-PS 63 |MGP63-Z-PS
25 |MGP25-2-PS 80  |MGPB0-Z-PS
32 |MGP32-Z-PS 100 |MGP100-2-PS

= Nel kit guarnizioni non & compresa la confezione di grasso. Ordinarla a parte.

Codice confezione grasso: GR-S-010 (10 g)

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

212 a 925/MGPM, MGPL, MGPA

zZ WA T ’
o XA H7 prof. 6 WB Dimensioni della scanalatura a T
> ) al - ®©
e s DT
g A \‘\ A% ) c |d
£ — 2|8 &
— il'n
° —— [mm]
5 © (oD 5 ;
iy A o Diametro alo c d | e
=< S [mm]
L ~ 12 441741372 6.2
Sezione XX 16 44174372567
4 x YY prof. YL 20 54184452878
25 541841453 8.2
4 x MM prof. ML 4 x NN passante
L Sezione XX Z WA 4 x gOA passante Sezione XX
4 x gOB prof. controforo OL ‘
ol e ] O\ )
S| s | g
=H '
| ©
S|l o
8§ o
2|2 S = = x| D Hle| s &
Tls «Q = x
o 2 o il
= i
m
‘ e — {
%" e y T Q
PB GA |GB /.a
2xP Tk Scanalatura a TP A+ Corsa 2xP XA 7 prof. 6 S
(Connettore o XA H7 prof. 6 FA
maschio) G
FB
<7 C + Corsa
m'M B + Corsa E
A + Corsa
012, 216

# L'utilizzo di una scanalatura (larghezza XA, lunghezza XB, profondita 3) consente una maggiore tolleranza del passo del perno, con il foro di posizionamento (aXAH7, profondita 6)
come riferimento, senza incidere sulla precisione del montaggio.
« Diametri 12 e 916: Attacco M5 x 0.8, diametro 20 min.: Attacco G.

Dimensioni comuni MGPM, MGPL, MGPA [mm]
D'?m‘]m Corsa standard [mm] | B | C |DA|FA|FB| G [GA|GB|H |HA| J | K| L | MM |ML| NN [OA|OB|OL - -
12 10,20,30,40,50,75,100 (42 |29 6|7 6 |26 |10 |7 |58 |M4| 13|13 | 18 [M4x0.7| 10 [M4x0.7/4.3 |8 45|M5x0.8] —
16 125.150.175.200.250 |46 |33 8|7 6 | 30 [10.5{ 75|64 |[M4| 15| 15| 22 [M5x0.8] 12 [M5x 0.8/ 4.3 |8 45|M5x0.8] —
20 20,30,40,50,75,100,125,150 (53 |37 | 10| 8 8 |36 |11.5] 9 83 |M5| 18 | 18 | 24 [M5x 0.8 13 [M5x0.8/5.4[9.5|5.5 — G1/8
25 175.200.250.300.350.400 |53.5|37.5| 10 | 9 7 |42 |11.5110 |93 |M5] 21 |21 | 30 [M6x 1.0/ 15 [M6x1.0/5.4[9.5|5.5 — G1/8
Diametro WA wB
[mm] PA|PB [PW| Q R S T U | VA | VB [Corsa | Casemin.® | Corsamin. 100 | Corsamin. 200] Corsa | Corsa | Carsain 3 | Corsamin. 100] Corsarmin. 200 Corsa X | XA | XB YY YL| Z
max. 30 |Corsa max, 100] Corsa mex. 200 | Corsa max. 300 | Min. 300 max. 30 |Corsamar. 100 | Corsa max. 200] Corsa max. 300 | min. 300
12 13 | 8 [18 |14 |48 |22 |56 |41 |50 |37 | 20 40 110 200 — 15 25 60 105 — | 23] 3 |3.5|M5x0.8] 10 5
16 145110 [ 19|16 |54 |25 |62 | 46 | 56 | 38 | 24 44 110 200 — 17 27 60 105 — | 24| 3 |3.5|M5x0.8] 10 5
20 13.5/10.5/ 25 | 18 |70 | 30 | 81 |54 |72 | 44 | 24 44 120 200 [300 | 29 39 77 117 16728 | 3 [3.5|M6x1.0{ 12 | 17
25 12.5/13.5/ 30 |26 | 78 | 38 | 91 |64 | 82 | 50 | 24 44 120 200 | 300 ] 29 39 77 117 | 167 |34 | 4 |45|M6x1.0] 12 | 17
MGPL (guida a ricircolo di sfere)
MGQM (guida a bronzine) Dimensioni A, DB, E Imm] MGPA (guida a ricircolo di sfere ad alta precisione) Dimensioni A, DB, E  [mm)]
Diametro A E Diametro A E
[mm] Corsa Corsamin. 50 | Corsamin. 100 | Corsa DB [ Corsa Corsamin. 50 | Corsamin. 100 | Corsa [mm] Corsa Corsamin.30 | Corsamin. 100 |~ Corsa DB [ Corsa | Corsain. 30 | Cosamin. 100 Corsa
max. 50 | Corsamax. 100 | Corsamax. 200 | min. 200 max. 50 | Corsa max. 100 | Corsamax. 200 | min. 200 max. 30 | Corsamax. 100 | Corsamax. 200 | min. 200 max. 30 | Corsamax. 100 | Corsamax. 200 | min. 200
12 42 60.5 82.5 82.5 8 0 18.5 40.5 40.5 12 43 55 84.5 84.5 6 1 13 42.5 42.5
16 46 64.5 92.5 92.5 |10 0 18.5 46.5 46.5 16 49 65 94.5 94.5 8 3 19 48.5 48.5
20 53 77.5 775 [110 12 0 24.5 245 57 20 59 76 100 1175 |10 6 23 47 64.5
25 53.5 77.5 775 [109.5 |16 0 24 24 56 25 65.5 81.5 | 100.5 [117.5 |13 12 28 47 64




Dimensioni
232 a 963/ MGPM, MGPL, MGPA

@ XA Hr prof. XL

Z WA

WB

/
_ ; 5
=y o S
g §
s al §
S - =
5 x| 8
o o
E S
w 5 )
b3 D ||.|?
Sezione XX

4 x YY prof. YL

Dimensioni della scanalaturaa T
o) —_—t©
c |d
e
[mm]
Diametro
[mm] a b c d e
32 6.5/10.5| 5.5/ 3.5| 9.5
40 6.5/10.5| 55| 4 |11
50 8.5/13.5| 7.5/ 4.5|13.5
63 11 |17.8|10 |7 18.5

4 x MM prof. ML

4 x NN passante

L Sezione XX Z WA 4 x gOA passante Sezione XX
F /4 x @OB prof. controforo OL |
©L) | 2 F b Q
------ =1 i (
3 S g & LT i
g L
: i Holglz| & - x| > e § !
Y, Flidie g X Y/
k- =
Ny B S o i
PR |
(Y | A
1= DDJ A W {
e #E3 S
A — R i ©
Scanalaturaa T GA |GB 2x P Q
(ZCX I; N K A -~ PA + Corsa S
onngttore XA H7 prof.
maschio) G LA 7 proL. 2L FA FB| C + Corsa YA XL
B + Corsa E /@XAHT prof. AL
A + Corsa

« L'utilizzo di una scanalatura (larghezza XA, lunghezza XB, profondita XC) consente una maggiore tolleranza del passo del perno, con il foro di posizionamento (g XAH7, profondita XL)
come riferimento, senza incidere sulla precisione del montaggio.

Dimensioni comuni MGPM, MGPL, MGPA [mm]
Diametro | Standard | 5 | ¢ |palFa|FB| G |GalcB| H |HA| o | k| L | vm M| ~n o |oalos|oLl—
[mm] corsa [mm] TF
32 25,50,75 59.5(37.5| 14 | 10 | 12 | 48 |12 9 [112|M6| 24 | 24 | 34 [M8x 1.25| 20 (M8 x 1.25/6.7 | 11 | 7.5| G1/8
40 100.125.150 |66 [44 | 14| 10|12 | 54 |15 [12 |[120|M6 | 27 | 27 | 40 |[M8 x 1.25| 20 [M8x 1.25/6.7 | 11 | 7.5| G1/8
50 175.200.250 |72 |44 |18 |12 |16 |64 |15 |12 [148/M8| 32 | 32 | 46 [IM10x1.5| 22 [M10x 1.5/8.6 | 14 | 9 G1/4
63 300.350.400 |77 |49 |18 | 12| 16 | 78 [15.5[13.5/162|M10| 39 | 39 | 58 [M10x 1.5| 22 [M10x 1.5(86 | — |9 | G1/4
Diametro | 5\ | b | pw| @ | R [ s | T | U |va|ve e -
Corsa | Carsamin.25 | Cosamin 00| Cosami 200 | Corsa | Carsa | Carsamin.25 | Cosamn 0] Cosamnai | Cosa | X | XA | XB | XC | XL YY YL| Z
[mm] max. 25| Corsa max. 100 Corsa 200 max. | Corsa 300max. | min. 300 | max. 25 | Corsamax. 100 Corsa 200max. | Corsa 300max. | min. 300
32 6.5(16 [35.5/ 30 | 96| 44 [110| 78| 98| 63|24| 48 124 | 200 [300|33| 45 83 121 [171]42 | 4 |45]| 3 6 |[M8x1.25| 16 | 21
40 13 [18 [39.5| 30 [104| 44 |118| 86|106| 72|24 | 48 | 124 | 200 | 300 |34 | 46 84 | 122 [172|50 | 4 |[45| 83 | 6 |[M8x1.25| 16 | 22
50 9 [21.5/47 |40 |130| 60 [146|110(130| 92|24 | 48 | 124 | 200 [300|36| 48 86 | 124 [174|66 | 5 |6 4 | 8 [M10x 1.5/ 20 | 24
63 13 |28 |58 | 50 |[130] 70 [158|124|142|110]|28| 52 128 | 200 | 300|38| 50 88 124 [174|/80| 5 |6 4 8 [M10x1.5] 20 | 24
MGPL (guida a ricircolo di sfere)
MGQM (guida a bronzine) Dimensioni A, DB, E [mm] MGPA (guida a ricircolo di sfere ad alta precisione) Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A E Diametro A E
[mm] Corsa Corsa min. 50 Corsa DB Corsa Corsa min. 50 Corsa [mm] Corsa | Corsamin.50 | Corsamin. 100 | Corsa DB ["Corsa [ Comamin0 | Gosamin. 100 Corsa
max. 50 | Corsa 200 max. min. 200 max. 50 | Corsa 200 max. min. 200 max. 50 | Corsa200max. | Corsamax.200 | min. 200 max. 50 | Corsa200max. | Corsamax.200 | min. 200
32 75 93.5 129.5 |20 15.5 34 70 32 79.5 96.5 | 116.5 |138.5 |16 | 20 37 57 79
40 75 93.5 1295 |20 9 27.5 63.5 40 79.5 96.5 | 116.5 [138.5 |16 | 13.5 30.5 50.5 72.5
50 88.5 109.5 150.5 25 16.5 37.5 78.5 50 91.5 | 112.5 | 1325 |159.5 |20 | 19.5 40.5 60.5 87.5
63 88.5 109.5 150.5 |25 11.5 32.5 73.5 63 91.5 | 112.5 | 1325 |159.5 |20 | 14.5 35.5 55.5 82.5

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni

280, 6100/MGPM, MGPL, MGPA

06 7 prof. 10 Dimensioni della scanalaturaa T
Z WA
WB
TEE
I
c |d
o S

S DO £ e
o :
= ‘
§ ] o § [mm]
S . 3|N Diametro
_g N § (mm] a b [ d e
E © 80 13.83/20.3|12 8 |22.5
= @n( g 100 |15.3[23.3]13.5] 10 [30

i ol =l

I/ I/

]
L—1 // n
Sezione XX/
4 x YY prof. YL
4 x MM prof. ML 4 x 90A passante 4 x NN passante
Sezione XX Z WA / 4 x gOB prof. controforo OL Sezione XX
|

N /
7 : Q

HA: Scanalatura a T per bullone esagonale

[
o o
% I <OE S XD | c % Ld —
x Q X
=~—~ F
© © H—p
— { A} Ll
SN SN P N Q
2xP PB Scanalaturaa T GC ‘ N2 x P Q
(Conr;]e_nore JC GA GB 06 H7 prof. 10 S
maschio,
.JB JA 06 17 prof. 10 PA + Corsa
J K FA FB| C +Corsa
G B + Corsa E
A + Corsa
Dimensioni comuni MGPM, MGPL, MGPA [mm]
; P
Diametro | - Standard | g | ¢ |pa|Fa|FB| G |GA|GB|GC| H |HA| v |Ja|uBluc| k| L | MM |[ML| NN |oa|oBlOLl——
[mm] corsa [mm] TF
80 12255'155067157’;02000 96.5/565| 22 | 16 | 24 | 91.5(19 [16.5/14.5/202 |[M12|45.5| 38 | 7.5| 15 | 46 | 54 |[M12x1.75| 25 [M12x1.75[10.6[17.5| 3 | G3/8
100 | 250.300.350.400 |116 |66 | 26 | 19 | 31 [1115]/22.5/20.5/18 |240|M14|55.5]| 45 [10.5| 10 | 56 | 62 [M14x2.0| 31 |M14x2.0[12.5[20 | 8 | G3/8
Diametro WA wB
[mm] PA|PB|PW| Q| R| S | T | U |VA|VB [ Cosa | Casamn |Cosamn 00 |Corsamn.200 Corsa Corsa | Cosamn.25 | Cosamin. 100 | Cosamn.200 | Corsa X YY YL| Z
max. 25 | Corsamax, 100 | Corsa 200 mex. |Corsad300max. | min. 300 | max.25 | Corsamax. 100 |Corsa200 max. |Corsa300max. | min. 300

80 |14.5/25.5| 74 | 52 |174]| 75 |198|156|180(140| 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178 |100|M12x1.75| 24 | 28
100 [17.5]/32.5| 89 | 64 |210| 90 |236|188|210|166| 48 72 148 220 320 35 47 85 121 171 [124| M14x2.0 | 28 | 11

MGPL (guida a ricircolo di sfere)

MGQM (guida a bronzine) Dimensioni A, DB, E tmm] MGPA (guida a ricircolo di sfere ad alta precisione) Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A E Diametro A E
[mm] Corsa Corsa min. 50 Corsa DB Corsa Corsa min. 50 Corsa [mm] Corsa | Cosamin.50 | Cosamn 100 | Corsa | DB Corsa | Gosamn®) | Casamin 100 ] Corsa
max. 50 Corsa 200 max. min. 200 max. 50 Corsa 200 max. min. 200 max. 50 | Corsa 200 max. | Corsamax. 200 | min. 200 max. 50 | Corsa200max. | Corsamax. 200 | min. 200
80 104.5 131.5 180.5 |30 8 35 84 80 104.5 | 1285 | 1585 | 1915 | 25| 8 32 62 95
100 126.5 151.5 190.5 |36 10.5 35.5 74.5 100 119.5 | 1455 | 1785 | 2015 | 30| 35 29.5 62.5 85.5
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SVC{ Cilindro compatto guidato con ammortizzo pneumatico — Serie MGP 775

O

Cilindro compatto guidato

Con ammortizzo pneumatico

Serie MGP

016, 020, 625, 632, 040, 650, 663, 680, 3100

l:aratteristiche

« Tutti i vantaggi di MGP.

* Ammortizzo pneumatico di serie.
Un ammortizzo pneumatico & stato aggiunto al cilindro
compatto guidato per eliminare vibrazioni e impatti a fine
corsa.
Puo assorbire circa il triplo dell'energia cinetica assorbita da
un paracolpi elastico.

« Vite di regolazione ammortizzo integrata nel corpo.

.Dodici di ordinazione

MGP [M|[32][TF|]-[50] A

Con ammortizzo pneumatico
. o Corsa cilindro [mm]

Tipo di guida

- - Diametro [mm] Corsa standard [mm]
M | Guida a bronzine
L | Guida a ricircolo di sfere 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250

20 a 63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
Diametro & 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

16 | 16 mm 50 |50 mm
20 | 20 mm 63 | 63 mm
25 [25mm 80 |80 mm SFilettatura
32 [32mm 100 [100 mm — M5 (216)
40 |40 mm TF G (220 a 9100)

.Drodotto raccomandato

4 | prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Componenti in stock per consegna rapida
Codice Corsa (0) Codice Corsa (0) » D-M9PWL (LED bicolore PNP)
MGPL16-00A 25, 50, 75, 100 MGPM20TF-[JA 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 * D-MONWL (LED bicolore NPN)
MGPL20TF-CJA 25, 50, 75, 100, 150 MGPM25TF-CJA 25, 50, 75, 100, 125, 200 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
MGPL25TF-CIA 25, 50, 75, 100 MGPM32TF-CIA 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 300 sezione Sensori, pagina 1025
MGPL32TF-CJA 25, 50, 75, 100, 150, 250 MGPM40TF-CJA 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
MGPL40TF-[JA 25, 50, 75, 100 MGPM50TF-CJA 25, 50, 75, 100, 125, 200 \/
MGPL50TF-CJA 50 MGPMB63TF-[JA 50, 75, 100, 200 ‘ Prodotti correlati

MGPM16-CJA 25, 50, 75, 100, 125
Serie D-7K/D-RK - Sensore trimmer - pagina 1060
Serie ASR/ASQ - Valvole economizzatrici - pagina 1276

‘pecifiche tecniche Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Funzione Doppio effetto . )
Fluido Aria Ser!e SV - Valvole - pagina 29
Serie VQC - Valvole - pagina 221
Pressione di prova 1.5 MPa Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa Serie TU - Tubi - pagina 1253
. . ' - 216 0.15 MPa Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Min. pressione d'esercizio 220 2 2100 012 MPa
Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento)
. 016 a @63 50 a 500 mm/s
Velocita 080, 2100 50 a 400 mm/s
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico su entrambe le estremita (senza paracolpi)
Lubrificazione Senza lubrificazione
Tolleranza sulla corsa *5° [mm]

LL .



Momento ammissibile sulla piastra

Momento: T [N-m]

TN'm]
Diametro| Tipo di Corsa
[mm] | guida [ 55 | 50 [ 75 [ 100 ] 125] 150 [ 175 | 200 | 250[ 300 | 350] 400
MGPM| 0.53 | 0.84 | 069 | 058| 050| 0.44| 0.40| 036 | 030 — | — | ~—
6 | MGPL | 127 | 086 | 065 | 052| 043|037| 032| 028 | 023 — | — | -
MGPM| 099 | 223 | 188 | 163| 144|128 1.16| 1.06 | 090/0.78| 0.69] 0.62
20 |'MGPL [ 266 | 194 | 152 | 157 134| 1.17| 1.03| 093 | 076|065 | 056 049
MGPM | 164 | 351 | 2096 | 257 | 2.26| 202| 1.83| 167 | 1.42/1.24| 1.09] 0.98
25 1 °VMGPL | 408 | 302 | 238 | 241 205| 1.78| 158| 141 | 1.16|098 | 085 074
MGPM | 6.35 | 6.64 | 569 | 497 | 442|398 361 | 331 | 284248 220 1.98
82 1 °VGPL [ 5.95 | 589 | 511 | 699 | 634|579 533| 493 | 429|378 | 338 3.04
MGPM| 7.00 | 7.32 | 6.27 | 548 487 438| 398 | 365 | 313274 | 243 219
40 1 VGPL | 655 | 649 | 562 | 7.70 | 698 | 6.38| 587 | 543 | 472|416 | 3.71| 3.35
MGPM| 13.0 | 138 | 120 | 106| 950 | 860 7.86| 7.24 | 624|549 | 490 4.43
%0 \ViGPL| 917] 112| 98 | 128| 11.6| 107] 980| 910 | 7.95/7.02| 6.26| 563
MGPM| 147] 156 | 135 | 11.9| 107|969 886 | 816 | 7.04/6.19| 552 4.99
| MGPL| 102 125 110 | 143| 130| 119 11.0| 102 | 884 780 | 664 624
MGPM| — | 26.0| 229 | 205 186 17.0] 156| 145 | 12.6/11.2 | 100 9.11
80 |MGPL| — | 252 | 227 | 206 189| 173 160| 148 | 129 113 | 100 894
MGPM| — | 419 375 | 338 309 28.4| 262 244 | 214191 172] 157
100 \WGPL| — | 41.7| 370 | 346 318 203| 272| 253 | 221|195 17.3| 155
Carico laterale ammissibile (carico normale) N
Diametro| Tipo di Corsa
[mm] | guida |55 [50 [ 75 [ 100 | 125 | 150 [ 175 | 200 | 250 | 300 [ 350 | 400
MGPM | 29 | 46| 37 | 32| 27 |24 |22 |20 |16 | = | = | =
© T"MePL | 69| 47| 35| 28| 23 | 20 |17 |15 |12 | = | = | =
MGPM | 46 |103| 87 | 75| 66 | 59| 54 | 49 | 42 | 36| 32 | 29
2 VGPL |123 | 90| 70| 73| 62| 54| 48| 43 | 35 | 30 | 26 | 23
MGPM | 64 |137 | 116 | 100 | 88 | 79| 71 | 65| 55 | 48 | 43 | 38
% "MGPL | 159 |118 | 93| 94| 80| 70| 62| 55 | 45 | 38 | 33 | 29
MGPM | 203 | 213 | 182 | 159 | 142 | 127 [ 116 |106 | 91 | 80 | 71 | 64
82 I"MGPL | 191 | 189 | 164 | 224 | 203 | 186 | 171 | 158 | 137 | 121 | 108 | 98
MGPM | 203 | 213 | 182 | 159 | 142 [ 127 [116 | 106 | 91 | 80 | 71 | 64
40 I"MGPL | 190 | 189 | 163 | 224 | 203 | 185 | 171 | 158 | 137 | 121 | 108 | 97
MGPM | 296 | 314 | 273 | 241 | 216 | 195 | 179 | 164 | 142 | 125 | 111 | 101
50 "MGPL | 208 | 255 | 223 | 200 | 264 | 242 | 224 | 207 | 181 | 159 | 142 | 128
MGPM | 296 | 314 | 273 | 241 | 216 | 195 | 179 | 164 | 142 | 125 | 111 | 101
63 'MGPL | 206 | 253 | 221 | 288 | 262 | 240 | 221 | 205 | 178 | 157 | 140 | 126
MGPM | — |416 | 368 | 320 | 208 | 272 [ 251 | 232 | 202 | 179 | 161 | 146
80 I"MGPL | = |05 | 364 | 331 | 302 | 278 | 256 | 238 | 207 | 181 | 161 | 143
MGPM | — | 558 | 498 | 450 | 410 | 377 | 349 | 325 | 285 | 254 | 229 | 208
100 "VGPL | = | 555 | 503 | 460 | 423 | 390 | 362 | 337 | 294 | 259 | 230 | 206

1N: Circa 0.102kgf

Nota) Questa € una tabella semplificata della resistenza del carico laterale della serie MGP con I'applicazione di un carico laterale.
Per i carichi disassati e il dimensionamento quando le velocita del pistone superano i
50 mm al secondo, vedere i grafici del catalogo SMC BEST.

Precisione antirotazione

Per la precisione antirotazione senza

+0
-0

carico, utilizzare come riferimento
valori non superiori a quelli mostrati in
tabella.
Diametro Precisione antirotazione 6
(mm] | mMGPM MGPL
16 +0.08° +0.10°
20
+0.07° +0.09°
25
32
+0.06° +0.08°
40
50
+0.05° +0.06°
63
80
—— ==0.04° +0.05°
100
Carico laterale ammissibile
(ammortizzo pneumatico)
i
/
F
/ !




Utilizzo del MGPM con funzioni di arresto

Diametro 16 a 25/MGPM16 a 25 (guida a bronzine)

MGPM16 a 25 (guida a bronzine)

1S € 100
£ Y £ L
3 B 025
4 My i | s
OO0 [OOOO | % 220
v— E 30 216
[e]
[ g 2
o
Q
(7]
i :
E 10
= Per scegliere un modello con una dimensione ¢ 87
maggiore, assicurarsi di aver scelto un diametro _8’
sufficientemente ampio. 3 5
° 4
A\Precauzione 2 3
Precauzioni d'uso o
Nota 1) Se si usa uno stopper, selezionare un 2
modello con corsa 25 0 meno.
Nota 2) Il modello MGPL (guida a ricircolo di
sfere) non pud essere usato come 1 5 10 20 30 40 50
arresto.
Velocita di trasferimento: v [m/min]

Diametro 32 a 100/MGPM32 a 100 (guida a bronzine)

MGPMB32 a 100 (guida a bronzine)

- - 2000
€ IS
£ m e m 2100
Ll‘oﬁ [ONOXNe] OOL;O‘;: O?O O O 61000 280
> >~ 1 =
! £ 63
= o
o
| £ w00
i 8 250
| 2 300
v s g “5
. . . £ 200 240
= Per scegliere un modello con una dimensione ¢ o)
maggiore, assicurarsi di aver scelto un diametro 8’ \
sufficientemente ampio. 3 032
A . S 100
Precauzione 2
Precauzioni d'uso o
Nota 1) Se si usa uno stopper, selezionare un 50
modello con corsa 50 o meno. 40
Nota 2) Il modello MGPL (guida a ricircolo di
sfere) non pud essere usato come 30 5 10 20 30 20 50
arresto.

Velocita di trasferimento: v [m/min]




Dimensioni 216 a 25/MGPM, MGPL (con ammortizzo pneumatico)

Dimensioni della scanalaturaa T

4-YY prof. YL
oXAH7 prof. 6 1
]7
S o —H—- — o®

oXAH?
|
[} ]
\\
I~
| f
X 0.02 LU

!
2} O | c |d
< gl
= e |
3 =
H7
oXA 6] — EEL [mm]
— Diametro [mm]| a b [ d e
Particolare della sezione XX = 16 44 | 74 | 837 | 25 | 67
Sezione XX /| \wg 20 54 | 84 | 45 | 28 | 78
s D 25 54 | 84 | 45 | 3 | 82
o
;E;’ Y4 WA
2
4-MM prof. ML =
o .
5 2-valvole per ammortizzo
= (piano chiave CV)
Sezione XX P N .
4\ . g 5 WA 4-00A passante 4-NN passante Sezione XX
K /4-00B prof. controforo OL
5 /1] \
3B —
E || [/ z
: SEE=—— 4
8 S -1-9 § xﬁ —
S < \ \ ]
> v | X o AR
g § T e e g I = x| = N2
© © = P
- o o Ve mm
a1 N 9’
‘ i >
PB oXAM7 prof. 6 EﬁJ N2-P @XAH7 prof. 6
Q
2P J K PA + Corsa GB
(conngttore FA|FB C + corsa S
maschio) G B + Corsa E
A + Corsa

Nota 1) Contattare SMC per corse intermedie.
Nota 2) Per regolare la valvola d'ammortizzo con diametro 16, utilizzare un cacciavite di precisione a testa
piatta da 3 mm.

MGPM, MGPL Dimensioni comuni [mm]
D'?,'n"nef]m Cmsa};ﬁ']‘da'd B|C|CV|DA|FA|FB| G |GA|GB| H|HA|J |K|L| MM |ML| NN |OA|OB|OL| P |[PA |PB|PW|Q
16 125350 ive a0 250 |71 |58 | — | 8| 8|5 |30 (11 [8 |64 M4 15|15 |22 | M5 |12 | M5 (43 (8 |45 M5 |40 [10 |19 |16
20 ,25:%0,75,100, |78 [62 [1.5[10 [10 [ 6 [36 [105|85[83 [M5[18 [18 24| M5 [13 | M5 |56 [9.5 55| G1/8 [375[105] 25 [ 18
25 250, 300, 350,400 | 785]625/1.5|12 [10 | 6 |42 |115]|9 |93 [M5 |21 [21 (30| M6 |15 | M6 |56 (9.5 |55| Gi/8 |375[135] 30 | 26
Diametro| Corsa standard WA WB
[mm] [mm] R|S|T|U|VA|VB Corsa 75 min.|Corsada 100175 | Corsada 200250 | 300 min. _ [Corsa 75 min.| Corsada 100 175 | Corsada200a250 | 300 min. X |[XA|XB|YY |YL|Z
16 |1os 150375 200 250| 54 | 25 | 62 | 46 |56 |38 | 44 110 — — 27 60 — — |24|3|35|M5[10|5
20 | 2550,75,100, [70 | 30|81 [54[72 [44 [ 44 120 200 300 39 77 117 167 |28] 3 [35|Me[12]17
25  |250,300,350,400 |78 | 38|91 | 64 (82 [50 | 44 120 200 300 39 77 117 167 |34| 4 |45|M6|12[17
MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] | Corsa2 | Corsas0 | Corsa 750100 [Corsada 1252200 Corsa 250min, Corsa 25| Corsa 50 | Gorsa 750100 [Corsada 1252200 Corsa 250 min,
16 |71 [895]| 71 95 95 [10] 0 |185| © 24 24
20 |78 |865| 845 84.5 122 |12/ 0 | 85| 65 6.5 44
25 |785]87 85 85 122 16|/ 0 | 85| 65 6.5 43.5
MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] Corsa 25 | Corsa 50, 75 |Corsa 100 | Corsada 125200 250 min. Corsa 25 |Corsa 50, 75 | Corsa 100 | Corsada 1252200 | Corsa da 2502 400
16 80 |71 |71 95 95 8 9 | o0 0 24 24
20 95 |80 |99 104 122 |10 |17 | 2 | 21 26 44
25  |100.5| 85.5 |99.5| 1045 | 122 |13 |22 | 7 |26 | 26 43.5




Dimensioni 232 a 663/MGPM, MGPL (con ammortizzo pneumatico)
4-YY prof. YL . -
- Dimensioni della scanalaturaa T
oXAH7 prof. XL
: o s B
< — _
X || ]
° = S T
I:De L
x g 46 y ‘
o
XAH? XC x E c |d
XL
2] o 2 e
Particolare della sezione XX j [mm]
o L] Diametro [mm] | a b c d e
g Sezione XX _1"wg 32 65 | 105 | 55 | 35 | 95
(o]
S 7 WA 40 6.5 105 | 55 4 11
o 50 85 |135| 75 | 45 | 135
é 63 11 17.8 | 10 7 18.5
3
4-MM prof. ML g 2-valvole per ammortizzo
Sezione XX = (piano chiave CV)
©
© 4-gOA passante 4-NN passante
p=]
© 4-gOB prof. controforo OL
L e 4 WA Sezione XX
Q T3 S
ti"’ 7 —
<  —
Per 040 T 4’;{) L 3 lll
e
I B\ . §
3 < — [ T &
<
s sz ] o o=
=1 I E
© ©
NE— 2
Q | . b
A Y — L rh
- H7
; OXAHT prof. XL GC GB N2-P oXAH7 prof. XL
2P PB GA Q
(connettore J K PA Corsa S
maschio) G FAFB C +Corsa
B + Corsa E Contattare SMC per corse intermedie.
A + Corsa
Dimensioni comuni MGPM, MGPL [mm]
Diﬁm‘]“’ Cors?rffﬁ]r]‘da’d B|C|CV|DA|FA|FB| G |GA|GB|GC| H|HA| J|K | L| MM |ML| NN |OA|OB|OL| P |[PA|PB|PW|Q
32 25, 50, 75, 845(625(1.5(16 |12 | 10 | 48 [125| 9 [125(112| M6 |24 | 24 | 34 M8 20 M8 |66|11|75| G1/8 | 32 |15 |35.5 30
40 152)0?-715252,00 91 |69 |1.5|16 |12 |10 |54 [14 [10 |14 |120 | M6 |27 |27 |40 | M8 [20 | M8 [6.6| 11 |75| G1/8 |38 |18 |39.5 30
50 250' 300' 350’ 97 |69 |25[20 |16 |12 |64 |14 [11 [12 [148| M8 |32 |32 [46 | M10 |22 | M10 |86 |14 | 9 | G1/4 | 34 |215| 47 | 40
63 400 102 |74 |2.5|20 |16 | 12 | 78 |16.513.5[16.5|162|M10| 39 | 39 |58 | M10 |22 | M10 |8.6| 14 | 9 | G1/4 | 39 |28 58 | 50
Diametro|  Standard WA WB
[mm] | corsafmm] | R| S | T | U |VA VB oo [omsadaiieis[comeetaz] 0mn | CosaTsmn. |Cosadai0as [Cosedama | aomn. | < |¥A| XB|XC|XL| YV |YL)Z
32 25,50,75, |96 |44 |110| 78 | 98 | 63 48 124 200 300 45 83 121 171 424 |45 3 | 6 | M8 [16|21
40 1530?-7152%00 104 44 |118] 86 [106 | 72| 48 124 200 300 46 84 122 172 |50] 4 [45] 3 | 6 | M8 1622
50 |250, 300, 350, | 130| 60 [146 [110 |130 | 92| 48 124 200 300 48 86 124 174 |66|5 (6 |4 |8 [M10[20(24
63 400 130| 70 (158 (124 [142 | 110 52 128 200 300 50 88 124 174 80| 5 |6 4 | 8 [M10|20|24
MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] | Corsa 25 | Corsa50 | Corsada 752200 | Corsada 2502400 Corsa25 | Corsa 50 | Corsada 752200 | Corsa da 250 a 00
32 97 | 127 102 140 20125 | 425 17.5 55.5
40 97 127 102 140 20| 6 36 11 49
50 106.5 | 131.5 118 161 25| 95 [ 345 21 64
63 106.5 | 131.5 118 161 25| 45 | 295 16 59
MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E
Diametro A DB E
[mm] | Corsa25 | Corsa 50 | Corsa 75 | Corsa 100 | Corsada 1252200 | Corsada 2502400 Corsa 25 | Corsa 50| Corsa 75 |Corsa 100 | Corsa da 1252200 | Corsa da 250 a 400
32 84.5 123 98 [115.5 118 140 16 0 385 |13.5 | 31 33.5 55.5
40 91 123 98 | 1155 118 140 16 0 32 7 24.5 27 49
50 97 [127.5]| 114 |[159 134 161 20 0 30.5 |17 62 37 64
63 102 [127.5]| 114 | 159 134 161 20 0 255 [12 57 32 59




Dimensioni 280, 3100/MGPM, MGPL (con ammortizzo pneumatico)
4-YY prof. YL Dimensioni della scanalatura a T
26H7 prof. 10
T
-
] o 4 ®©
U A,
& il —
©
S _{_ c |d
< 8
N~
: & E .
o6H7 5
. ;%@—‘
Particolare della sezione XX — Diametro [mm] | a b c d e
80 13.3 | 20.3 | 12 8 | 225
3 , WB 100 153 | 233 | 135 | 10 | 30
s Sezione X
(o]
§ Z | WA
[0}
c
o
=)
o 2-valvole per ammortizzo
[0}
Q] (piano chiave 4)
AMM brof. ML 5 4-pOA passante
VM prot- g 4-gOB prof. controforo 8
Sezione XX ks 4-NN passante
A % Z WA Sezione XX
\ ]
< ]
DT - &P
> © E © T
o S 3
g <] H o % e
x B =)
ST g} ﬁ x NP
: =
D
e &1+ »
) £ E}
a D
2647 prof. 10 GC GB _2-G3/8  46H7 prof. 10
2-3/8 GA Q
(connettore 10 PA + Corsa s
maschio) JB JA FA|FB C + Corsa
J K B + Corsa E
G A + Corsa Q Contattare SMC per corse intermedie.
Dimensioni comuni MGPM, MGPL [mm]
Diometro Cmsaﬁ}ﬁ{]dard B |C |DA|FA|FB| G |GA|GB|GC|H |HA| J [JA|JB|K|L| MM [ML| NN |OA|OB|PA|PB|PW
80 5%35,117%03210%5» 1215(815(25 | 22 | 18 | 91.5| 19 |155(14.5|202 |M12|455|38 | 75|46 | 54| M12 | 25| M12 [10.6|17.5|39.5|255|74
100 250,300,350,400 |141 |91 |30 | 25 | 25 [1115| 23 |19 [18 |240 |M14|555|45(105|56| 62| M14 | 31| M14 [125|20 |425|325|89
Diametro | Corsa standard WA wB
[mm] [mm] QR | S| T | U | VA VB 5075 Cosadaiai|Cosaalla] 300 min. |Corsa 50, 75] Cosadainva’hs | Cosaa2azo | 300 min. | X | YY | YL Z
80 53,5%5,117%0,210%5, 52|174| 75 [198 |156 |180|140| 52 128 200 300 54 92 128 178 [100|M12|24 |28
100|250, 300, 350, 400 | 64 |210| 90 |236 [188 210|166 | 72 148 220 320 47 85 121 171 [124|M14]28 |11
MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] Corsa 50 [Corsada75a 200 | Corsa da 250 a 400 Corsa 50 | Corsa da 752200 {Corsa da 250 a 400
80 167 142 193 30 | 455 20.5 71.5
100 187 162 203 36 | 46 21 62
MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] Corsa 50 |Corsa da 75 a 200| Corsa da 250 a 400 Corsa 50 | Corsada75a200| Corsada 250a 400
80 168.5 160 193 25| 47 385 71.5
100 178.5 180 203 30| 375 39 62




Cilindro compatto guidato
Con bloccaggio a fine corsa
Serie MGP

020, 925, 832, 940, 850, 863, 880, 100

Caratteristiche

+ Con bloccaggio a fine corsa.

+ Mantiene la posizione del cilindro anche con I'alimentazione interrotta.
+ La lunghezza del corpo supera di soli 25 mm quella standard per i diametri da 20 a @63.
* La lunghezza del corpo supera di soli 50 mm quella standard per i diametri

280 e 2100.

* Le altre dimensioni sono uguali a quelle standard per la serie MGP.

Codici di ordinazione

Tipo di guida
M | Guida a bronzine
L | Guida a ricircolo di sfere

Diametro
20 | 20 mm 50 | 50 mm
25 | 25mm 63 | 63 mm
32 | 32mm 80 |80 mm
40 |40mm 100 |100 mm

o Filettatura

MGP 32TF1OOT!
o o

ilascio manuale

Tipo non bloccabile

Tipo bloccabile

osizione di bloccaggio

Bloccaggio su testata posteriore

R

Bloccaggio su testata anteriore

— = Corsa cilindro [mm]

Diametro [mm]

Corsa standard [mm]

32, 40, 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

TF G 20, 25,
50, 63, 80, 100
Specifiche tecniche
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa *
Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento)
. 020 a 063 50 a 500 mm/s
Velocita
280, 6100 50 a 400 mm/s
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati
Lubrificazione Senza lubrificazione
Tolleranza sulla corsa 5% mm
* 0.1 MPa eccetto unita di blocco.

Specifiche del bloccaggio
Posizione di bloccaggio Testata posteriore e testata anteriore
Forza di serraggio | @20 225 032 240 250 063 280 2100
(Max.) N 215 330 550 860 1340 | 2140 | 3450 | 5390
Gioco 2 mm max.
Rilascio manuale Non bloccabile, bloccabile

Regolare la posizione dei sensori per i movimenti sia a fine corsa che a rinculo (2 mm).

Prodotto raccomandato

)
<
.\

+ D-M9PWL (LED bicolore PNP)
+ D-MONWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025

Serie D-7K/D-RK - Sensore trimmer - pagina 1060
Serie ASR/ASQ - Valvole economizzatrici - pagina 1276
Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Serie SV - Valvole - pagina 29

Serie VQC - Valvole - pagina 221

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Serie TU - Tubi - pagina 1253

Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Momento ammissibile sulla piastra Precisione antirotazione

Momento: T (N'm)

H—C—Cot- . —

Per la precisione antirotazione senza carico, utilizzare come
—TIN-m] riferimento valori non superiori a quelli mostrati in tabella.

Diametro | Tipo di Corsa [mm] Diametro Precisione antirotazione 6

[mm] | guida | 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 (mm] MGPM MGPL
MGPM | 0.99| 0.75| 1.88| 1.63| 1.44| 1.28/ 1.16| 1.06| 0.90| 0.78| 0.69| 0.62 20

20 +0.07° +0.09°
MGPL | 2.66| 1.94| 1.52| 1.25/ 1.34| 1.17| 1.03| 0.93| 0.76| 0.65| 0.56| 0.49 25

o5 MGPM | 1.64| 1.25| 2.96| 2.57| 2.26| 2.02| 1.83| 1.67| 1.42| 1.24| 1.09| 0.98 32 +0.06° 0,08
MGPL | 4.08| 3.02| 2.38| 1.97| 2.05| 1.78| 1.58| 1.41| 1.16| 0.98| 0.85| 0.74 40 = =

32 MGPM | 6.35| 5.13| 5.69| 4.97| 4.42| 3.98/ 3.61| 3.31| 2.84| 2.48| 2.20| 1.98 50 +0.05° +0.06°
MGPL | 5.95| 4.89| 511| 4.51| 6.34| 579 5.33| 4.93| 4.29| 3.78| 3.38| 3.04 63 = =
MGPM | 7.00| 5.66| 6.27| 5.48| 4.87| 4.38| 5.98| 3.65| 3.13| 2.74| 2.43| 2.19 80

40 +0.04° +0.05°
MGPL | 6.55| 5.39| 5.62| 4.96| 6.98| 6.38| 5.87 5.43| 4.72| 4.16| 3.71| 3.35 100
MGPM |13.0 |10.8 | 12.0 |10.6 | 9.50| 8.60| 7.86| 7.24| 6.24| 5.49| 4.90| 4.43

50 MGPL | 9.17| 7.62| 9.83| 8.74| 11.6 | 10.7 | 9.83 9.12| 7.95| 7.02| 6.26| 5.63
MGPM |14.7 |121 | 135|11.9 |10.7 | 9.69| 8.86| 8.16| 7.04| 6.19| 5.52| 4.99

63 MGPL |10.2 | 8.48| 11.0| 9.74/13.0 [ 11.9 | 11.0 | 10.2 | 8.84| 7.80| 6.94| 6.24
MGPM |21.9 |18.6 | 22.9 (205 |18.6 | 17.0 | 15.6 |14.5 |12.6 |11.2 [10.0 | 9.11

80 MGPL |15.1 |23.3 | 22.7 (206 |18.9 [17.3 | 16.0 |14.8 |12.9 |11.3 |10.0 | 8.94

100 MGPM |38.8 |33.5 | 37.5[33.8 |30.9 |28.4 |26.2 [24.4 |21.4 [191 [17.2 |157

MGPL |27.1 |30.6 | 37.9|34.6 [31.8 |29.3 |27.2 | 253 |22.1 |19.5 |17.3 |15.5
Il modello € uguale a quello MGP/Standard.
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Dimensioni @20, 925

g
4-MM prof. ML~ &
P 2 4-05.6 passante
3| 4-09.5 prof. controforo 5.5
) s s
Sezione XX 4-M6 X 1.0 profondita 2 L € 17 WA 4-NN passante Sezione XX
| 2 _ X
\ | ] Sezione XX 2 | | | Y
— = bj_ bﬁ - _
E . ‘: | — 24 [ ; u:}
sl [0 % © g 8
= I >
= - Bt x| X I S —| Y P
[ o :
—0 + © O > 2 —o—
- — ] @y D D) '
E - Dispositivo di bloccaggio [ % 1 Q{ N {}
L Non bloccabile I i iy ‘
rilascio manuale GA|
oXAH prof. 6 WB PB oXAH7 prof. 6 DL Q
WA 17 o-Re 1/8 J | K 37.5+Corsa | _ [GB] S
-Rc
(connettore maschio) KR G 1916 C+Corsa
B+ Corsa E [ OXATprof. 6
A + Corsa
2-G1/8
Con bloccaggio anteriore
S
<
P
Q
@ — ) r
IEEE S i 2 ] 3=
3 =ty _3’ 45 | |d
Z 4 7 N T . g . . e
XART |8, | Dispositivo di bloccaggio . -
T lasci le bl bil Dimensioni della
Particolare della sezione XX i Q (rilascio manuale bloccabile) scanalaturaa T
Y B} O [mm}
H = el - 3 Diametro
(- L d e
= } [mm]
DM

20 28 | 7.8
25 3 8.2

Con bloccaggio posteriore

[mm]
Diametro Corsa standard
(mm] [(mm] B C |DA| G |GA | GB | H J K L MM ML NN PB | PW | Q R
20 25,50,75,100, 125,150,175 | 78 | 62 10 | 36 | 105 | 85 | 83 | 18 | 18 | 24 M5 13 M5 105 | 25 | 18 | 70
25 200, 250, 300, 350, 400 785 | 625 | 12 | 42 [ 115 ]| 9 93 | 21 21 30 M6 15 M6 135 | 30 | 26 | 78
[mm]
Diametro WA wB
[mm] S T u VA VB Corsa 75 max. M‘”m%’ﬁ%g“ Mi;%)grgg[fa Min. Corsa 250 | Corsa 75 max. ng%?a Mi%ECngsguda Min. Corsa 250 X XA XB
20 30 | 81 54 | 72 | 44 | 44 | 120 | 200 | 300 | 39 | 77 | 117 | 167 | 28 3 | 35
25 38 | o1 64 | 82 | 50 | 44 | 120 | 200 | 300 | 39 | 77 | 117 | 167 | 34 4 | 45
Dimensioni dispositivo bloccaggio  [mm] MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
- : A E
Diametro Diametro
DL | DM | HR | HN .
(mm] [mm] | casezsmax | MR | o irsmin SR r— Mn Cos225 | yra 75min.
20 21 19 | 105 | 22 20 78 845 | 122 12 0 65 | 44
25 265 | 16 | 8 | 195 25 785 | 85 122 16 0 65 | 435
MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro A DB E
[mm] Corsa 75 max. Ng%%fﬁgs Corsa 175 min. Corsa 75 max. hﬁ”@?:ﬁ%s Corsa 175 min.
20 80 104 122 10 2 26 44
25 855 | 1045 | 122 13 7 26 435

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni 232 a 063

4-MM prof. ML é 4-0OA passante Sezions XX
4-YY prof. YL Sezione XX | 2 4-90OB prof. controforo OL / ezione
Sezione XX L = z WA / 4-NN passante
L ] ,E J— - 1y
Uﬂ— €}€?€§ Z R / : ®, E?@
T & ; ol e gﬂ &
8 e | o o
< x xg'-[ [KC-DX Qi< EKI I B |—n:§ @) ?
= Q L
7 -t/ : — : g
H_ / E%A 7 8L N | }
|| Disposiivo di bloccaggio _\ ey | | | ‘—_+ & ¥ ©
— ([ Non bloccabile ) % e | t t
@XAH prof. XL rilascio manuale QQJ
2B GAll LL GB N2P
WB (connettore PB] G
WA 1.z maschio) J_| K |\ oXA" prof. XL +Corsa Q
HR G ——————————— |FA|FB C +Corsa S
B + Corsa E @XAH prof. XL
A + Corsa
: . —
Con bloccaggio anteriore Q[wﬂ EH
< -
3 - c| d
o= ——1 Bl Lo |
— o Dimensioni della scanalatura a T
XAH XC DM HN [mm]
] Dispositivo di bloccaggio Diametro| o | p | ¢ | d | e

. . . mm
(rilascio manuale bloccabile) fmm]
32 6.5 |105| 55 | 35| 95

_ﬁ. .G} -} 40 65 |105| 55| 4 | 11
= il 50 | 85|135| 7.5 | 45 | 135
63 11 |178] 10 | 7 | 185

Particolare della sezione XX

LL
Con bloccaggio posteriore
[mm]
Diametro | Corsa standard| g C |DA|FA | FB| G |GA|GB|GC| H | HA | J K L MM ML NN OA
[mm] [mm]
82 | e ey 75 100|845 | 625 | 16 | 12 | 10 | 48 |125 | 9 125 | 112 | M6 | 24 | 24 | 34 M8 20 M8 6.6
40 | 125150175 | 91 | 69 | 16 | 12 | 10 | 54 |14 |10 |14 | 120 | M6 | 27 | 27 | 40 M8 20 M8 6.6
50 | 200,250,300 | 97 | 69 20 | 16 | 12 | 64 |14 |11 12 | 148 | M8 | 32 | 32 | 46 M10 22 M10 8.6
63 350,400 102 | 74 20 | 16 | 12 | 78 | 165 | 135 | 165 | 162 | M10 | 39 | 39 | 58 M10 22 M10 8.6
[mm]

. WA WB
Diametro| - OB oL P PA PB PW Q R 5 T u VA vB Vin. Corsa 75 | Min. Corsa da Min. Corsa 754 | Min, Corsa da
[mm] Ouraomax. | 18008 | MO8 | Min Coma | Corsama, | 1 500% | WLATEE | lin Cosa 275

32 11 175 Gi1/8| 32 | 15 355 | 30 96 44 110 78 98 63 48 124 | 200 | 300 45 83 121 | 171

40 1 175 G1/8 | 38 | 18 39.5 | 30 104 | 44 118 86 | 106 72 | 48 124 | 200 | 300 | 46 84 122 | 172

50 14 |9 G1/4| 34 | 215 | 47 40 130 60 146 | 110 | 130 92 48 124 | 200 | 300 48 86 124 | 174
63 14 19 G1/4| 39 | 28 58 50 130 70 158 | 124 | 142 | 110 52 128 | 200 | 300 50 88 124 | 174

mm  MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]

i i A E
Dlﬁ':‘nn?}ro X XA B XxC L v v z le‘rmﬁ}ro Corsa 25 max. M‘%O%%E & | Corsa 175 min. DB Corsa 25 max. M\gﬁlg%da Corsa 175 min.
32 42 4 4.5 3 6 M8 16 21 32 97 102 140 20 12.5 17.5 55.5
40 50 4 4.5 3 6 M8 16 22 40 97 102 140 20 6 11 49
50 66 5 6 4 8 M10 20 24 50 106.5 118 161 25 9.5 21 64
63 80 5 6 4 8 M10 20 24 63 106.5 118 161 25 4.5 16 59
Dispositivo di bloccaggio [mm] MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro HN Diametro A E
[mm] bt DM HR (max.) L MO [mm] Corsa 25 max. M\HC(DJ?S%Ea Mmmc,;ﬁgi & | Corsa 175 min. b8 Corsa 25 max. M‘"‘CS;’Q%“ M‘%ﬂ%ﬁ? & | Corsa {75 min.
32 22 22 9.5 21 15 15 32 84.5 98 118 140 16 0 13.5 33.5 55.5
40 26 23 11.5 25.5 21 19 40 91 98 118 140 16 0 7 27 49
50 24 23 13 27 21 19 50 97 114 134 161 20 0 17 37 64
63 25 25.5 11 25 21 19 63 102 114 134 161 20 0 12 32 59
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Dimensioni 280, 100

4-gOA passante

. 4-MM prof. ML H i
4-YY prof. YL pro 5 4-0B prof. controforo 8 Sezione XX
Sezione XX Sezjone XX / 3 Z WA
AR L S 2 4-NN passante
] 3 L. E OO
= /
4 & N @ O
8 §< ' : 8
S — clo
x - - < g ST ét Y x| T ] M E}
— Q
g
O » O © ©
i ] gI 1. o | e
Disposttvo di bloccaggio \L oy || g=#?g\ ara | & ®©
Non bloccabile A Ge|
rilascio manuale GA 2-G 3/8
2617 prof. 10 5. 3/8 |PB| or GB
WB (connettore maschio) 10 PA + Corsa Q
WA |z JB [ JA 067 prof. 10 |FA|F8 C 1 Corsa S
J K B + Corsa E
G A + Corsa 2647 prof. 10
Con bloccaggio anteriore
©
S HN )
T
617 5
10 ™
al — o - ®
Particolare della sezione XX : S
—= — cld|.
—ﬁ @ Di itivo di bl i i o
L [T o DISpositivo di bloccaggio Dimensioni della scanalaturaa T
A g (rilascio manuale bloccabile)
— L L [mm]
30 :
D|[?Tr]n:]t]ro a b c d e
Con bloccaggio posteriore
80 13.320.3| 12 8 |225
100 156.3123.3|135| 10 |30
[mm]
Diametro|  Corsa standard
[mm] [mm] B C DA FA FB G GA GB GC H HA J JA JB K L
80 25,50, 75,100, 125, 150,175 | 146.5 | 106.5| 25 22 18 915]| 19 1565 | 145 | 202 | M12 | 455 | 38 7.5 46 54
100 200,250,300,350,400 {166 | 116 | 30 | 25 | 25 [111.5| 23 |19 |18 240 |M14 555 | 45 | 105 | 56 | 62
[mm]
i WA
Diametro
[mm] MM ML NN oA ©B PA PB PW Q R S T v VA VB Corsamax, 50 M\ncgg;s%%ﬂa Min.ogmggoa Corsa 250 min,
80 M12x175 | 25 M12 106 | 175 | 645 | 255 74 52 174 75 198 | 156 | 180 | 140 52 128 | 200 | 300
100 M14x2.0 31 M14 125 | 20 675 | 325 89 64 210 90 236 | 188 210 166 72 148 | 220 320

[mm]

Diametro wB
X YY YL Z
[MM]  |cosamax 50 M‘”C‘DC,‘S’;S%%D a M‘”ngszggg 2\corsa 250 min.

80 54 92 128 | 178 | 100 M12 24 28
100 47 85 121 171 124 M14 28 11

Dimensioni dispositivo bloccaggio  [mm] MGPM (guida a bronzine)/Dimensioni/A, DB, E [mm] MGPL (guida a bronzine)/Dimensioni A, DB, E [mm]
Diametro Diametro A E Diametro A E
DB DB
[mm] DL DM HR HN [mm] Corsa 150 max. | Corsa 150 min. Corsa 150 max.| Corsa 150 min [mm] Corsa 150 max. | Corsa 150 min. Corsa 150 max. | Corsa 150 min.
80 455 | 405 | 24 38.5 80 146.5 193 30 0 46.5 80 160 193 25 135 46.5
100 49 435 | 265 | 41 100 166 203 36 0 37 100 180 203 30 14 37

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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786 Serie MGPS - Cilindro compatto con stelo guidato "Heavy Duty" """ GGGNIC

Cilindro compatto guidato
"Heavy Duty"

Serie MGPS

250, 980

l?aratteristiche

+ Stelo guidato "Heavy Duty" con maggiore resistenza al
carico.

» Steli guidati maggiorati.

« Resistenza ai carichi laterali: aumento del 10%
- Resistenza ai carichi eccentrici: aumento del 25%
- Resistenza agli urti: aumento del 140%

(paragone effettuato con cilindro compatto guidato MGPM50) lJtiIizzo del MGPM con funzioni di arresto

B . . . g —_ H —_— 0 MGPSE0 "\
l:odlm di ordinazione 5 m 5 El N
X E 1000 \C
MGP S [50] TF-[50 R
T F —_ s MGPS850 AN AN
£ 500
5 400 AN \\
P g 300 \ N
"Heavy Duty" 4 7 4 £ \ N
Diametro * Per scegliere un modello con una B 200
—_— dimensione ¢ maggiore, assicurarsi di 3 \
50|50 mm Corsa cilindro [mm] aver scelto un diametro 2
o | sufficientemente ampio. C
80|80 mm Diametro Standard g 100
[mm] corsa [mm] o
50, 80 1225’ 150(’)7;5’ 103(’)0 505 10 20 30 40 50
5’ 5 J 75’ Velocita di trasferimento: v [m/min]

A\ Precauzioni d'uso

Nota) Se si usa uno stopper, selezionare un
modello con corsa 50 0 meno.

lProdotto raccomandato

J

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Componenti in stock per consegna rapida

MGPS50TF-25 MGPS50TF-50 MGPS50TF-75 MGPS50TF-125 MGPS80TF-25 MGPS80TF-50 + D-M9PWL (LED bicolore PNP)
+ D-MONWL (LED bicolore NPN)

W . Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
Epecmche tecniche sezione Sensori, pagina 1025
Funzione Doppio effetto l\/ Prodotti correlati
Fluido Aria
. . Serie D-7K/D-RK - Sensore trimmer - pagina 1060
Pressione di prova 1.5 MPa Serie ASR/ASQ - Valvole economizzatrici - pagina 1276
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa Serie AS - Regolatori di flusso - pagina 1258
Min. pressione d'esercizio 0.1 MPa Ser!e RB - Deceleratore _|drauI|co - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento) Serie SV - Valvole - pagina 29
Velocita 50 a 400 mm/s Serie VQC - Valvole - pagina 221
: - . . Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati Serie TU - Tubi - pagina 1253
Lubrificazione Senza lubrificazione Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Tolleranza sulla corsa “15mm
l\llomento ammissibile sulla piastra l’recisione antirotazione

P "
Momento: T [N-m] er precisione

| I antirotazione 6
I +0 senza carico,
_‘é}’ - @'é@' “TT g utiizzare come
_ _@_ - - | riferimento valori non
U [
[

superiori a quelli

T [N-m] mostrati in tabella.
Diametro Precisione
Diametro| 1 ello Corsa standard [mm] [mm] Modello antirotazione 6
[mm] 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175|200 50 MGPS50 +0.05°
50 MGPS50 | 15 12 16 15 13 12 11 |98 80 MGPS80 +0.04°

80 MGPS80 | 49 | 41 | 51 | 45 | 41 | 38 | 35 | 32




Dimensioni MGPS50/80
oXAH7 prof. XL
4-YY prof. YL Dimensioni della scanalatura a T
o0 N N @ - ~ 1 _
A\ %4 \}
il — — L :; o | I ©
L : ,,,,, U L — v
oD T I
v
2] I I e i s el
T | < c,ld
< & e
XA ° XC <D {b@}\
XL TN [mm]
= i
7 | n T Diametro |Dimensioni della scanalaturaa T
;} I I I A B [mm] a b c d e
Particolare della sezione XX
8-RR prof. RL 50 11 17.8 | 10 6 17.5
Sezione XX 80 13.3 1 20.3 12 8 22.5
WB |
QB QA Z WA
4-MM prof. ML
Sezione XX
] 4-g0OA passante
y4 WA )
é 4-pOB prof. controforo OL Sezione XX
©
3 4-NN prof. NL
g _
2T < [ %
[ S
S
EEE RS e m—— oS e
! |
’ & 9 K9
' 111 fa
o | 14 1Y
in} H
[a)
PB °
2-p 5 K oXAH7 prof. XL GC Q oXAH7 prof. XL
(connettore GA S
maschio) G >
FB PA + Corsa 2-P
FA I C + corsa
B + Corsa E Contattare SMC per le corse intermedie
diverse da quelle standard.
A + Corsa
Dimensioni [mm]
Diametro | Corsa standard A E
[mm] [mm] Corsa 25, 50 [Corsa 50 min. B C | DA |DB Corsa 25, 50 |Corsa 50 min. FA| FB| G | GA|GB)GC| H | HA | J K L
50 25,50, 75, 100, 86 110 86 | 44 | 20 | 30 0 24 29.5|125| 72 | 14 | 11 |12 | 160 |[M10| 35 | 37 | 50
80 125, 150, 175, 200 118 151 118 65 25 45 0 33 35 18 95 19 24 145|242 |M12| 47 48 66
Di[ar:‘rﬁ]"o Cors?nf?]”dard MM | ML NN NL|oa|oB|oL| P |Pa|PB|PW| Q |QA|GB |RA |RB RR RL
50 25, 50, 75, 100, M12 20 M10 20 |10.6 |17.5 |13 G1/4 | 9 |245| 50 | 32 | 16 | 7 | 48 | 140 M8 14
80 125,150,175, 200 M16 32 M12 24 (12,5 |20 175 | G3/8 |14.5|29 77 | 40 | 18 9 80 | 200 M10 20
Diametro | Corsa standard WA WB
S T U VA | VB X XA | XB | XC | XL
[mm] [mm] Corsa25 | Corsa50,75,100 | Corsa 100 min. | Corsa25 | Corsa50,75,100 | Corsa 100 min.
50 25,50,75,100, | 50 | 156 | 116 | 140 | 100 24 48 124 36 48 86 68| 5 | 6 | 4 | 8
80 125,150,175,200 | 65 | 228 | 170 | 214 | 138 28 52 128 42 54 92 100 6 7 5 10
Diametro | Corsa standard Yy YL z
[mm] [mm]
50 25,50, 75, 100, M12x1.75 | 24 | 24
80 | 125,150,175,200 | M14x2 | 28 | 28

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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788 Serie CXSJ - Semislitta compatta
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Cilindro a doppio stelo
Tipo compatto

Serie CXSJ

26, 910, 915, 920, 925, 632

.aratteristiche

« Cilindro a doppio stelo guidato per applicazioni di
pick&place.

* Precisione antirotazione: +0.1°

» Campo di regolazione della corsa: 0 a -5 mm.

» Montaggio del carico sui 3 lati.

'odici di ordinazione

Filettatura | Connessione standard |
= Filettatura M | 26 a 825 Posizione attacchi
TF G1/8 032 ! |
<)
Tipo compattoT o
Tipo di guida Diametro/Corsa [mm]
M Guida a bronzine Diametro [mm]| Corsa standard
L | Guida a ricircolo di sfere 5 10. 20 30. 40. 50
10 10, 20, 30, 40, 50, 75
15
20
10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
25
32
.’rodotto raccomandato
A 2
| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso ®

Componenti in stock per consegna rapida l

CXSJM6-10 CXSJM10-10 CXSJM10-75 CXSJIM15-75 CXSJM20-75 CXSJL10-30 + D-M9PWL (LED bicolore PNP)

CXSJIMB-20 CXSIM10-20 CXSJIM15-10 CXSJM15-100 CXSJL6-10 * D-MONWL (LED bicolore NPN)
CXSJM6-30 CXSJM10-30 CXSJIM15-20 CXSJIM20-10 CXSJL6-20 Nota) Per_mag%iori opzioni, andare alla
CXSJMB-40 CXSIM10-40 CXSIM15-30 CXSJM20-30 CXSJL10-10 sezione Sensori, pagina 1025

CXSJM6-50 CXSIM10-50 CXSJM15-50 CXSJIM20-50 CXSJL10-20 \/
I Prodotti correlati

Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Serie SV - Valvole - pagina 29
'pecifiche tecniche Serie VQC - Valvole - pagina 221
Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Diametro [mm] 6 10 | 15 | 20 | 25 | 32 Serie TU - Tubi - pagina 1253
Fluido Aria (senza lubrificazione) Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214
Pressione di prova 1.05 MPa
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa 0.1 MPa | 0.05 MPa .arti di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta
Temp(lar\atura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento) Vodallo Codice kit guamizion! i tentia
Velocita 30 a 800 mm/s | 30 a 700 mm/s | 30 a 600 mm/s CXSIM6 CXSJMG-PS
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati CXSJM10 CXSJIM10-PS
Campo corsa regolabile 0 a—5 mm rispetto alla corsa standard CXSJM15 CXSM15-PS
Attacco M3 M5 G 1/8 CXSJM20 CXSM20-PS
Energia cinetica ammissibile | 0.016 J | 0.064 J | 0.095J | 0.17J | 0.27J | 0.32J CXSJM25 CXSM25-PS
+ La velocita massima del pistone mostrata nella tabella sopra si riferisce all'estensione. CXSJM32 CXSM32-PS
La massima velocita di rientro del pistone & il 70% circa di quella dell'estensione. CXSJL6 CXSJL6-PS
CXSJL10 CXSJL10-PS
CXSJL15 CXSL15APS
CXSJL20 CXSL20APS
CXSJL25 CXSL25APS
CXSJL32 CXSL32APS




O

SVC

D I R I I I I R R I I I I I A R A I AT I I

D I I I R I R I I R R R I I I I I T T T R I I P I I I I I PP A I AP AP PPY

Semislitta compatta - Serie CXSJ 789

coe

. . . 275 ) (12) (5 + Corsa)
I Dimensioni M3 e
@6 raccordo standard
o
E
0
Y
13.4
]
Corsa 42 + Corsa ) 1.2 11
M3 x 3¢ 55| .45 32 + Corsa !
(Vite a brugola) 275 |, 12 _5+Corsa  (Fermo bullone)
/ 3
1
D) T | k3
o I o
umi 9| o D) ;| - b
A€ ol 7| IR Q
-
3 0 \ <
)
0! —2 M3 passante 03.4 passante
06.5 controforo con prof. 5 (lato opposto: uguale) 55
M3 x 12.5¢ (Bullone esagonale) 2-M3 passante
M3 (dado esagonale) M2.5 x 6¢
(Vite a brugola)
4-M3 con prof. 3.5
10 | 9+ Corsa ~
‘ N
™~ X 5
AR =
20 2-M3 con prof. 3.5
205 55 (Attacco)
4 (16) (8 + Corsa,
I Dimensioni 2-M3 passante
210 raccordo standard . ]
< ! 7
o ﬁ%_
@
©
Q
Corsa 56 + Corsa 15
3.5 44. 1
M5 x 4¢ 8 5 + Corsa 1 3
" 16 8 + Corsa
Vite a brugola) (Fermo bullone)
! Ie)
) B
—3100 |
o v
] L | SE{ | 2
E u é 3] 8 1 g < ) ]
® T
- | {a,
® A
D ! ; b
2-M3 passante \Massante
26.5 controforo con prof. 5.5 (lato opposto: uguale) 6.5
M4 x 14.5¢ (Bullone esagonale)
\_M4 (Dado esagonale) 2-M4 passante
4-M3 prof. filettatura 4.5 M3 x 10¢
%M‘ @ (Vite a brugola)
2 ¢_ o 45 DL «
é S
L hd

2-M5 prof. filettatura 4
Attacco

285 8.

L.IJ E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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790 Serie CXSJ - Semislitta compatta

O

SVC

D I T T T I I I I I I I I

Dimensioni

215 a 32 raccordo standard

x(l) L) 4]

NN

Corsa ZZ + Corsa

J K SS + Corsa B

| ‘ L Z / 1 D

|
|
G)
H
T
)
O
1
|
G 0.2

S : : - < 7 B
e r r
X -®- XN L]
U E
N F—i F (Passante)
) u 4
] TV N
R T
Diametro[mm]| A | B | ZZ |C|D| E F G|H|I|J|K|L M N NN| Q| R|T U SS
2 x 2-04.3 passante 2.M4 2- M5 prof.
15 54 [19| 70 |52[17| 85| 2-M5 |42|25|5 [10|25]|20 %isgﬂtroforo con prof. 6 08 | 9.5| 38| 9 fiettaturad |57.5
2 x 2-05.5 passante 2.M4 2- M5 prof.
20 62 |24| 84 |60(22 |11 2-M5 |50| 29| 6 |12|4.5|25 50);‘26%9](.55%ontr0f0r0 con prof. 6 210 |12 | 45| 9| fiettaturas |67-5
2 x 2-96.5 passante 2.M5 2- M5 prof.
25 73 |29| 87 |71|27|135| 2-M6 60| 35| 6 |12|4.5| 30 gg%—s}?scgntroforo con prof. 7.5 012 |14.5| 46| 9| fiettatura4 |70.5
2 x 2-06.5 passante oM5 2-G1/8
32 94 |37 |100.5/92(35[17.5| 2-M6 |75|45| 8 |16 |4 |30 |2x2-011 controforo con 75 | ©16(18.5| 56 (10 prof. 80.5
prof. 6.3 con prof. 7. filettatura 5
Simbolo Z
Diametro [mm] Corsa 10,20[30,40,50| 75 | 100
15 25 35 45 | 55
20 30 40 60 | 60
25 30 40 60 | 60
32 40 50 70 | 70




O

SVC

Cilindro a doppio stelo
Tipo Base

Serie CXS

26, 910, 15, 620, 925, 632

lDaratteristiche

« Cilindro a doppio stelo guidato per applicazioni di
pick&place.

* Precisione antirotazione: 0.1.

« Campo di regolazione della corsa: 0 a —5mm.

* Montaggio del carico sui 3 lati.

l’:odici di ordinazione

Filettatura attacco

Simbolo] _ Tipo | Diametro Esecuzioni su richiesta
- Filettatura M| 06 a 820 Standard
E G1/8  [@25, 032 - anadar
XB11| Modello con corsa lunga
Tipo di guida
M Guida a bronzine Diametro/Corsa [mm]
L | Guida a ricircolo di sfere Diametro [mm] Corsa standard
6 10, 20, 30, 40, 50
10 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
50, 60, 70, 75
15, 20 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45,
25, 32 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100

.’rodotto raccomandato

D I I I R I R I I R R R I I I I I T T T R I I P I I I I I PP A I AP AP PPY

Semisiitta - Serie CXS 791

D I I I I R R I I I I I I I I I I R P R R R R R

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso

Componenti in stock per consegna rapida

Corsa (0J)

80, 90, 100, 110, 120, 125, 150

10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
110, 120, 125, 150

10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
110, 120, 125, 150, 175, 200

10, 15, 20, 30, 40, 50, 75, 100

10, 20, 30, 40, 100

10, 15, 20, 30, 40, 50, 60, 75, 90, 100

10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 75, 80, 100

°
I\

+ D-Y7PWL (LED bicolore PNP)
+ D-Y7NWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla

Codice Corsa (0J) Codice

CXSL6-[J 10, 20, 30, 40, 50 CXSM10-0-XB11

CXSL10-0 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75 CXSM15-[0

CXSL10-[-XB11 80, 90, 100, 110, 120, 125, 150 CXSM15-[1-XB11

CXSL15-0 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 CXSM20-[J

CXSL15-00-XB11 110, 120, 125, 150 CXSM20-[0-XB11

CXSL20-0 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100 ECXSL25-1]

CXSL20-01-XB11 110, 120, 125, 150, 175, 200 ECXSL32-0

CXSMe-0 10, 20, 30, 40, 50 ECXSM25-[]

CXSM10-0J 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75 ECXSM32-0
‘pecifiche tecniche

Diametro [mm] 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32

Fluido Aria (senza lubrificazione)

Pressione di prova 1.05 MPa

Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa

Min. pressione d'esercizio | 0.15MPa | 01MPa | 0.05 MPa

Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento)

sezione Sensori, pagina 1025
[\/ Prodotti correlati

Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina
821

Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129

Serie SV - Valvole - pagina 29

Velocita 30a30mms[30as0mms | 302700 mm/s | 30 a 600 mm/s
Ammortizzo Paracolpi elastici

Campo corsa regolabile 0 a -5 mm rispetto alla corsa standard

Attacco M5 | G1/8

Tipo di guida Guida a bronzine, guida a ricircolo di sfere (stesse dimensioni)

Serie VQC - Valvole - pagina 221

Energia cinetica ammissibile

0.0023J] 0.064J [ 0.095J | 0.17J | 0.27J | 0.32J

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079

* La velocita massima del pistone mostrata nella tabella sopra si riferisce all'estensione.
La massima velocita di rientro del pistone & il 70% circa di quella dell'estensione.

Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
Serie TU - Tubi - pagina 1253

I!!I E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.




Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Diametro [mm]

Codice kit guarnizioni di tenuta

Diametro [mm]

Codice kit guarnizioni di tenuta

6 CXSM6-PS 6 CXSL6-PS

10 CXSM10APS 10 CXSL10BPS
15 CXSM15-PS 15 CXSL15APS
20 CXSM20-PS 20 CXSL20APS
25 CXSM25-PS 25 CXSL25APS
32 CXSM32-PS 32 CXSL32APS

= || kit guarnizioni € costituito dagli elementi numerati
da 19 a 21 e deve essere ordinato con il codice del

diametro corrispondente.

Dimensioni

06

22.7

5.6

(16)

2-M5 con prof. 4.5

= || kit guarnizioni e costituito dagli elementi numerati
da 22 a 24 e deve essere ordinato con il codice del
diametro corrispondente.

(13) Z(10+1/28T)

|

|

1

T ‘

1

¢ _[[[1]

10 S (13+ST)

2-M5 con prof. 4.5

(Attacco di connessione) (lato opposto: uguale)

=

g7 9,

225

2-M3 con prof. 4.5
(Lato opposto: uguale)

<L>J

M3 x 12.5L (bullone esagonale)

M3 (dado esagonale)

28 0.2

16

Corsa ZZ (58.5 + ST)
55 8 SS (45 + ST)
2.75 13 Z(10+1/28T)

—Q g?
= 2 mm—

(Attacco di connessione) IN

[mm]
Modello Corsa Z S SS Y4
CXS[16-10 10 15 23 55 68.5
CXS[6-20 20 20 33 65 78.5
CXS[16-30 30 25 43 75 88.5
CXS[16-40 40 30 53 85 98.5
CXS[16-50 50 35 63 95 108.5

2-M83 (passante)

37
35

28 +0.2

)

2-M3
(Passante)



Dimensioni ©10, @15

N
o 4 |
+
(O]
<)
z
b4
Q|
L Z . V(lato opposto:uguale)
7o)
g 6—¢ 6L r
! o
g
(¢) R 8
4-M5 con prof. 4.5
UU (Attacco di connessione) (Lato opposto: uguale)
Corsa 77
J 9 ss B
. L z M 1 D
— i
8 = = .
B ) @ oV
Lo _ _ ]
/\J A T <|ol
(O] | (O]
N E F(passante)
[mm]
Modelo |A|B|C|D|E F G/H|I|J]|L M N NN P |Q |QQ|R U \'%
2-93.4 passante 2-M3 con 2-M4 con 4-M3
CXS[10 |46(17|44|15(7.5 2-M4 35|20 4 | 8|20 g;)%Gb?o?ggoforo prof. 5 06 (336(8.5| 7 |30 prof. 7 con prof. 45
2-94.3 passante 2.M4 con 2-M5 con 4-M4
CXS[O15 [58(20(56(18| 9 2-M5 45(25| 5 {1030 g;gﬁzzntroforo con prof. 6 0848 |10 | 10 |385 protf. 8 con prof. 5
Corse
Simbold SS Z Y74
%% [10]15]20]25]30]25]40] 45 50]60| 70] 75| 80[0 10| 1015 [ 335 T 070,75 |s0] 90, 100 |10]15]20] 25 305 |40]45|50]60|70] 5] 80 0100
Modello 20, 25 | 40,45,50 o ’
CXS[10 |65|70(75|80(85[90(95|100{105({115{125(130| — | — | — 30 40 50 — - 82(8792|97 (102(107|112|117|122|132(142|147| — | — | —
CXS[I15 |70|75(80(85|90|95(100|105/110{120|130|135|140{150 160 25 35 45 45 55 8994 (99(104[109|114|119|124]129|139|149|154|159|169|179

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



794 2 SNVC
Dimensioni 220, 625, 632
0) (8)
@ _
©
Z
Z|
(L) (2) V (Lato opposto: uguale)
—6— 5 o1
‘ !
S {%
R
g /1,
UU (Attacco di connessione) (lato opposto: uguale) /
zZ
J K SS
I Z M
— 7 -
o E = :
: H .
- NJ -t O |
I O]
F (Passante)
N
[mm]
Modello B D E G H J K L M N P
2-05.5 passante 2-M4 con
CXS[120 25 23 115 50 | 28 12 | 12 | 30 |2:09.5 controforo 6 53
con prof. 5.3 prof.
2-06.9 passante 2-M5 con
CXS[25 30 28 | 14 60 | 35 12 | 12 | 30 |2-011 controforo f75 64
con prof. 6.3 prot. 7.
2-06.9 passante |
CXS32 38 36 | 18 75 | 44 16 | 14 | 30 | 2011 contoforo | 2 9N 76
con prof. 6.3 prof. 8
Modello QQ TI|TT uu w
4-M5 con 8-M4 con 2-M6 con
CXsLi20 125 95|65 prof. 4.5 prof. 5.5 prof. 10
4- G1/8 con 8-M5 con 2-M8 con
CXSLi25 15 13 ° prof. 6.5 prof. 7.5 prof. 12
4- G1/8con 8- M5con 2- M8con
CXstis2 19 20 | 115 prof. 6.5 prof. 7.5 prof. 12
Corse
corsSimboIo SS Z
X 10,15, | 30,3540, | 60,70,75,
Modello 20|25 35|40(45|50 8090 (100 20, 25 25, 50 80, 90, 100 10({15|20|25(30|35 60|70{75|80|90
CXS[20 90|95 105/110{115{120 150{160{170 40 60 104109|114|119{124|129 154|164(169|174|184
CXS[125 92|97 107{112]117[122 152(162(172 40 60 106(111{116121(126|131 156(166(171|176|186
CXS[132 102|107 117(122|127(132 162172|182 50 70 122|127|132|137|142|147 172|182|187(192|202




O

Cilindro a doppio stelo

Con ammortizzo pneumatico
Serie CXS

020, 925, 932

.aratteristiche

« Cilindro a doppio stelo guidato per applicazioni di
pick&place.

* L'ammortizzo pneumatico aumenta di pochissimo
la lunghezza complessiva del cilindro.

* Energia cinetica max ammissibile: Due o tre volte
superiore al tipo standard.

+ Notevole riduzione del rumore: Riducibile di 6dB.

.odici di ordinazione

Filettatura

Simbolo| Tipo | Diametro [mm]
— M 020
TF G 025, 032

CXS

Tipo di guida

125||TF|-[100] A

Ammortizzo pneumatico

M |Guida a bronzine

Diametro/Corsa [mm)]

Diametro [mm] Corsa
20 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100
25, 32 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75, 80, 90, 100

.rodotto raccomandato
d

| prodotti in stock possono essere soggetti a modifiche senza preavviso
Componenti in stock per consegna rapida

CXSM20-25A CXSM20-75A  CXSM25TF-25A CXSM25TF-100A CXSM25TF-50A
CXSM20-50A CXSM20-100A CXSM25TF-50A CXSM32TF-25A CXSM32TF-100A

.pecifiche tecniche
Diametro [mm] 20 | 25 | 32
Fluido Aria (senza lubrificazione)
Pressione di prova 1.05 MPa
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.1 MPa
Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento)
Velocita Nota) 50 a 1000 mm/s
Attacco M5 | G1/8
Tipo di guida Guida a bronzine, guida a ricircolo di sfere (stesse dimensioni)
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico (entrambe le estremita)

Nota) La velocita massima mostrata nella tabella si riferisce all'estensione.
La massima velocita di rientro del pistone & il 70% circa di quella dell'estensione.
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SVC" Semislitta con ammortizzo pneumatico — Serie CXS 795

.isponibile

Con guide a ricircolo di sfere.

Contattare SMC per ulteriori dettagli

+ D-Y7PWL (LED bicolore PNP)
+ D-Y7NWL (LED bicolore NPN)

Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025

Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Serie SV - Valvole - pagina 29

Serie VQC - Valvole - pagina 221

Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180
Serie TU - Tubi - pagina 1253

Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Prodotti correlati

.arti di ricambio: Kit guarnizioni

Diametro [mm] | Codice kit guarnizioni di tenuta
20 CXSM20A-PS
25 CXSM25A-PS
32 CXSM32A-PS

L.!I E Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.




Dimensioni

020

2-M4 con prof. 6

6 (30) (2) 2-M6 con prof. 10

/

. (3}
8]
N [
ki - _ _@_ _ -
o
0 LY |
0
0
[s)
o ||
o
®
30 (2) 4-M4 con prof. 5.5
. /
©
S i
- -—2L - |
;,— o—-— -2
n 0
ai N
- N
S Y74
12 12 SS
25
6, 30 z
s M8 x 6 1 23
(Sfera d'acciaio) (vite a brugola)
<
- - - - D
A4
01 L
N B\ ol | -
3 - ilg SR : gl i
[rs) _J 0
elel——F = == m— &
2-05.5 passante
2-99.5 controforo con prof. 5.3 15 ||
M6 x 18.5L (bullone esagonale) 2-M5 (passante)
2-M4 con prof. 6 M6 (dado esagonale) M6 x 12L
(Vite a brugola)
53.5 19
43 9
2-Spillo d'ammortizzo
= I D U~
2-M5 con prof. 4.5 (attacco di connessione)
Codice S SS zZ V4
CXSM20- 20A 20 92 | 116 30
CXSM20- 25A 25 97 | 121
CXSM20- 30A 30 102 | 126
CXSM20- 35A 35 107 | 131
CXSM20- 40A 40 112 | 136 40
CXSM20- 45A 45 117 | 141
CXSM20- 50A 50 122 | 146
CXSM20- 60A 60 132 | 156
CXSM20- 70A 70 142 | 166
CXSM20- 75A 75 147 | 171 60
CXSM20- 80A 80 152 | 176
CXSM20- 90A 90 162 | 186
CXSM20-100A | 100 172 | 196




Dimensioni @25

2-M5 con prof. 7.5

(30)

........ 4o e 00 s s s e e e s s e 00 s s s e 00 s s s s e 0 cs e e e css e e 00 s s s 000 s e s 0

2-M8 con prof. 12

o
-F <
: —o—6——
L 0
<
ol
30 (2) 4-M5 con prof. 7.5
0— - —é/—m
of | 71— 91
[o0]
S Y44
12 12 SS
6 30 z 30
A M8 x 6L
(Sfera d'acciaio) (Vite a brugola) & 1 28
S
o r [ | 7o) o
] &
3 » 38 | -—O—- —r R e
T ——+ s —\_ = — E{ s
T \ \
2-M5 con prof. 7.5 2-06.9 passante -
2-g11 controforo con prof. 6.3 14
M6 x 18.5L (bullone esagonale)
M6 (dado esagonale) 2-M6 (passante)
M6 x 14L
Vite a brugola
57.5 22 ( gola)
45.5 10  2-Spillo d'ammortizzo
\ A
2- G1/8 con prof. 6.5 (attacco di connessione)
Codice S SS | 22 Z
CXSM25- 25A 25 100 | 124 30
CXSM25- 30A 30 105 | 129
CXSM25- 35A 35 110 | 134
CXSM25- 40A 40 115 | 139 40
CXSM25- 45A 45 120 | 144
CXSM25- 50A 50 125 | 149
CXSM25- 60A 60 135 | 159
CXSM25- 70A 70 145 | 169
CXSM25- 75A 75 150 | 174 60
CXSM25- 80A 80 155 | 179
CXSM25- 90A 90 165 | 189
CXSM25-100A | 100 175 | 199

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.
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Dimensioni: 232

(Sfera d'acciaio)

2-M5 con prof. 8

8

75 20.2

M10 x 8L
(Vite a brugola)

11.5

(30) (4]
2-M8 con prof. 12
i .
[
1 / 2
/
jun B
© _
®
30 (2) 4-M5 con prof. 7.5

P

— Il — ' 8
2 [_ -é————-é—m[
77
16 14 SS
8 30 Z

2-p6.9 passante

2 S\NC

102
96

75 02

2-911 controforo con prof. 6.3

23.5

e T o i
9,
£ _k
LTt ©
©
) / \
M8 x 23L (bullone esagonale)
2-M5 con prof. 8 M8 (Dado esagonale)
67.5
54
BT
Codice S SS Y74 Z
CXSM32- 25A 25 112 | 142 40
CXSM32- 30A 30 117 | 147
CXSM32- 35A 35 122 | 152
CXSM32- 40A 40 127 | 157 50
CXSM32- 45A 45 132 | 162
CXSM32- 50A 50 137 | 167
CXSM32- 60A 60 147 | 177
CXSM32- 70A 70 157 | 187
CXSM32- 75A 75 162 | 192
CXSM32- 80A 80 167 | 197 0
CXSM32- 90A 90 177 | 207
CXSM32-100A | 100 187 | 217

2-Spillo d'ammortizzo

2-M6 (passante)

\2- G1/8 con prof. 6.5 (attacco di connessione)

M8 x 16L
(Vite a brugola)



Cilindro a doppio stelo

Con bloccaggio a fine corsa. Lato rientro
Serie CXS

26, 910, 915, 920, 925, 632

Caratteristiche

+ Cilindro a doppio stelo guidato per applicazioni di
pick&place, con bloccaggio a fine corsa.

* Precisione antirotazione: 0.1

» Montaggio del carico sui 3 lati.

Disponibile

. | . Con guide a ricircolo di sfere.
Codici di ordinazione g

Filettatura
— |Filettatura M| 06 a 020
TF G1/8 025, 832

CXSMJ[25] TF|-[50/R

Con bloccaggio a fine corsa per lato rientro

Contattare SMC per ulteriori dettagli

Tipo di guida
M |Guida a bronzine l
Diametro/Corsa [mm]
Di[a:;nrﬁ]tro Corsa [mm]
6,10, 15 | 10, 20, 30, 40, 50 Prodotto raccomandato
20, 25, 32 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
A
'\
Specifiche tecniche * D-Y7PWL (LED bicolore PNP)
+ D-Y7ZNWL (LED bicolore NPN)
Diametro [mm] 6 [ 10 [ 15 [ 20 [ o5 [ 32 Nota) Per maggiori opzioni, andare alla
sezione Sensori, pagina 1025
Fluido Aria (senza lubrificazione)
Pressione di prova 1.05 MPa \/
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.3 MPa Serie RB - Deceleratore idraulico - pagina 821
Temperatura d'esercizio —10 a 60°C (senza congelamento) Serie SY - Valvole - pagina 74, 110, 129
Velocita t) 302300mmis | 30a800mmis| 302700 mm/s | 30 a 600 mm/s Serie SV - Valvole - pagina 29
Ammortizzo Paracolpi standard su entrambe le estremita Serie VQC - Valvole - pagina 221
A ‘ Serie AC - Trattamento aria - pagina 1079
ttacco M5 G1/8 Serie IDK - Tubo anticondensa - pagina 1180

Tipo di guida Guida a bronzine, guida a ricircolo di sfere (stesse dimensioni) Serie TU - Tubi - pagina 1253
Energia cinetica ammissibile |0.0023 J[ 0.064 J [ 0.095J [ 0.17J | 0.27J [ 0.32J Serie KQ2 - Raccordi - pagina 1214

Nota) La velocita massima mostrata nella tabella si riferisce all'estensione. La massima velocita

di rientro del pistone ¢ il 70% circa di quella dell'estensione. Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Diametro [mm] Codice kit guarnizioni di tenuta

6 CXSRM6-PS

Specifiche del bloccaggio CXSRL6APS
10 CXSRM10-PS
Specifiche del bloccaggio Bloccaggio finale posteriore CXSRL10APS
Diametro [mm] 6 10 15 20 25 32 15 CXSRM15-PS
Max. forza di mantenimento [N] 14.7 39.2 98.1 157 235 382 giggll\_/::()/-}gg
Rilascio manuale Tipo non bloccabile 20 CXSRL20APS
5 CXSRM25-PS
CXSRL25APS
32 CXSRM32-PS
CXSRL32APS

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



Dimensioni @6, 10, 15
CXSMe6-LIR Inserimento leva manuale @1.7
A
EE @—?@’ &/ G)@
@
~
28.5
Esagonale (piano chiave 10)
Y74
SS
[mm]
Modello SS ZZ
CXSM6-10R 75 88.5
— CXSM6-20R 85 98.5
§ § CXSM6-30R 95 108.5
CXSM6-40R 105 | 1185
— CXSM6-50R 115 | 128.5
) i*} * | componenti non indicati nella lista
T L] ¢ sopra, corrispondono allo standard.
10
CXSM5-0R @
M1
Al Al
YO - O——
2) Esagonale (O)
e
X
Inserimento leva manuale ¢1.7 KK
Y4
SS
Z
) —
® ® : -
— Modello K O
© = CXSM10-0R | 65| Piano chiave 12
L N CXSM15-CJR | 8.5 Piano chiave 13
[mm]
Simbolo KK sS Z 77
Modello Corsa 10 l 20 l 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50 10 | 20 | 30 | 40 | 50
CXSM10-CJR 19.5 245 80 | 90 | 100 | 115 | 125 | 30 40 50 97 | 107 | 117 | 132 | 142
CXSM15-[1R 20.5 90 | 100 | 110 | 120 | 130 35 45 109 | 119 | 129 | 139 | 149

# | componenti non indicati nella lista sopra, corrispondono allo standard.



%SVC Semislitta con bloccaggio a fine corsa — Serie CXS 801
Dimensioni 920, 825, 332
@
[
©
©; - i
©
¢4
Inserimento leva manuale ¢1.7
o—)-—0
B S e (I
o—1-— o v/
KK
Esagono (O)
7z
SS
Zz
o| = = =
o = = 4. o
T I
[mm]
Modello (6]
CXSM20-0R Piano chiave 13
CXSM25-00R |  Piano chiave 16
CXSM32-00R |  Piano chiave 19
[mm]
Simbolo KK SS 7 77
Modello Corsa {10 20304050 75 [100] 10 [ 20 [30 [ 40 ] 50 | 75 [100] 10 20 | 30 [ 4050 75 [100] 10 [ 20 30 [40[50 | 75 [100
CXSM20-00R 22 27| 22 [100{110|120{130/140|170[190 40 60 80 |124]134|144(154|164|194]|214
CXSM25-00R 245 | 2905 | 245  [107[117[132[142[147[172]197] 40 60 80 |131]141]156|166|171|196|221
CXSM32-00R 29 | 34 | 49 [122[132[142]152162[192[232] 50 70 | 90 [152[162]172|182[192[222|262

= | componenti non indicati nella lista sopra, corrispondono allo standard.

Per maggiori opzioni e informazioni sui prodotti, consultare il nostro catalogo o visitare il nostro sito.



